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1. Specifikicia produktu

Funkcia

Specifikécia

Vstupné napatie (V)

Jednofazovy 220(-15%)~240(+10%)
Trojfazovy 220(-15%)~240(+10%)

Zdroj Trojfédzovy 380(-15%)~440(+10%)
Vstupny prud (A) Pozri kapitolu 2.5
Vstupna frekvencia (Hz) 50 Hz alebo 60 Hz Povoleny rozsah: 47~63Hz
Vystupné napatie (V) = vstupné napétie (chyba + 5 %)
Vystupny prud (A Pozri kapitolu 2.5
Vykon V's};u : y'ion = -
parametre ystup )(IIZJV) Pozri kapitolu 2.5
vystupna frekvencia (Hz) 0-400Hz, kolisanie: 5%
ReZim ovlddania V/E
Ma)ﬂmalnyv_ykon 400 Hz
Technické frekvencia
echnieka Nastavitelny pomer otdcok 1:100
parametre — -
150 % menovitého pradu: 1 minata
Schopnost pretazenia 180 % menovitého pradu: 10 sekind
200 % menovitého prudu: 1 sekunda
Hlavné funkcie ReZim zastavenia a reZim proti prehriatiu
Meranie teplqty Bod prehriatia +3°C
presnost
Terminalovy vstup
<2ms
rozhodnutie
Analégovy
nalégovy vstup <20mv
rozhodnutie
Analégovy vstup 1 ks. 0~10V/0~20mA
Kontrola P
Analégovy vystup 1 ks. 0~10V/0~20mA
Digitalne vstupy 4+1 ks. vstup
Digitalny vystup 1 ks. Y vystup a 1 ks. programovatelny reléovy vystup
Komunikacia Modbus (485 komunikéacia)
i X Digitalne nastavenie, analégové nastavenie, prednastavené
Nastavenie frekvencie , ) ) . ,
rychlosti, nastavenie PID, komunikdcia MODBUS atd.
Automatické napatie UdrZuje stabilné vystupné napatie pri kolisani sietového
nastavenie napétia
Ochrana Viac ako 10 druhov ochrany
Instalovatelnost Nastenny
Teplota okolia - 10-50°C,40°Cvy3Sie, znizte vystupny vykon
Jedno/trojfazovy 230V 0,2-0,75kW prirodzené chladenie
Chladenie Jedno/trojfazovy 230V 1,5-2,2kW, trojfazovy 380V
Iné 0,75-2,2kW vstavany ventildtor

Brzdova jednotka Vstavany
DC reaktor Nie je

Brzdny odpor Volitelné a externé
EMC filter Volitelny externy filter C2




1.1.Typovy Stitok

5 MORGENSEN C€

MODEL: MSI20-022-4-B 1P20
POWER(OUTPUT): 2.2kW

INPUT: AC 3PH 400V 1 15% 7.1A 47Hz-63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0V-400V 5.5A 0Hz-400Hz

S/N:

www.morgensen. de

2-1. Obr Tabulka udajov

1.2.Typové oznacenie

Typové oznacenie obsahuje informacie o menici. Pouzivatel moze najst typové
oznacenie na typovom Stitku pripojenom k menicu alebo na jednoduchom Gdajovom
Stitku.

MSI20 -022 -4 -B

ONONONO)
2-2. Obr Typ produktu
Oznacenie pola signalizacia Podrobny popis signalu Podrobny obsah
Skratenie @ Skratka produktu MSI20, MSI100, MSI200
Nominalny ® Rozsah vykonu 022-2,2 kW
Vkan (+typ zataZenia) (G-Nepretrité zataZenie krdtiaceho momentu)
4:380 (-15 %)~440 (+10 %)
Uroveri napétia ® Vstupné napatie 2:220 (-15 %)~240 (+10 %)
S2: 220(-15%)~240(+10%)
Cislo polozky @ Brzdovy modul (Standardné prislusenstvo) B: Standardné brzdova jednotka
1.3.Nominalne technické udaje
Vykon Vstupny prad , .,
Model Vyst d(A
oae vykon (kW) En) ystupny prad (A)
MSI20-002-2-B 0,2 4.9 1.6
ot MSI120-004-2-B 0,4 6.5 2.5
oy MSI20-007-2-B 0,75 93 4.2
MSI20-015-2-B 1.5 15.7 7.5
MSI20-022-2-B 2.2 24 10
MSI20-002-T2-B 0,2 1.9 1.6
Troifs , MSI20-004-T2-B 0,4 2.7 2.5
oV MSI20-007-T2-B 0,75 4.9 4.2
MSI20-015-T2-B 1.5 9,0 7.5
MSI20-022-T2-B 2.2 15 10
Troif4zové MSI20-007-4-B 0,75 3.2 2.5
r°’3382°\>’e MSI20-015-4-B 1.5 43 4.2
MSI20-022-4-B 2.2 7.1 5.5




1.4.Schéma Struktary

Niz3ie je uvedena technickd schéma menica (vezmite si napriklad menic s vykonom 2,2 kW).

[GINTTVNY
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2-3. Obr Schéma Struktdry produktu

Sériové cislo

nazov

Ilustracné

N

Pouzivatelské rozhranie

Pozrite siOperacny postup pouZivatelského rozhraniakapitola pre
podrobné informacie

2 Krytina Chréni vnutorné ¢asti a komponenty

3 displej POWER Na displeji stavu (napétie).

4 Bocny kryt Chréni vnutorné komponenty

5 Jednoduchy typovy Stitok Podrobné informdcie ndjdete v kapitole klG¢ identifikacie typu

6 L ) Pripojte rozhranie operéatora ¢. 6
Port pouZzivatelského rozhrania . e ..

7 je externd instaldcia

3 svorky hlavného okruhu Y|dlet t?glektronlcka instalaciakapitola pre podrobné

informacie

9 Riadiaci obvod Vidiet toElektronicka inStalaciakapitola pre podrobné
spojovacie svorky informacie

10 Typovy Stitok PozriPrehlad produktovkapitola pre podrobné informacie

2. NAavod nainstalaciu

2.1.Mechanicka instalacia

2.1.1.Instalacné prostredie

InStalacné prostredie zabezpecuje vykon menica a dlhodobu stabilnu prevadzku.
Skontrolujte svoje inStalacné prostredie nasledovne:

Zivotné prostredie

Podmienky

Miesto insStalacie vndtorny




Zivotné prostredie

Podmienky

Environmentélne
teplota

- 10°C ~ +40°C,pomer zmeny teploty je najviac 0,5°C/minutu.

Ak je okolita teplota menica 40°Cje vy3sie, potom 1°C-zniZit vykon zariadenia o 3
%.

Neodporuca sa pouzivat menig, ak okolita teplota presahuje 60 °C°C-pat.

Pre zvy3enie spolahlivosti zariadenia neprevadzkujte menic, ked sa teplota
okolia ¢asto meni.

Pri prevadzke menica v uzavretom priestore, ako je napriklad rozvadzac, zaistite
chladiaci ventilator alebo klimatizéciu, aby ste udrzZali vnatornu teplotu okolia
pod Specifikovanou hodnotou.

Ked je teplota prili$ nizka a ak je potrebné menic restartovat po dlhSom obdobf
necinnosti, zaistite vhodné vykurovacie zariadenie na zvy3enie vnutornej
teploty, inak méZe dojst k poskodeniu zariadenia.

RH<90 %
Vihkost Kondenzacia nie je povolena.
Maximalna relativna vihkost by mala byt maximalne 60% v pripade korozivnej
atmosféry.
Skladovanie - 40°C~+70°C,1 rychlosti zmeny teploty°C/musi byt menej ako minut
teplota

Operatné prostredie

podmienky

Miesto inStalacie menica:

musi byt daleko od zdrojov elektromagnetického Ziarenia;

musi byt mimo dosahu znecistujtcich plynnych Iatok, ako su korozivny plyn,
olejova hmla a horlavy plyn;

uistite sa, Ze cudzie predmety ako kovovy prasok, prach, olej alebo voda sa
nemd&Zzu dostat do vnitra menica (menic neinStalujte na horlavé materidly ako
drevo);

chrante pred priamym slne¢nym Ziarenim, olejovou hmlou, parou a vibraciami.

Nad uroviiou mora
vyska

pod 1000 m
Ak je nadmorské vySka nad 1000 m, efektivny vykon sa zniZi o 1 % na 100 m.

Vibracie

<5,8 m/s2(0,6 g)

Smer in3talacie

Pre dosiahnutie spravneho chladiaceho efektu musi byt menic inStalovany vo zvislej
polohe.

komentar:

-Menice série MSI10 musia byt inStalované v ¢istom a vetranom
prostredi podla klasifikacie miestnosti.
- Chladiaci vzduch musi byt Cisty a bez korozivnych latok a vodivého prachu.

2.1.2.Smer instalacie

Invertor je moZné namontovat na stenu alebo do skrinky.
Striedac¢ musi byt'inStalovany vo zvislej polohe. Skontrolujte miesto instalacie podla
nizSie uvedenych Specifikacii. Podrobnosti o rdme najdete v priloheRozmerové vykresy

kapitola.




2.1.3.Spdsob instalacie
Menic je mozné namontovat aj na stenu (pre vSetky velkosti rdmu):

g ||
Ik
a0

Wall mounting

Obrazok 3-1 Spdsob instalacie
(1) Oznacte umiestnenie otvoru. Umiestnenie otvorov je vyznacené rozmerovymi vykresmi v prilohe.
(2) Upevnite skrutky alebo koliky na oznacenych miestach.
(3) Umiestnite jednotku na stenu.
(4) Pevne utiahnite skrutky v stene.

3.1.4 Miesto in3talacie

-
-rvvarm air:B
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Obrazok 3-2 Miesto instalacie
komentar:Minimalna velkost A a B je 100 mm.



2.2.Standardné vedenie

2.2.1.Schéma hlavného zapojenia

Braking resistor
Ilﬂ PB

u
Single-phase— Input g L
20V(-15%)~ reactor v
240V(+10%) nput w
50/60Hz . filter N o
Fuse
Braking resistor
(+) |PB
Three-phase
220V(-15%)~
HOV(+10%) .~ Inpud Lo R
50/60Hz ru';fu 8 Three-phase 400V < 2.2kW
Three-phase wput 7T ° Three-phase 230V <0.75kW
3BOV(-15%)-—"> filter 70 T
440V(+10%) Fuse
50/60H2

Three-phase

220V(-15%)~ Y

2400 (+10%) — Three-phase 400V = 4kW v

sogoHz $ Three-phase 230V =1.5kW W
se __ .~ T

3BQV(-15%)~  Fuse FE

440V (+10%)

50/60Hz

Schéma 3-3 Schéma hlavného zapojenia
komentar:
-Poistka, DC timivka, brzdny odpor, vstupna timivka, vstupny filter, vystupna
timivka, vystupny filter su volitelné diely. Pozrite si Volitelné periférne diely
kapitola pre podrobné informacie.

2.2.2. Schéma svorky hlavného obvodu
(HPB L N V W PE)

Obr. 3-4 svorky hlavného obvodu - 1 faza

(HPBR S T U V W PE

P

N

Obrazok 3-5 svoriek hlavného obvodu - 3 fazy - 230V do 0,75kW, 400V do 2,2kW
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Obr. 3-8 Svorky hlavného okruhu - 3 fazy - do 45-55kW

Klip Funkcia
LN Jednofazové AC vstupné svorky, zvy€ajne pripojené k napajaciemu zdroju.
RS T Trojfazové vstupné svorky striedavého pridu, zvy€ajne pripojené k napajaciemu zdroju.
PB, (+) Externy konektor dynamického brzdného odporu.
+), () Vstupna svorka DBU alebo DC zbernice.
UV W Vstupné trojfazové svorky striedavého pridu, zvycajne pripojené k motoru.
PE Ochranné uzemfiovacia svorka
komentar:

10

-NepouZzivajte asymetricky vyrobeny kabel motora. Ak pouZivate tieneny kabel,
pripojte tienenie k uzemnovaciemu bodu motora a menica.

- Vodi¢ motora, vstupny napajaci vodic a ovladaci vodic vedte oddelene.

- "T" konektor nie je mozné pripojit'v pripade jednofazovej prevadzky.




2.2.3. Pripojenie konektorov v hlavnhom okruhu

1. Pripojte uzemnenie vstupného elektrického vedenia k uzemrovacej svorke menica (
PE) 360s technikou stupriového uzemnenia. Pripojte fazy kL1, L2aL3 ku svorkam a

upevnite ho.

2. Vytiahnite kdbel motora a pripojte tienenie k uzemrovacej svorke menica,360s
technikou stupniového uzemnenia. Pripojte kabel motora k

U, VaWku svorkdm a upevnite ho.
3. Pripojte volitelny brzdny rezistor s tienenym kablom na urc¢ené miesto podla postupu

uvedeného v predchadzajucom kroku.
4. Mechanicky zaistite vodi¢e mimo menica.

2.2.4.Schematicky diagram riadiaceho obvodu

fd

Mult-humeion nput terminal 1~ | 51
Multi-hunglion input terminal 1! | 52
‘ &3
Multl-funciion input terminal 3
7T
Multi-funation Input m|mll| [ | s E}. ]
High speed pulse input mﬂl_clul] HOI E}q
Dﬂnnullflw Input optional |
; e e com
| P
’ i
LicoM

A2

- |

[0
GND

—
COMIGND

Ea!nly gailch
52 1 Safety input

1 1 ——H2
1 wCOM
* f B A "

Open cirouit | ]
Safety controller | !

Sy

Safety state faedback

Obrazok 3-9 Schéma riadiaceho obvodu
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2.2.5. Schéma zapojenia riadiaceho obvodu

[s1[s2]s3]ss [HOI]A2] AR [+i0v] +24V | H1 RO1B | RO1C
[+24v[Pw] com [com| v1 [ Aot ] 485+ [ 485 | +24V [ H2 RO1A | RO1C
| I

Obrazok 3-10 Zapojenie riadiaceho obvodu do 2,2kW

[RotaJRo1B]ROTC]  [s1[s2] s3] s4 [HO[ Y1 [ A2 [ A [+10v]
[Roza[Ro2B[RO2C | [+24v]PW] coM [com[ GND [A01[ A2 [4ss+ [ 485- | [+2av] H1 [+2av
L1

Obrazok 3-11 Zapojenie riadiaceho obvodu od 4kW

Konektor . . e
Typ o Popis funkcie technické udaje
- 485+ . S ’
Komunikacia 285 485 komunikacia 485 komunika&né rozhranie
S1 1. Vnltornd impedancia: 3,3 kQ
S2 Digital 2. K dispozicii je napatovy vstup 12 -30V
S3 igitalny vstup 3. Obojsmerny vstupny konektor
S4 4. Maximalna vstupna frekvencia: 1kHz
S vynimkou S1 - S4 mdZe byt tento kanal
_ pouZity ako vysokofrekvenény vstupny
HDI Vysokofril;ieér;cny vstup Kanal.
digitalny Max. vstupné frekvencia: 50 kHz
vstup vystup Pracovny cyklus: 30 % - 70 %
— o Externy digitalny zdroj Rozsah
P.W Digitalny napajaci zdroj napétia; 12 -30 V
1. Kapacita kontaktu: 50mA / 30V
2. Rozsah vystupnej frekvencie: 0
Y1 Digitalny vystup - 1kHz
3. Predvoleny je vystupny priznak
pre stav STO.
1. Redundantny vstup Safety Stop Torque
(STO), externe pripojeny k NC kontaktu, STO
24V-H1 Vstup STO 1 funguje, ked je kontakt otvoreny a menic
zastavi vystup;
Funkcia STO 2. Bezpecny kabel vstupného signalu
vstup P s
musi byt tieneny kabel do 25 m.
24v-H2 Vstup STO 2 3. Pri pouZiti funkcie STO pripojte
skratovaciu dosku na svorky, ako je
zndzornené na obrézku 3.10 a 3.11.
napajanie 24V +24V napéjanie 24V Externé napdjanie 24 V £ 10%, max




Typ

Konektor
nazov

Popis funkcie

technické udaje

COM

vystupny prid 200 mA.

Zvycajne sa pouziva ako napéjaci zdroj
digitalneho vstupu a vystupu alebo ako
napéjanie externého snimaca

Analégové
vstup vystup

+10V

Externa 10V referencia
Zdroj

Referen¢né napajanie 10 V Maximalny
vystupny prud: 50 mA Ako externé
napajanie potenciometra Odpor
potenciometra: nad 5 kQ

AI2

AI3

Analégovy vstup

1. Vstupny rozsah: Volitelné napatie a prad
AI2:0-10V/0-20 mA; AI3:

-10V-+10V.

2. Vstupna impedancia: vstupné

napétie:

20 kQ; pradovy vstup: 500Q.

3. Napatovy alebo pridovy vstup je mozné
nastavit' pomocou dip prepinaca.

4. Rozli8enie: Minimalna hodnota AI2 / AI3 je
10 mV /20 mV, kde 10 V zodpoved4 50 Hz.

GND

Analégova referenéna zem

Analégova referenéna zem

AO1

AO2

Analégovy vystup

1. Vystupny rozsah: 0 - 10 V napaétie alebo
0-20 mA prud;

2. Vystup napaétia alebo pridu moézete
nastavit pomocou prepojok alebo
prepinaca;

3. Chyba + 1%, 25 °C;

4. Existuje len jeden AO1 pre menice < 2,2
kW.

Reléovy vystup

RO1A

Relé 1 NO kontakt

RO1B

Rozpinaci kontakt relé 1

RO1C

Relé 1 spolo¢ny kontakt

RO2A

Relé 2 NO kontakt

RO2B

Rozpinaci kontakt relé 2

RO2C

Relé 2 spolo¢né kontakty

1. Kapacita kontaktu: 3A / AC250V, 1A/
DC30V;

2. Upozorfiujeme, Ze ho

nemozno pouZit ako
vysokofrekvenény spinac;

3. Pre frekvenéné menice <2,2

kW je len jeden reléovy vystup.

2.2.6. Schéma zapojenia vstupného / vystupného signalu

Pomocou kontaktu v tvare U nastavte reZim NPN alebo PNP a interné alebo externé
napdjanie. Predvolené nastavenie je vnutorny rezim NPN.




Stitok v tvare U medzi +24V a H1
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Stitok v tvare U medzi +24V a H2

Stitok v tvare U medzi +24V a PW

3-12. Obr Pridavny kontakt v tvare U

Ak je signdl z tranzistora NPN, nastavte kontakt v tvare U medzi + 24V a PW, ako je
uvedené niZSie, podla pouZitého zdroja napajania.

A£81 S1_ | ~
™ Y el i W el
S2, 182 ]
m - M vaol, ‘ ™ - M "l
CcO J coft
.l.%%M .+24V |+2l4V|%%M +24V
" k24V . 424V
- -
Internal power supply External power supply

3-13. Obr ReZimy NPN

Ak je signdl z tranzistora PNP, upravte 3titok kolika v tvare U podla nizSie uvedeného
napdjacieho zdroja.

L 81 | ] I NS | ~ )

'.- | . ".'[ '_‘ | ‘. - | I" " ]
452 | ¢ L 482 :

v — R i « » R 1 E
! COM— ——CONI'=
TR 24y - RQM Ty

24V | TTA24Y |

Internal power supply External power supply

3-13. Obr Rezimy PNP
2.3. Prehlad funkcie STO



Referencné normy: IEC 61508-1, IEC 61508-2, IEC 61508-3, IEC 61508-4, IEC 62061,
1SO 13849-1, IEC 61800-5-2.

Funkciu STO je mozné poufzit, ked je zapnuté hlavné napajanie pohonu, ¢im sa zabrani
neocakavanému spusteniu. Funkcia vypne signal menica, aby sa vypne vystup menica,
¢im sa zabrani neocakavanému spusteniu motora (pozri obrazok nizsie). Po aktivacii
funkcie STO je mozné vykonavat kratkodobé operacie (ako napriklad neelektrické
Cistenie v sustruznickom priemysle) a/alebo Udrzbu neelektrickych casti.

h, relay, etc.

Control

circuit v

NoTe: The contact of Safety switch must be
openediclosed within 250ms; the cable between the
inverter and safety switch should be no longer than
25m.

3-14. Obr Funkcia STO

2.3.1. Logicka tabulka pre funkciu STO
Vstupné stavy a suvisiace chyby funkcie STO:

Stav vstupu STO Zodpovedajtica chyba STO
H1, H2 otvorené stcasne Zapnite funkciu STO, pohon nefunguje spravne
H1, H2 sa zatvéraju sucasne Neaktivujte funkciu STO, pohon méZe fungovat normélne
Chyba spustaca STL1 / STL2 / STL3, kéd chyby:
Otvori sa H1 alebo H2 ¢. 38: Nenormalny bezpeénostny obvod kanala 1 (STL1) 39:
zatvara Nenormalny bezpecnostny obvod kanala 2 (STL2)
40: Abnormaélny vnutorny obvod (STL3)

2.3.2. Popis oneskorenia kanala STO
Spustenie kanéla STO a ¢as oneskorenia signélu:

Rezim STO Prepinac STO a oneskorenie signalus, 2)
Chyba STO: STL1 Oneskorenie zapnutia<10 ms, oneskorenie signalizacie<280 ms
Chyba STO: STL2 Oneskorenie zapnutia<10 ms, oneskorenie signalizacie<280 ms
Chyba STO: STL3 Oneskorenie zapnutia<10 ms, oneskorenie signalizacie<280 ms
Chyba STO: STO Oneskorenie zapnutia<10 ms, oneskorenie signalizacie<100 ms

1Oneskorenie Startu STO = oneskorenie medzi spustenim STO a deaktivaciou vystupu
pohonu

20neskorenie signdlu STO = oneskorenie medzi spustenim STO a indikaciou stavu
vystupu STO
2.3.3. Samokontrola pri inStalacii STO

Pred in3talaciou STO vykonajte autotest podla tabulky nizSie, aby ste zaistili Gc¢innost
STO.




Operécie

Pri Startovani sa uistite, Ze pohon beZi volne a zastavuje sa.

Zastavte disk (ak je spusteny), vypnite vstupné napajanie a odpojte disk od napéjacieho kabla pomocou
vypinaca

Skontrolujte zapojenie okruhu STO podla schémy zapojenia.

Skontrolujte, ¢i je tienenie vstupného kabla STO pripojené k +24 V referenénému GND COM

O oo oo

Zapinanie

O

Otestujte ¢innost STO, ked sa motor zastavi:
= Dajte menicu prikaz na zastavenie (ak beZi) a pockajte, kym sa hriadel motora nezastavi.
= Zapnite funkciu STO a zadajte prikaz na spustenie pohonu, pricom sa uistite, Ze motor zostane stat’

= deaktivuje okruh STO

ReStartujte pohon a skontrolujte, &i motor spravne funguje

Otestujte fungovanie funkcie STO pri beZiacom motore:

= Nastartujte pohon a skontrolujte, ¢&i motor spravne funguje.

= Aktivuje okruh STO

= Pohon signalizuje chybu STO (pozrite si chybu a protiopatrenia na strane X), uistite sa, Ze motor
dobehne aZ do zastavenia a rotacia sa zastavi.

= Deaktivuje okruh STO

2.4. Ochrana rozloZenia

2.4.1. Ochrana frekvenéného menica a vstupného napéjacieho kabla v pripade
skratu
Chrarite frekvenény menic a vstupny napajaci kabel pred skratom a tepelnym
pretazenim.
Ochrana sa vykondva podla nizsie uvedenych pokynov.

Input cable(three phase) o ma—

3-15. Obr Konfiguracia poistky

komentar:Vyberte poistku podla ndvodu na obsluhu. Poistka chrani vstupny napajaci
kabel pred poskodenim v pripade skratu. Chrani okolité zariadenia v pripade skratu
vnutornej casti frekvenéného menica.

2.4.2. Ochrana elektromotora a motorovych kablov.
Frekvenény meni¢ chrani elektromotor a napajaci kabel elektromotora pri skrate, ak je
motorovy kabel dimenzovany podla menovitého pradu frekvenéného menica. V tomto
pripade nie st potrebné Ziadne dalSie ochranné prostriedky.




-Ak je frekvencny menic pripojeny k niekolkym motorom, na ochranu

kazdého elektromotora a napéjacich kablov sa musi pouzit'samostatny
A tepelny spinac alebo isti¢. Tieto zariadenia vyZaduju samostatnu
poistku na odpojenie skratového pradu.

2.4.3. Realizacia bypassového pripojenia

Je potrebné upravit obvody frekvenéného a premenného frekven¢ného menica, aby sa
zabezpecila nepretrzitd normalna prevadzka frekvencného menica, ked sa vyskytni chyby v
niektorych vyznamnych situdaciach.

V niektorych Specidlnych situaciach, ako ked sa menic pouziva len na makky Start, méze
byt frekvenény meni¢ po Starte premeneny na beZec po Starte a musi sa pridat vhodny
bypass.

-Nikdy nie pripojte ho na napéjacie napatie na
A vystup frekvenéného menica U, V a W vystupy. Sietové

napatie privedené na vystup moze spdsobit'trvalé
poSkodenie menica.
Ak je potrebné ¢asté spinanie, pouZite mechanické spinace alebo stykace, aby ste sa
uistili, Ze svorky motora nie su sucasne pripojené k striedavému napajaciemu vedeniu a
vystupnym svorkdm menica.

3. Spbsob prevadzky pouzivatelského rozhrania

Menice série MSI10 je mozné ovladat pomocou pouzivatelského rozhrania, z ktorého

[ i ©

Obrazok 4-1 PouZivatelské rozhranie

Pozndmka: Na upevnenie vonkajSej pracovnej plochy pouZzite skrutky M3.

Nie nazov POpiS

Ak LED nesvieti, znamena to, Ze menic je v
zastavenom stave; ak LED blika, menic je v stave

RUN/TUNE automatického ladenia parametrov; ak LED svieti,
Podmienka meni¢ bezi.
1 LED LED FED/REV
diédy FWD/REV Ak LED nesvieti, znamena to, Zze menic je v stave

otacania dopredu; ak LED svieti, meni¢ je v opacnom
stave

Ak LED nesvieti, menic¢ je ovladany z rozhrania

MIESTNE/VZDIALKOVE .
operatora;




Nie nazov

Popis

ak LED blika, menic je ovladany cez svorky;

ak LED svieti, menic je riadeny cez komunikéciu;

VYLET

Chybova LED

Ked LED svieti, menic je v chybovom stave; ak LED
nesvieti, je v normalnom stave; ak LED diéda blika,
znamena to, Ze menic je v stave alarmu pred
pretaZzenim.

Predstavuje aktudlne zobrazent mernu jednotku

Hz Jednotka frekvencie
5 | Memsieanotia THE Jednotka aktuélnej sily
LED \ Jednotka napatia
RPM jednotka RPM
% Percento
digital -
4 giainy Zodpoveda Al1.
potenciometer
PRE Programovanie | Vstup resp vystup z ponuky prvej Urovne, ako aj rychle
Eoe orb odstranenie parametrov
Vchod Vstlpte do menu,
%’a orb Schvélenie parametrov
A tlatidlo HORE Postupne zvySuje Gdaje alebo kéd funkcie
W—| Postupne zniZuje Gdaje alebo kéd
tlacidlo DOLE .
funkcie
Spravny pohyb na displej parameter
2 posuite sadoprava | N@ vyber rezimu stétia a chodu. Vyberie ¢islo
5 | Tiatidis SHIFT orb modifikacie parametra pocas Upravy parametra

Tlacidlo Spustit’

Toto tlacidlo sa pouZiva na menici v rezZime ovlddania
tlacidlom

Stop/
Restaurovanie
orb

Toto tlacidlo sa pouZiva na zastavenie v
prevadzkovom rezime a je obmedzené funkénym
kédom P07.04

Toto tlacidlo sa pouZiva na resetovanie vietkych
rezimov ovladania v chybovom stave

Rychle tlacidlo

Funkcia tohto tlacidla je schvalend funkénym kédom
P07.02.

3.1.Prevadzka rozhrania operatora

Menic je mozné ovladat pomocou ovladacieho panela. Pozrite si podrobny popis Struktiry kédov

funkcii.




3.1.1.Ako zmenit funk&né kédy menica
Meni¢ ma trojuroviiové menu, ktoré je nasledovné: 1. Cislo skupiny
kédu funkcie (menu prvej Urovne)
2. Zalozka Funkény kéd (ponuka druhej Grovne)
3. Nastavena hodnota kédu funkcie(treti Groveri menu)
Poznadmky: Ak stlacite tla¢idlo |PRG/ESC | tlacidlo, alebo  [DATA/ENT| potom tlagidlo
sa moze vratitokrem iného treti z ponuky druhej Grovne do druhej Grovne. Rozdiel je a
nasledujuce:a  |DATA/ENT| stlacenim tlacidla uloZite nastavené parametre a
ovladaci panel a potom sa vrati druhyk hladina m en(, pricom sa automaticky prepne
na nasledujuci funkény kéd; kym PRG/ESC | tlacidlo priamo
vrati vas spat'do ponuky druhej Urovne bez uloZenia parametrov a zostane v aktualnom
kode funkcie.
Ak parameter v menu tretej Grovne nema blikajucu €ast, znamena to, Ze koéd funkcie
nemozno zmenit. MoZné vysvetlenia zahffaju:

1) Tento funkény kéd je nemodifikovatelny parameter, ako napriklad aktuélne zisteny
parameter, prevadzkové registre atd.;

2) Tento funkény kéd nie je mozné upravovat'v spustenom stave, iba v zastavenom stave.
Napriklad: Zmerite kéd funkcie P00.01 z0 na 1.

o [F]
—b— =,
- -
) = The upit is lﬂlnkmg
All digits are bllnklng The unit is blinking
l

° ° [4]
[ l [ 047
I'"L-u.' - 1“—|7 °—'|:I
The unit is bIlnT(mg
Note:when setting, Bland [&] “[¥] can be used to shift and adjust.

Obrazok 4-3 Schéma upravenych parametrov
3.2.Parametre funkcie

Funkéné parametre menicov série MSI10 su rozdelené do 30 skupin (P00~P29) podla
funkcie, z ktorych P18~P28 su vyhradené pre vyrobcu. Kazda funkéna skupina obsahuje
urcité funkené kédy. Napriklad ,P08.08" znamena 6smy funkény kéd vo funkénej
skupine P8, skupina P29 je rezervovana vyrobcom, takze pouzivatelia k nej nemaju
pristup.

Nasledujdca tabulka zobrazuje funkcie systému menu:

Prvy stIpec"Funkcny kod™: skupma parametrov funkcie a kédy parametrov;

Druhy stlpec "Name": Gplny nazov parametrov funkcie;

Treti stipec"Podrobné pokyny pre parametre”: podrobny popis parametrov funkcii,
okyny, ilustracie

Stvrty stipec"Default value”: pdvodna, vyrobcom nastavena hodnota parametra funkcie

Piaty stipec"Modifikacia“: Gprava znakov funkénych kédov (parametre mézu alebo
nemusia byt upravené, alebo len za urcitych okolnosti):
,O “znamend, Ze nastavent hodnotu parametra je mozné menit'v stacionarnom aj
prevadzkovom stave;
,O “znamen4, Ze nastavenu hodnotu parametra nie je mozné zmenit, ked je spusteny;
@ “znamen, 7e hodnota parametra je hodnota zistena meni¢om, ktori nemozno
zmenit.



Funkcia

-hmla

nazov

Podrobné pokyny pre parametre

Zéklad-
vykladané

hodnotu

Upravte to

t

P00 Skupina Zakladna funkéna skupina

P00.01

Spustit prikaz
kanal

Zvolte kanal prikazu chodu menica!

Riadiace prikazy méZzu byt nasledovné: Start, stop,
plazenie a zruSenie chyby.

0: Zadavanie prikazov z vlastného operatorského rozhrania menica
("LOCAL/REMOT" nie je k dispozicii).git)

Prikazy na rozhrani operatoraRUN ,STng/Rﬂ vykonava
meni¢ pomocou tlacidiel.

Nastavte multifunkéné zariadeniER\’(CHLO/LEtéALNE
Elaéidlo a FED/REVC fungovat (P07.02=3)_ale a anoZmen

to smer behu; stlacte tlacidloRUN bSTOP/RST|tIaEidIé
sti¢asne v prevadzkovom rezime na zastavenie menica.

1: Prikazy vstupujuci na o termindloch

(“MIESTNE/VZDIALKOVH “blika)

2: Prikazzadajte dévod cez komunikacny kanal (,,

MIESTNE/VZDIAL’KOVE “sa riozsvieti)

P00.03

Maximalny vykon
frekvencia

Tento parameter je mozné pouZit na nastavenie
maximalnej vystupnej frekvencie menica. PouZzivatelia by
si na tento parameter mali dat pozor, nakolko ovplyviiuje
frekvencie chodu resp zaklad pre hodnoty ndbehu a
dobehu

Rozsah nastavenia: P00,04~400,00Hz

50,00 Hz

P00.04

Beh
horna frekvencia

limitna hodnota

Horna hranica frekvencie chodu sa zhoduje s hornou
hranicou vystupnej frekvencie menica, takze je mens3ia
alebo rovna maximalnej frekvencii.

Rozsah nastavenia: P00.05~P00.03 (max. vystupna
frekvencia)

50,00 Hz

P00,05

Beh
frekvencia nizsia
limitna hodnota
(minimalne
frekvencia)

Spodné hranica frekvencie chodu.

Ak je frekvencia nastavena zdrojom frekvencie (napr.
potenciometrom) nizSia ako tu nastavena hodnota, bude
menic pracovat's touto minimalnou frekvenciou. komentar:
Max.vystupna frekvencia = Horna medzna hodnota
frekvencie 2 Spodna medzna hodnota frekvencie Rozsah
nastavenia: 0,00Hz~P00,04 (Horna medzna hodnota
prevadzkovej frekvencie)

0,00 Hz




Funkcia

-hmla

nazov

Podrobné pokyny pre parametre

Zéklad-
vykladané

hodnotu

Upravte to

t

P00.06

Frekvencia "A" -
prikaz
jeho zdroja
vyber

P00.07

Frekvencia "B" -
prikaz
jeho zdroja
vyber

0: Zadajte frekvenciu pomocou tlacidiel rozhrania
operatora Kéd funkcie P00.10 udava hodnotu zékladnej
frekvencie (ak ju nezmenite, je rovnakéa ako P00.04.)

1: Analégové nastavenie Al1 -zadavanie frekvencie z potenciometra
ovladacej plochy.

2: Anal6gové nastavenie AI2 -zadanie frekvencie z
analégového vstupu.

AI2 méze byt bud napatovy alebo priadovy vstup (0~10V alebo
0~20maA), ktory je moZné nastavit pomocou prepojky J3.
komentar:ked analégovy AI2 zvoli vstup 0~20maA, je
vhodny pre 20mA

napétie 10V.

100,0 % nastavenia analégového vstupu je vpred
smere (kéd funkcie P00.03), pricom - 100,0 %
zodpoveda maximalnej frekvencii urcenej v
opacnom smere (kdéd funkcie P00.03).

6: Viacrychlostny beh

Meni¢ beZi vo viacrychlostnom rezime, ak
P00.06=6 alebo P00.07=6. Nastavte skupinu
parametrov P05 digitalny
vstupy (P05.01-P05.05) spustit (tiadryct8esang
priradit mu frekvencie v skupine parametrov
P10. 7: Nastavenie PID regulacie

Prevadzku menica nastavuje PID regulator.
Ak P00.06=7 alebo P00.07=7 je potrebné PID
nastavenia v skupine parametrov P09.

8: Nastavenie komunikacie MODBUS
Frekvencia je nastavenad komunikéciou MODBUS.
Podrobné informacie najdete na P14.

komentar:Rovnaké nastavenie frekvencie A a B nie je
mozné

P00.11

ACC cas 1

P00.12

DEC ¢as 1

Cas ACC znamena &as potrebny na zrychlenie menica z 0
Hz na maximalnu hodnotu (P00.03).

Cas DEC znamena ¢as potrebny na spomalenie menica z
maximalnej hodnoty. Vystupna frekvencia pri OHz
(P00.03).

Menice série MSI10 rozliSuju Styri skupiny ¢asov ACC/
DEC, ktoré je mozné zvolit pomocou skupiny parametrov
P05. Tovarensky predvoleny ¢as ACC/DEC menica je
prvou skupinou.

Rozsah nastavenia P00.11 a P00.12: 0,0~3600,0s

0,1

0,3




Funkcia

-hmla

nazov

Podrobné pokyny pre parametre

Zéklad-
vykladané

hodnotu

Upravte to

t

P00.13

Smer behu
vyber

0: BeZi v predvolenom smere, menic bezi dopredu.
Kontrolka FWD/REV nesvieti.

1: BeZi v opatnom smere, menic bezi dozadu. Kontrolka
FWD/REV svieti.

Zmenou kédu funkcie prepnete smer otacania motora.
Tento efekt je rovnaky ako pri vymene dvoch motorovych
kablov (U, V, W).

Smer otacania motora na pracovnej ploche E aRYCHLO/
LEGALNE moZno zmenit' pomocou tlacidla. Pozri
parameter P07.02. komentdr:Ked sa parameter funkcie
vrati na predvolend hodnotu, smer pohybu motora sa
tieZ vréti na predvolené vyrobné nastavenie. Toto by sa
malo v niektorych pripadoch po uvedeni do prevadzky
pouZivat opatrne, ak zmena smeru ot4cania nie je
mozna.

2: Z4kaz clvania: MoZe sa pouZzit' v Specidlnych
pripadoch, ked je civanie zakazané.

P00.14

Prepinanie
frekvencia
nastavenie

Carrier
frequenc,

TkHz

Electiomagnetic | yqise ang leakage | Heat sliminating

High Low Low

10kHz

15kKHT Low High High

Tabulka prfpojenia typu motora a frekvencie spinania:

Prepinanie
Typ motora frekvenéna tovaren

hodnotu

0,2 az2,2tis

W
Vyhoda vys3ej spinacej frekvencie: idedlny priebeh
prudu, mala prudova harmonicka vina a hluk motora.
Nevyhoda vysokej spinacej frekvencie: zvySenie spinacej
straty, zvy3enie teploty menica a vplyv na vystupnud
kapacitu. Pri vy33ej spinacej frekvencii je potrebné znizit
vykon menica. Stcasne sa zvySuje Unik pradu a
elektromagnetické rusenie. PouZitie prili$ nizkej spinacej
frekvencie mo6Ze sp6sobit nestabilny chod, znizeny
kratiaci moment a prepatie.

4 kHz

Vyrobca na preinvertor  tovarefi  vhodné
nastavuje nosnu frekvenciu. Vo vSeobecnosti pouZivatelia
nemusia tento parameter menit.

Ked pouzité  frekvencia presahuje na
predvolend nosna frekvencia, potom menic

Z modelu

zéleZi




Funkcia

-hmla

nazov

Podrobné pokyny pre parametre

Zéklad-
vykladané

hodnotu

Upravte to

t

jeho vykon sa musi znizit 0 20 % na kazdu 1k nosnu
frekvenciu nad tuto hodnotu.
Rozsah nastavenia: 1,0~15,0kHz




Funkcia

Zaklad-

oim nézov Podrobné pokyny pre parametre vykladané Upra\:e h
hodnotu
Motor skupiny 1 P02
1. asynchrénne
P02.01 menovity motor [ 0,1 ~3000,0 kW z mo,dslu @
vykon zalezi
1. asynchrénne
P02.02 menovity motor | 0,01 Hz ~ P00,03 (maximalna frekvencia) 50,00 Hz @
frekvencia
1. asynchrénne Z modelu
P02.03 | menovity motor | 1~36000 ot./min @
RPM zéleZi
1. asynchrénne Z modelu
P02.04 | menovity motor | 0~1200V @
napatie zélezi
1. asynchrénne Z modelu
P02.05 | menovity motor | 0,8~6000,0A @
prud zélezi
Skupina P05 Vstupné svorky
<vorkovnica S1 0: Ziadna funkcia
P05.01 svojej funkcie 1: Operécia otacania dopredu 1 @
vyber 2: Operécia otacania vzad
3: 3-vodicové ovladanie - aktivacny signal 4:
. krok otacania dopredu / plazenie 5: krok
Svorkovnica S2 . .
o X otacania dozadu / plazenie
P05.02 SV,oJeJ funkcie 6: Prepnutie na neutrdl na zastavenie 7: Resetovanie 4 @
vyber A
kvéli chybe
. 8: Pauza
Svor!«).vnlca 5,3 9: Vstup externej poruchy 10: Zvy3enie
P05.03 SV,OJeJ funkcie frekvencie (UP) 11: Znizenie frekvencie 7 @
vyber (DOWN) 12: ZruSenie nastavenia zmeny
. frekvencie 13: Zmena medzi nastavenim Aa B
Svorkovnica S4
P05.04 svoje] funkcie o ) i o i 0 @
, 14: Prepinanie medzi nastavenim kombinécie a nastavenim A
vyber 15: Prepinanie medzi nastavenim kombinacie a nastavenim B
16: Viacrychlostny ovladaci termindl 1
17: Svorka ovladania viacerych rychlosti 2
18: Svorka ovladania viacerych rychlosti 3
Svorkovnica S5 19: Svorka ovladania viacerych rychlosti 4
P05.05 svojej funkcie 20: Zastavenie ovladania viacerych rychlosti 0 @

vyber

21:1. MoZnost ¢asu ACC/DEC 1
25: Zastavenie PID riadenia 26:
Prie¢ny doraz (zastavi sa) prad frekvencia




Zaklad-

IRUREE nazov Podrobné pokyny pre parametre vykladane

Upravte to

t

-hmla
hodnotu

27: Prie€ny reset (navrat na strednu frekvenciu)

28:Vynulovanie pocitadla

30:Vypnutie ACC/DEC

31: Spust pocitadla

33:Docasne rusi nastavenie zmeny frekvencie. 34:DC
brzdenie

36: Doruci prikaz do rozhrania operétora 37:

Doruti prikaz do pripojovacich svoriek 37: Doruci

prikaz do komunikacie 42: Vypnutie zariadenia v
urcenom case) (3pecialne

43~63: Vyhradené

4, Odstrafiovanie problémov a odstrafiovanie portch

Po poruche menica postupujte nasledovne:

1.Skontrolujte, ¢ rozhranie operatora funguje. Ak nie, kontaktujte kancelariu MS-
ANTRIEBSTECHNIK.

2.Ak nezaznamenate chybu, skontrolujte predchadzajuce chyby (od P07.27) a uistite sa,
Ze ste odstranili priciny chyb, ktoré st tam uloZzené.

3.Podrobné rieSenie ndjdete v tabulke nizSie a potom skontrolujte mozné priciny.

4.0dstrante chybu alebo poZiadajte o pomoc!
5.Znova vykonajte kontrolu chyb a vymazte chybové hlasenie, aby ste spustili menic.




Kéd chyby Typ chyby Mozn4 pricina Veci na préci
1. Zvyste €as ACC
1. Zrychlenie alebo spomalenie 2. Skontrolujte vstupny
oc je prilis velké. vykon
2. Sietové napatie je prilis 3. Zvolte vacsie
nizke. napajaci menic
3. Menovity vykon menica je 4. Skontrolujte, Ci zataz nie je
prili$ nizky. 4. Zataz je skratovana (uzemnenie alebo
oc2 Nadprud pri spomalovani . - . . v FTU
striedava alebo abnormalna. vedenie) alebo &i rotacia nie je
dostatocne fahka.
5. Uzemnenie je skratované
alebo je na vystupe strata fazy. 5. Skontrolujte
oc3 Nadprdd je konStantny 6. Existuje silné vonkajsie konfiguraciu vystupu.
prirychlej chodzi rudenie. 6. Skontrolujte silné rugenie.
oV Prepatie 1. Skontrolujte vstupny
pri zrychlovani vykon!
1. Vstupné napétie je -
s p, patie] 2. Skontrolujte, ¢i doba dobehu
Prepatie abnormalne. L i s o
ov2 L nie je prili$ kratka, alebo ¢i sa
pri spomalovani 2. VySOky vykon iy . 5.
L e i meni¢ nerozbehne pri beZiacom
je pritomna spatna vazba. . ]
ov3 Prepitie je trvalé motore, alebo &i nepotrebuje
pri rychlej chédzi vy33i brzdny odpor!
. . Napéjacie napétie je prilis Skontrolujte vstupny vykon
uv Podpatie DC zbernice ., paj patiejep rolte v up b
nizke. elektrického vedenia
1. Napéjacie napatie je prilis
nizke. 1. Skontrolujte vykon
2. Nastavenie menovitého elektrického vedenia!
OoL1 PretaZenie motora prddu motora je nespravne. 3. 2. Spravne nastavte
Motor je zaseknuty alebo menovity prad!
zataZenie je prili§ vysoké alebo 3. Skontrolujte zatazenie!
velmi koliSe.
1. Zrychlenie je prilis 1. Zvyste Cas ACC!
vysoké 2. Pocas vypinania nerestartujte!
2. Startovanie s beiacim motorom. 3. Skontrolujte vykon
oL2 PretaZenie menica 3. Napédjacie napatie je prili§ elektrického vedenia!
nizke. 4. Zvolte si vykonnejsi
4. Zataz je prili§ vysoka. menic!
5. Viyberte si vhodny motor!
S Menic hlasi predalarm S
Elektronické R P . . Skontrolujte zataz a bod
oL3 P pretaZenia podla nastavenej . .
prebijanie predbezného alarmu pretaZenia.
hodnoty.
1. Pozrite si rieSenie pre
nadprud!
& & 2. Vyprézdnite vzduchové potrubi
OH1 Usmernovac 1. Strata prudenia vzduchu alebo ypraz ni e v u.c love potrubie
prehrievanie . . . alebo vymerite ventilator!
poskodenie ventilatora . .
L R 3. Znizte teplotu okolia!
2. Okolita teplota je prilis
vysoka. 4. Skontrolujt t
3. Doba chodu pri pretazeni je prilis | _ onirolulte aporom
dlha znova to pripojte!
OH2 Prehrievanie IGBT 5. Zmedite vykon!

6. Vymente napéjaci zdroj!

7. Namontuijte spat hlavny ovladaci panel.




Externa chyba SI na

Skontrolujte vstup externého

EF Externd chyba . . .
vstupnej svorke zariadenia
) o B 1. Nastavte vhodnu prenosovu
1. Nastavenie prenosovej rychlosti je ,
i rychlost!
nespravne. . . .
pravne — - 2. Skontrolujte priradenie
2. Pri pripajani komunikacie sa o o -
komunika¢ného spojenia!
vyskytla chyba. . .
- e . 3. Nastavte si vhodnu
CE Chyba v komunikécii 3. Komunika¢na adresa je e
) komunika¢nu adresu!
nespravna. ar . .
P AR 4. Nahradit pridelenie
4. Silné rusenie g v
I komunikacie alebo zlepsit
skuseny a kapacitu proti ruseniu!
v komunikacii. p P :
1. Chyba pri riadeni zapisu a v ..
Eftan?; al:'ametrov P 1. Stlacenim tlacidla STOP/RST
EEP Chyba EEPROM P resetujte! 2. Vymerite hlavny
N ) ovladaci panel
2. Poskodenie EEPROM P
1. Spétna vézba PID je mimo 1. Skontrolujte signal
Spatna vazba PID prevadzky spatnej vazby PID!
PIDE S ; )
chyba 2. Zdroj spatnej vazby PID 2. Skontrolujte zdroj
zmizne spatnej vazby PID!
. . . Skutoc¢ny ¢as chodu menica . o,
Cas prisiel do tovarne L . PoZiadajte distributora a potom
KONIEC ) prekracuje interne nastaveny ¢as N
nastavenie. nastavte ¢as chodu!
chodu.
Elektronické Menic hlasi predbezny al.arm Skontrolujte zataZenie a bod
LL nedostatocného zataZenia podla predbezného alarmu

chyba nedostatoéného zataZenia

nastavenej hodnoty.

nedostatoéného zataZenia.




5. Navod na poutzitie pre pohon jednofazového motora MSI20SS

Verzia firmvéru: P7.13 = 2.01.21

Tento navod je doplnkom k navodu na pouzitie MSI20.

Funkcie pévodnej priru¢ky MSI20 boli zachované a bol pridany iba algoritmus pohonu
jednofazového motora a suvisiace kédy funkcii.

Ak chcete pohanat jednofazovy motor, musite nastavit nasledujuci funkény koéd, ako je
uvedené nizSie (pozrite si Cervenu znacku v nasledujlcej tabulke). Ak pohanate
trojfazovy motor s tymto frekvenénym meni¢om, nastavte predvolent hodnotu podla
Standardného ndvodu na obsluhu MSI20 a nastavte P04.35 = 0x00.

Parametre Nastavit

L . R Predvolené
Detailny popis provincie

Kéd funkcie nézov

P00,00 ReZim ovladania 0:SvVCO 0~2 2
1:SvC1
2: V/F ovladanie

P11,00 Fazovy vypadok 0x000~0x111 0x000~0x111 0x000
ochranu Nejaka miestna hodnota:
0: Softvérovy vstup
vypadok fazy
ochrana vypnuta

1: Softvérovy vstup
vypadok fazy
ochrana zapnuta

Hodnota desatinného miesta:
0: Vystup
vypadok fazy
ochrana vypnuta
1: Vystup
vypadok fazy
ochrana zapnuta

Percento miestnej hodnoty:
0: Vstupny hardvér
vypadok fazy
ochrana vypnuta
1: Vstupny hardvér
vypadok fazy
ochrana zapnuta

Méame nasledujice 2 moznosti pohonu jednofdzového motora.

1. Vystup frekven¢ného menica: jednofazovy AC




2. pripojenie:

U

INVERTER V X

W

. Nastavenie parametrov funkcii

Kéd funkcie nézov Rese RS FEIRRISHE Nast_av!t Predvolené
popis provincie
P02.04 Elektricky motor 0~1200V 0~1200 230V
nominélny
napatie
P04.35 Jednoféazovy Nejaka miestna hodnota: 0x00~0x12 0x02
rezim jazdy Ovladac elektromotora

vyber rezimu

0: Trojfazovy
ovladanie elektromotora
1: Jednofézovy
elektromotor je dvojfazovy
ovladanie

2: Jednofazovy
elektromotor je jednofézovy
ovladanie

Hodnota desatinného miesta:
Pomocna cievka
napatie (faza V)
preklad, jednofézovy
motor je dvojfazovy
pri jej ovladani

0: Neobratené

1: naopak

V tomto rezime prevadzky je Startovaci prid elektromotora dost vysoky, motor sa

nemusi spustit. V tomto pripade moZete spravne upravit krivku VF skupiny P04. Ak sa

ani po nastaveni nespusti, zvolte druhé rieSenie.
3. Vystupny fazovy rozdiel frekvenéného menica je 90 stupriov, striedavy prud (odstrarite

Startovaci a prevadzkovy kondenzator z motora)
. Elektrické vedenie:
Ak nie je moZné nasStartovat jednofazovy elektromotor, je potrebné

pouZit dvojfdzovd metédu riadenia a demontovat Startovacie a
prevadzkové kondenzatory motora (ak existuju). Na obrazku nizsie je
znazornené vnutorné zapojenie typického jednofdzového motora. The




na obrazku L1, L2, C1 a C2 oznacuju pracovnu cievku, Startovaciu
cievku, prevadzkovy kondenzator a Startovaci kondenzator. Ak
otacky motora prekrocia 75 % menovitych otacok, Startovaci
kondenzator sa vypne.

L

N

Obrazok nizsie zobrazuje obrazok po odstraneni kondenzatorov:

U2 c2 u2 V
L1 l L1

L2 ut L2

W

U1 a V1 st spolo€né vyvody cievok. Pripojte ich k vystupnej svorke W menica. Pripojte
U2 k vystupnej svorke U menica. Pripojte V2 k vystupnej svorke V menica.

b. Zmena smeru otacania
Ak chcete zmenit'smer otacania elektromotora, vymernte
vystup V1 a V2 motora alebo zmerite fazu napatia fazy V cez
desatinnt hodnotu kédu funkcie P04.35. Po nastaveni kladného
smeru sa fazové oneskorenie obrati a smer ¢innosti sa zmeni
pomocou P00.13.



c. Nastavenia parametrov

Kéd funkcie nézov P""Ta”,‘e“? NasFav!t Predvolené
Detailny popis provincie
P04.35 Jednofazovy Nejaka miestna hodnota: 0x00~0x12 0x01
rezim jazdy Ovladat elektromotora
vyber rezimu
0: Trojfazovy
ovladanie elektromotora
1: Jednofazovy
elektromotor je dvojfazovy
ovladanie
2: Jednofazovy
elektromotor je jednofazovy
ovladanie
Hodnota desatinného miesta:
Pomocn4 cievka
napatie (faza V)
preklad, jednofazovy
motor je dvojfazovy
pri jej ovladani
0: Neobratené
1: naopak
P04.36 \Y a U | 0,00az 2,00 0,00 a7 2,00 1:00
pomer napdtia
jednofazovy motora
dvojfazovy ovladanie
VO svojom stave
P17.38 Jednofazovy motor 0,0~100,0A 0,0~100,0A 0,0A
prad hlavného vinutia
P17.39 Jednofazovy motor 0,0~100,0A 0,0~100,0A 0,0A
pomocna faza
prud vinutia
P02.04 Elektricky motor 0~1200V 0~1200 200V
nominélny
napatie

d. Kroky na odstrariovanie problémov

1. Nastavte P00.18 = 1, obnovte predvolené vyrobné nastavenia
parametre. Nastavte P11.00 = 0x000, zruste funkciu monitorovania
vstupnej a vystupnej fazy.

2. Nastavte P00.00 = 2 (ovladanie V / F), nastavte
P04.35 = hodnota 0x01.

3. Nastavte prislusné parametre motora. P02.01 ~ P02.05.
Maximalne vystupné napaétie je mozné urcit aj pomocou
viacbodovej krivky V/F.

Spotrebu pridu dvoch cievok méZzete skontrolovat stlacenim
kldvesu shift, vSimnite si, Ze impedancia hlavnej a pomocnej
fazovej cievky je rozdielna, pri rovhakom vystupnom napati nie je
prud hlavnej a pomocnej fazovej cievky rovnaky.




32



=5 MORGENSEN

WWW.MORGENSEN.DE



