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1. Technicka Specifikacia
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Funkcia

Specifikécia

Vstupné napitie (V)

Jednofazové 220 V (-15 %) a2 240 V (+10 %)
Trojfazové 220 V (-15 %) az 240 V (+10 %)
Trojfazové 380 V (-15 %) az 440 V (+10 %)

Napadjanie
Vstupny prad (A) Pozri kapitolu 2.5
Vstupna frekvencia (Hz) 50 Hz alebo 60 Hz, povoleny rozsah: 47 - 63 Hz
Vystupné napétie (V) Zodpoveda vstupnému napatiu (chyba +5 %)
Vystupné Vystupny prad (A) Pozri kapitolu 2.5
pRrameELie Vystupny vykon (kW) Pozri kapitolu 2.5
Vystupna frekvencia (Hz) 0 - 400 Hz, presnost: +5 %
Spbésob riadenia V/F
Maximalna vystupna frekvencia | 400 Hz
Technické Nastavitelny rozsah regulacie otdgok | 1:100
parametre 150 % menovitého pridu — 1 mindta
Pretazitelnost 180 % menovitého pradu — 10 sekund
200 % menovitého pradu - 1 sekunda
Hlavné funkcie Rezim zastavenia a ochrana proti prehriatiu
Presnost merania teploty Bod ochrany proti prehriatiu #3 °C
Rozlisenie impulzného vstupu <2ms
Rozlisenie analégového vstupu <20 mVv
Analdégovy vstup 1x0-10V/0-20 mA
Analégovy vystup 1x 0-10V /0-20 mA
Riadenie Digitalne vstupy 4 + 1 digitalny vstup
Digitalne vystupy 1 tranzistorovy vystup (Y) + 1 programovatelny reléovy vystup
Komunikacia Modbus (RS-485)
Nk fraaisnse Digitélm.z nastavenie,.analégow.f’.- na‘stavenie, pre-::inastgvené
rychlosti, PID regulécia, komunikidcia MODBUS a dalSie
Automaticka regulacia napétia (AVR) :::ts{;n“z;iﬁrz::;jz:zr:hztit:g;i:?stupné napGs
Ochrany Viac ako 10 typov ochrannych funkcii
Montaz Montaz na stenu
Prevadzkova teplota okolia -10 °C az +40 °C (pri vyS&ich teplotach je potrebné znizit vykon)
Jednofazové/trojfazove 230 V, 0,2 - 0,75 kW — prirodzené chladenie.
Ostatné Chladenie Jednofazové/trojfazové 230V, 1,5 - 2,2 kW a trojfazové
380V, 0,75 - 2,2 kW - vstavany ventilator.
Brzdna jednotka Zabudovana
DC timivka Nie je sticastou
Brzdny odpor Volitelné externé prislusenstvo
EMC filter Volitelny externy filter triedy C2




1.1. Typovy Stitok
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MODEL: MSI20-022-4-B P20
POWER(OUTPUT): 2.2kW

INPUT: AC 3PH 400V £ 15% 7.1A 47Hz~63Hz
OUTPUT: AC 3PH 0V~400V 5.5A 0Hz~400Hz

S/N:

www.morgensen.de

2-1. obrazok Typovy Stitok

1.2. Oznacenie typu
Oznacéenie typu obsahuje informacie slvisiace s meni¢om. Oznacéenie typu najdete na
typovom Stitku menica alebo na jednotnej stranke Udajov.
MSI20 - 022 -4-B
@ @ @@

2-2. obrazok Oznacenie typu

PoloZzka oznacenia Oznacenie Popis polozky Vyznam
Produktova rada @ Produktova rada menicov MSI20, MSI100, MSI200
s Menovity vykon 022-2.2kW
s o d @ (+ typ zt:t’;}f;enf'a} (G: konstantny krdtiaci moment)
_ 4: 380V (-15%)~440(+10%)
Uroven napatia @ Vstupné napétie 2. 220V (-15%)~240(+10%)
52: 220V (-15%)~240(+10%)
Typ konstrukcie @ Standard typu ($tandard brzdy) B: vstavana brzdna jednotka
1.3. Menovité technické udaje
Model Menor::v;ry 200 Meno;:\t;« PRIC Menovity prud (A)
MSI20-002-2-B 0,2 4,9 1,6
. MSI20-004-2-B 0,4 6,5 2,5
Jed;g?\}’“‘”e MSI20-007-2-B 0.75 9.3 4.2
MSI20-015-2-B 1,5 15:7 7.5
MSI20-022-2-B 2,2 24 10
MSI20-002-T2-B 0.2 1.9 1,6
e MSI20-004-T2-B 0,4 27 2,5
T"gfgaoz\‘;"e MSI20-007-T2-B 0,75 4,9 42
MSI20-015-T2-B 1,5 9,0 7.5
MSI20-022-T2-B 2,2 15 10
Trojfazové MSI20-007-4-B 0,75 3,2 2,5
MSI20-015-4-B 1.5 43 42
AN MSI20-022-4-B 2,2 A 5,5




1.4. Schéma konstrukcie

NizSie je uvedena konstrukéna schema menica (uvedeny priklad je 2,2 kW menica).

2-3. obrazok Konstrukéna schéma vyrobku

Poradoveé ¢gislo Nazov Opis
2 it Pozri kapitolu o prevadzke ovladacieho panela, kde najdete
1 Ovladaci panel . . G e .
podrobné informacie o jednotlivych Eastiach.
2 Kryt Otvor na pripevnenie dalich prislusenstiev
3 Indikator POWER Indikaéna LED (pod napatim)
4 Kryt svoriek Chrani vnitorné svorky
5 Typovy Stitok Pozri kapitolu o oznaéeni typu, kde najdete podrobné informacie.
6 Port ovladacieho panela Na pripojenie ovladacieho panela
7 Port krytu Upevnenie krytu typu A a typu B
- o : Pozri kapitolu o elektrickom zapojeni, kde najdete
8 P hlavného obvod : :
il Ll podrobné informacie.
S, ko Pozri kapitolu o elektrickom zapojeni, kde najdete
9 Pripojovacie svorky riadiaceho abvodu p. : £ '
podrobné informacie.
P o Pozri kapitolu o prekro¢eni menovitych hodndt, kde najdete
10 T titok bk
YR SRR INY podrobné informacie.
2. Pokyny k instalacii

2.1. Mechanicka instalacia

2.1.1. Instalacné prostredie

Intalacné prostredie priamo ovplyviuje vykon menica a jeho zivotnost. Pri vybere inStalacného
prostredia dbajte na dodrZzanie uvedenych poZiadaviek:

Prostredie

Podmienky

Miesto instalacie

Vnutorné prostredie




Prostredie

Podmienky

Okolita teplota

-10 °C az +40 °C, pritom maximalna teplota kvapaliny je niZsia o0 0,5 °C na kazdych
100 m.

Ak je okolita teplota meni¢a vysSia ako 40 °C, zniZte vykon o 3 % na kazdé 1 °C
narastu teploty.

Meni¢ nepouzivajte na miestach, kde je okolita teplota vyssia ako 60 °C.

Spolahlivost menica sa znizi, ak bude pracovat pri teplotach mimo uvedeného rozsahu.
UdrZujte meni¢ mimo zdrojov salavého tepla.

Uistite sa, Ze teplota okolia je vZdy nizsSia ako teplota vypnutia ochrany proti prehriatiu
menica. Ak je menic¢ umiestneny v uzavretej skrini s centralnym vetranim, zabezpecte
dostatocné vetranie.

Ak je okolita teplota prili$ nizka, moze dojst ku kondenzacii alebo tvorbe namrazy.
V takom pripade je potrebné prijat opatrenia na zabranenie zamrznutiu a kondenzacii.

Relativna vihkost (RH) = 90 %.

Vlhkost Kondenzacia nie je povolena.
Maximalna relativna vihkost je 60 %, inak méZe dojst ku korozii elektrickych suciastok.
Skladovacia teplota -40 °C az +70 °C, pri¢om zmeny teploty nesmu byt rychlejsie ako 1 °C za minutu.

InStalacné prostredie

Miesto instalacie menica:

musi byt mimo dosahu zdrojov elektromagnetickeho rusenia;

musi byt mimo dosahu prachu, vodnych par, korozivnych plynov, horfavych plynov,
olejovej hmly a soli;

miesto musi byt bez horlavych latok, prachu, oleja, pary, kvapkajucej vody alebo soli
(neumiestriujte do prostredia, kde su pritomné korozivne kvapaliny a plyny, ako su
kyseliny, zasady, solné roztoky);

musi byt mimo priameho sIlne¢ného Ziarenia, olejovych vyparov, vodnej pary, prachu
a vibracii.

Nadmorska vyska

Do 1000 m nad morom.

Ak je nadmorska vyska miesta instalacie vyssia ako 1000 m, znizte vykon o 1 %
na kazdych dalSich 100 m.

Vibracie

< 5,8 m/s? (0,6 g)

QOrientacia inStalacie

Meni¢ musi byt inStalovany vo zvislej polohe, pricom je potrebné zabezpedit
dostato¢née chladenie.

Poznamka:

P Uistite sa, Ze meni& MSI10 je inStalovany v &istom a dobre vetranom prostredi.
Menié nainstalujte na miesto, kde je zabezpe&ena dobra cirkulacia vzduchu.

» Do vetracieho portu nikdy nevkladajte vodivé materialy, horfavé latky, korozivne
kvapaliny ani elektromagnetické latky.

2.1.2. Orientacia instalacie

Meni¢ mézZe byt montovany na stenu alebo do rozvadzaca.
Meni¢& musi byt nainstalovany vo zvislej polohe.

Uistite sa, Ze miesto instalacie spifia vy$sie uvedené poZiadavky.
Rozmery montazneho ramu su uvedené v kapitole Rozmery.




2.1.3. Spdsob montaze

Meni¢ je mozné montovat na stenu (uvadzany je len referenény rozmer ramu):
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Montaz na stenu
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3-1 obrazok Spdsob montaze

(1) Vyberte vhodné miesto na vyvrtanie otvorov. Polohu otvorov najdete v rozmerovych vykresoch.
(2) Upevnite meni¢ pomocou skrutiek a rozperiek alebo zapustkov na zvolenom mieste.

(3) Umiestnite meni¢ na miesto montaze na stenu.

(4) Pevne utiahnite skrutky na lavej strane menica.

2.1.4 Miesto montaze

Teply vzduch

LS

miLlN Eﬂﬁﬁ
] | ﬁmmm

<> A BewA ~ & Studeny vzduch 8--B

3-2 obrazok Miesto montaze

Poznamka: Minimalne rozmery A a B st 100 mm.



2.2. Elektrické pripojenie

2.2.1. Schéma pripojenia hlavného obvodu

Brzdny rezistor
P+ PB
Jednofazové TRt u Vystupné
220V (15%)~ " O fambolsse| T * v tvarové
240V (+10%) Lt . timivky
50/60Hz o Qp—op :15&“ —& N w (volitel'né)
PE L
[volitel'mé) =
Brzdny rezistor
|P-+ PB |
Trojfazové
220V (-15%)~ =
240V (+10%) R O—— P;:;:‘ & R u V§stupné
tvarové
;L'x{ 15%) SO—— isté [0S  Troarovedlovs22kW ¥ timivky
gy EMI w g
saovirion) TO e 9T Trojfdzové 230V < 1,5 kW PE (voliterné)
R (volitel'né) =
Brzdni jednotka
Jerafionha DC- - Brzdny rezistor
P+ PB U-
Trojfazové
220V (-15%)~
200V (+10% R O "nebe R u Vystupné
alebo S 00—  istié s Trojfazové 400V > 2,2 kW v :’a'l\?:ﬂ
o 7 mivky
380V (-15%)~ Trojfazové 230V > 1,5 kW
(5%~ 15 | M | &7 W s
440V (+10%) filter 5
A {volitelné) =

3-3 diagram Schéma pripojenia hlavného obvodu

Poznamka:
» Paistky, DC timivku, brzdny odpor, vstupny reaktor, vystupny reaktor,
vystupny filter a volitelné ¢asti vystupného filtra. Pozri kapitolu
Periférne volitel'né prislusenstvo pre podrobné informacie o jednotlivych ¢astiach.

2.2.2. Schéma pripojenia hlavného ocbvodu

’(+)lPBI_L !N | U_IV | W [ PE
QJejealesles
p=yivmyismyipmyipmylymypimy sy

3-4 obrazok Schéma pripojenia hlavného obvodu — 1 faza
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3-5 obrazok Schéma pripojenia hlavného obvodu — 3 fazy — 230V 0,75 kW-ig, 400V 2,2 kW-ig
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3-6 obrazok Schéma pripojenia hlavného obvodu — 3 fazy — 230 V 1,5 kW, 400 V 4-22 kW
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3-7 obrazok Schéma pripojenia hlavného obvodu — 3 fazy — 30-37 kW

RIS |IT 1] &)

NAPAJANIE DC ZBERNICA MOTOR

3-8 obrazok Schéma pripojenia hlavného obvodu — 3 fazy — 45-55 kW

Svorka Funkcia
L, N Jednofazové striedave vstupné svorky, ktoré su vo vSeobecnosti pripojené k napajaniu.
RS T Trojfazové striedavé vstupné svorky, ktore st vo vSeobecnosti pripojene k privodnemu
napatiu.
PB, (+) Svorka na pripojenie volitelného brzdného rezistora.
(+), (-) Svorky zbernice DC alebo DBU.
uv,w Trojfazove striedave vystupne svorky, ktoré su vo vSeobecnosti pripojené k motoru.
PE Ochranna uzemnovacia svorka.

Poznamka:
€ NepouZivajte asymetricky tieneny motorovy kabel. Ak sa pouZiva tieneny kabel,
NEPRIPAJAJTE tienenie k motoru ani k uzemrovacej svorke menica.
€ Kable motora, vstupného napajania a riadiacich vedeni vedte oddelene,
neukladajte ich do jedného vedenia.
€ Svorka ,, T nie je viazana na jednofazoveé pripojenie.




Bezpeénostny
riadiaci modul
s otvorenym obvodom
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2.2.3. Pripojenie svoriek v hlavhom obvode

1. Uzemnite svorku ochranného vodi¢a (PE) na pripojovacej svorke napajania meni¢a pomocou
vodica s prierezom 360 mm?. Pripojte vstupné napajacie svorky k sieti L1, L2 a L3 podla

poradia faz.

2. Pripojte motor a meni¢ a uzemnite svorku ochranného vodica (PE) motora. Pripojte vystupneé
svorky kabla motora k svorkam U, V a W podla poradia faz. Pripojte svorku ochranného

vodica (PE) kabla moto

ra.

3. Pripojte brzdny odpor alebo volitelnu brzdnd jednotku podla technickych poziadaviek
(ak je potrebné) na svorky PB a (+).
4. Pripojte ovladaci signal podla poziadaviek mimo menica.

2.2.4. Schéma pripojenia riadiaceho obvodu

Viacfunkény vstup 1

51

g

R 114
_JH{ \ Y1 vystup relé
— —=comV
AO1 Analégovy vistup
!:1 0-10 VI0-20 mA
' com
AO2

— Analagovy vistup
0-10 V/I0-20 mA
COM

Viacfunkény vstup 2 52 IS
Viacfunkény vstup 3 53 i«l
Viacfunkény vstup 4 54 !Eq
Vysokorychlostny HDI i
vstupny kolektor E
Programovatelny > COM E+
vistup s otvorenym kolektorom PW
=
CcoMm
: +10V
Al2 H Al2
Al3 '
GND

T—+ COMIGND

vstupy

= ?JL-_sz
o

Bezpeénosiny spétny

Bezpecénostné

+24V

I 485+ Tieneny par (kritena dvojlinka)
' ' L'\ RS48s
| \
IL__4 E?_ g/ komunikacia
COMIGND
RO1A

-

RO1B

Vystup relé 1

Vystup relé 2

signal

3-9 obrazok Schéma pripojenia riadiaceho obvodu

Poznamka: Iba pri modeloch
5 vystupom relé (= 2,2 kW),

Pozndmka: Iba pri modeloch
= vystupom relé (= 2.2 kKW).



2.2.5. Schéma pripojenia riadiaceho obvodu

s1

52 S3 S4

HDI | Al2 Al3 | +10V

+24V | H1 RO1B | RO1C

+24V

PW | COM | COM

¥ AO1 | 485+ | 485-

+24V | H2 RO1A | RO1C

(-

L]

3-10 obrazok Schéma zapojenia riadiaceho obvodu 2,2 kW

RO1A | RO1B | RO1C S1 | S2 | S3 | S4 | HDI | Y1 | A2 | AIB | +10V +24V | H1 H2
RO2A | RO2B | RO2C +24V | PW | COM | COM | GND | AC1 | AD2 | 485+ | 485- +24V | +24V | H2
| - |
3-11 obrazok Schéma zapojenia riadiaceho obvodu od 4 kW
Oznacdenie 4 ; iy e
Typ st Popis funkcie Technické udaje
o 485+ e g
Komunikacia 485 485 komunikacia Port 485 komunikacie
S1 1. Vstupna impedancia: 3,3 kQ
S2 Digitalne vstupy 2. 12 =30V jednosmerné napajanie
S3 (potencialove) 3. Dvojvodicové zapojenie vstupov
sS4 4. Maximalna vstupna frekvencia: 1 kHz
Od S1 - S4, ak je nastaveny ako vstup
Digitalne HOI Vstup vysokofrekvenéného | vysokofrekvenéného impulzu.
vstupy impulzu Max. vstupna frekvencia: 50 kHz
Prevadzkovy cyklus: 30 % — 70 %
_ T Externé digitalne napajanie
FyY Digitainy napajact vYSWP | o 2eah napatia: 12— 30 V
1. Spinacia kapacita: 50 mA /30 V
Y1 Digitalny vystup 2. Rozsah frekvencie: 0 — 1 kHz
3. Stav vystupu STO
24V-H1 STO vstup 1 1. Bezpetnostny vstup (STO) odpgji nadbytoéné
podanie energie od relé, okrem NC kontaktu STO
Vstu relé, ked je aktivovane.
. =4 2. Bezpelnostny vstup musi byt pripojeny
funkcie STO FER ; L
kriitenym tienenym kablom s diZkou najviac 25 m.
24v-H2 STO vstup 2 3. Pri pouziti funkcie STO zabezpedte, aby boli
svorky a kapitoly v ¢astiach 3.10 a 3.11 zapojené.
il o Externé 24 V + 10 % nap3janie,
24V napajanie +24V 24V napéjanie maximalne 200 mA

1



Typ

Oznacenie

Popis funkcie

Technické adaje

svorky
Kimeneti prad 200 mA.

Komunikacia COM Mozno pouZit ako digitalny vstup alebo vystup
totalnom alebo ako externy zdroj napajania
pre digitalne vstupy.

Ref o o Referenéné napajanie 10 V DC
+10V PRI A Rt vystupny prad: 50 mA
10VDC Min. zataZovacia impedancia potenciometra:
5kQ
Al2 — 1. Vstupny rozsah: Al2 ako vstup pridu
alebo napéatia: 0—10V /0 -20 mA
Al3: -10 V-+10 V.
2. Vstupna impedancia: vstup napétia: 20 kQ);
Analogf;we A3 Analégovy vstup vstup pradu: 500 Q.
vstupy / vystupy 3. Prepina¢ pridu a napatia: DIP prepinac.
4. Rozlidenie: Al2 / Al3 min. hodnota 10 mV /
20 mV, pri 10 V 50 Hz — nekonecno.
Analégova spolocna
GND R Analdgové referenina zem
zem
1. Vystupny rozsah: 0— 10 V DC alebo
AO1 0-20 mA.
Analogovy vystup 2. Rozlisenie vystupu napatia / pradu: 1 %
rozsahu.
AO2 3. Presnost: +1 %, 25 °C.
4. Maximalne zatazenie: < 2,2 kW pre AO1.
RO1A Relé 1 NO kontakt
1. Spinacia schopnost:
RO1B Relé 1 NC kontakt 3A/AC250V,1A/DC30V:
-y RO1C Spoloény kontakt relé 1 2. Uistite_ sa, Ze obvod nie je zataZeny viac
Digitalne neZ maximalnym vysokofrekvengnym
vystupy (rele) RO2A Relé 2 NO kontakt napatim;
; 3. Len pri relé ovladanych
RO2B Relé 2 NC kontakt frekvenciou < 2.2 kW.
RO2C Spoloény kontakt relé 2
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2.2.6. Pripojovacie znacky vstupnych / vystupnych svoriek

Na oznacenie vstupnych / vystupnych svoriek pouzite znacky v tvare U alebo V pre NPN
alebo PNP zapojenie, ako aj na oznacenie vstupnych svoriek ako vnutorny alebo externy
zdroj napajania. Znacky podla potreby pripevnite.




U-shaped tag between +24V and H1

Hm— : S1 S2 S3 S4 HDI AI2 AI3 %10V +24V H1
0000000 N o

S PW COM Y1 AO1 485+ 485- +24V H2
floocooood GO0 O 00 0| D ag

| [BC000000

Eilel

[l
0

—)\

U-shaped tag between +24V and PW

3-12 obrazok U-alaku svorkovnica (kiégészitd érintkezd)

Ak ako napajaci zdroj pouZzijete tranzistor PNP, nastavte U-alaku prepojku medzi +24 V a PW
podla nizSie uvedenych schém, aby sa pouzité napajacie napatie zhodovalo.

O P — L LS —
E LB ] *E !
com -ﬁ{ COM _ﬂ{

PW +24V -PW : >
+r24V f‘*’Z‘W’ % 424V +24V

Internal power supply External power supply
3-13 obrazok NPN maddok

Ak ako napajaci zdroj pouzijete tranzistor NPN, nastavte U-alakl prepojku medzi +24 V a COM
podla nizSie uvedenych schém, aby sa pouZité napajacie napéatie zhodovalo.

o wo (B [T
By B N com | 14|

COM
o = Sy N —=y
=2V | -

-

i

Internal power supply External power supply

3-13 obrazok PNP médok

2.3. Funkcia STO (Safe Torque Off)

13



Referenéné Standardy: IEC 61508-1, IEC 61508-2, IEC 61508-3, IEC 61508-4, IEC 62061,

1ISO 13849-1, IEC 61800-5-2.

A STO funkcia aktivna, ak nie je napajana, zabezped&uje, Ze hlavné napajanie je odpojené,
¢im sa brani neoéakavanému spusteniu. Tato funkcia vypne motor a zabrani jeho spusteniu
vyuzZitim bezpecnostného obvodu STO. Bezpecnostny obvod STO méze zahinat relé
bezpe&nostného obvodu (kontakty nie su pod pradom), elektromagnetické (ESTOP) zariadenia
alebo nekontakiné elektronické vystupy. Je mozna aj kombinacia.

Safety relay, etc.

+24V i' ' P
H —~ e |
H1 i |
44 T
H2 11 !
p
COM —ot——eee-d i
uUDC+ o
Control
circuit PWM+ |
" | Uwiw
Drive
circuit

Poznamka: Kontakty bezpeénostného
PWM- I relé musia byt otvorené, ked je aktivna
bezpecnostna funkcia. Kabel medzi relé
a frekvenZnym menitom musi byt kratsi
ubDC- ako 2 m.

3-14 obrazok STO funkcia

2.3.1. Logické stavy pre STO funkciu

STO stav je indikovany stavom STO funkcie a v tabulke nizsie st uvedené prislu$né operacie.

STO stav indikatora

Zodpovedajuca STO chyba

H1, H2 otvorené

STO funkcia aktivha, motor nie je mozZne spustit.

H1, H2 skratované

STO funkcia neaktivna, motor je moZné normalne spustit.

H1 alebo H2 otvorené alebo
skratovane

Spustacie ST1.1 / STL2 / STL3 chyby, kédy chyb su:

38: Chyba ST1.1: Odpor hlavného obvodu nie je spravny (STL1)
39: Chyba STL2: Odpor hlavného obvodu nie je spravny (STL2)
40: Chyba STL3: Odpor hlavného obvodu nie je spravny (STL3)

2.3.2. Nastavenie oneskorenia STO
Trigger a oneskorenie bezpecnostnej funkcie STO si popisané v tabulke nizsie:

Rezim STO

Trigger a oneskorenie bezpeénostnej funkcie STO

ReZim STO: STLA1

Trigger < 10 ms, oneskorenie < 280 ms

Rezim STO: §TL2

Trigger < 10 ms, oneskorenie < 280 ms

Rezim STO: STL3

Trigger < 10 ms, oneskorenie < 280 ms

ReZzim STO: STO

Trigger < 10 ms, oneskorenie < 100 ms

1) ,STO trigger" = oneskorenie od aktivacie STO po vypnutie hlavného napajania a zabranenie spustenia.

2) ,STO oneskorenie* = oneskorenie od vypnutia hlavného napajania po indikéciu stavu STO.

2.3.3. Samotestovanie STO pri zapnuti

Pred zapnutim STO funkcie vykonajte samotest podl'a tabulky nizSie, aby sa zabezpedcila

spolahlivost STO funkcie.
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PoloZka Opis

O

Prevadzka

= Uistite sa, Ze zariadenie pracuje spravne a Ze funkcia STO je deaktivovana.

= Uistite sa, Ze motor (nie je v chode) je pripojeny k napajaniu a Ze moZno ovladat' z klavesnice
alebo cez riadiace svorky.

= Skontrolujte, ¢i st STO oviadacie obvody spravne pripojené podla schémy zapojenia.

= Skontrolujte, ¢i je STO ovladaci kabel pripojeny medzi svorky +a a +24 V, referenéné GND a COM.

Zapnutie (aktivacia)

» Otestujte prevadzku funkcie STO, ked motor bezi:
- Prikaz zastavenia musi zostat' aktivny (ak je aktivny), kym sa motor Uplne nezastavi.
- Po aktivacii funkcie STO sa nesmie spustit motor, aj ked je prikaz spustenia aktivny.
- Skontrolujte, ¢i sa na displeji zobrazi spravny stav.
- Deaktivujte funkciu STO.

Indikacia aktivacie a deaktivacie

= Otestujte prevadzku funkcie STO, ked motor beZi.
- Skontroluijte, ¢i sa indikacia aktivacie a deaktivacie zobrazuje spravne.
- Aktivujte funkciu STO.
- Na displeji STO stav musi ukazovat deaktivovane prikazy (zobrazene ako X), uistite sa,
Ze motor neméze reagovat na prikaz spustenia.
- Deaktivujte funkciu STO.

2.4. Ochrana rozlozenia (layout)
2.4.1. Ochrana frekvencnym meni¢om a ovladacim kablom
pri inStalacii
Pri indtalacii musi byt frekvencény meni¢ a ovladaci kabel chraneny pred tepelnymi vplyvmi.
Ochranu vykonaijte podla nizSie uvedenych pokynov.

Poistka
3-15 obrazok Konfiguracia ochrany

Poznamka: Vyberte ochranu podla poZiadaviek na oznacenie pristroja. Ochrana zniZuje
vplyv pri poruche v ovladacom kabli na ochranu pouzit pri inStalacii a v servise.

2.4.2. Ochrana sietového motora a motorového kabla

Frekvenény menié¢ chrani siefovy motor a motorovy kabel pri poruche v ovladacom kabli,
ak déjde k poruche nadprudu podla nastavenej maximalnej prudovej urovne.
V tomto pripade nie je potrebna Ziadna d'alSia ochrana.

15
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< Ak k jednému frekvencnému meniéu pripojite viacero motorov, termické
A prekt'azenie jedného motora alebo poskodenie jeho kabla méze poskodit’

ostatne motory. Preto pre kazdy motor pouzite samostatnu tepelnu ochranu
(termicky spinad) alebo istic.

2.4.3. Obmedzenie obvodov pre overenie bezpecnosti

Na zaistenie spravnej funkcie frekvenéného meni¢a a obvodu detekcie vypadku napajania
je potrebné zabezpecdit, aby prudové obvody napéjania frekvenéného meni¢a neobsahovali
Ziadne rusive vplyvy.

V Specialnych aplikaciach, napriklad pri pouziti menica len na znizenie otacok bez indikacie
vypadku (stranka 3-15) alebo pri ovladani mnohych motorov z jedného menita, méze byt
indikacia vypadku napéjania nespravna. V takom pripade pouzite vhodné opatrenia.

< Ak je siet pripojena k vystupnym svorkam U, V a W menica alebo ak
A je nainstalovany kompenzaény kondenzator na vystupnej strane, méze

ddjst’ k poskodeniu frekvenéného menica. Na vystupné svorky U, V, W
nepripajajte siet'ové napétie ani kompenzacné kondenzatory.

Pri beZznom pouZivani vykonajte dokladné kontroly mechanickych spojov a kontaktov, aby ste
zabezpedili, Ze motory nie su pripojené priamo k sietovému napétiu a 2e medzi meni¢om a
motorom nie su ziadne iné zariadenia pripojené k vystupnej strane.

3. Rezim prevadzky ovladacieho panela

Ovladaci panel umoZiiuje obsluhu menida série MSI10 a zobrazuje prevadzkové stavy
a parametre. RozloZenie a funkcie tlacidiel si uvedené nizsie.
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4-1 obrazok Ovladaci panel

Poznamka: Stlatenim klaves so Sipkami A a V mobZete prepinat medzi obrazovkami
ovladacieho panela a podrobnu Upravu parametrov.

Por. Nazov Popis

Ak LED nesvieti, menic je v zastavenom stave; ak LED
RUN/TUNE svieti, meni¢ je v prevadzkovom stave; ak LED blika,
menic je v rezime nastavenia parametrov.

St?“?“? FWD/REV Ak LED nesvieti, meni¢ je v stave dopredu; ak LED
LED indikatory svieti, meni¢ je v stave dozadu.

Ak LED nesvieti, menic je ovladany z ovladacieho
LOCAL/REMOT | panela; ak LED svieti, menic je ovladany z externych
svoriek.




Por. Nazov Popis
Ak LED nesvieti, meni€ je v zastavenom stave; ak LED svieti,
RUN/TUNE menic je v prevadzkovom stave; ak LED blika, menic je v rezime
nastavenia parametrov.
FWD/REV Ak L<EI;) nesvieti, menic je v stave dopredu; ak LED svieti,
Stavové menic je v stave dozadu.
1 ..
LED indikatory LOCALREMOT | A% LED nesvieti, menic je oviddany z oviadacieho panela;
ak LED svieti, meni¢ je ovladany z externych svoriek.
Hibajelzé LED
Ak LED nesvieti, meni€ je v bezchybnom stave;
TRIP ak LED nesvieti neustale, meni¢ ma chybu;
ak LED blika, meni¢ je v normainej prevadzke;
ak LED blika, meni¢ je v stave pred spustenim alebo
kmitanie zatial nie je dokongene.
Aktualne zobrazena hodnota
Jednaotka Popis
2 Meracka Hz Meranie frekvencie
LED A Meranie pradu
v Meranie napétia
RPM Meranie otacok
% Percenta
4 D'g"‘."""" Al1 — aktualna hodnota.
potenciometer
PRG Programovacie | Prechod do prvého menu urovne a rychle opustenie
ESC tlagidlo parametra &i Urovne.
DATA Tlaéidlo Prechod do menu, potvrdenie
ENT Enter alebo uloZenie parametrov.
A TiackR Zvyienie Gdajov alebo funkény kod.
Zvysit
5 Tladidla v Tlat‘;i'cf;° ZniZenie udajov alebo funkény kod.
znizit
B Tlagidlo Posun na vyber parametra alebo zmena miest
SHIFT Shift zobrazenia parametrov.
{ RUN Tlagidio RUN Spustenie meni¢a, prevadzka dopredu, resetovanie poruchy.
STOP Tlagidlo Stop/ Zastavenie menicéa, prevadzka dopredu, resetovanie poruchy
RST Reset (P07.04), pri funkénom kéde.
QUICK Tladidlo Pri stlaceni aktivuje funkény kod (P07.02) a spusti
JOG rychly chod funkciu rychleho chodu.
3.1. Prevadzka ovladacieho panela

Ovladaci panel meniéa umoziuje realizovat prevadzku meniéa. Podrobné popisy jednotlivych
funkénych kédov obsahuje navod na obsluhu.
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3.1.1. Ako zmenit funkéné kody invertéra
Invertér sa ovlada tromi Uroviiami menu, ktoré su uvedené nizsie:
1. Funkéne kody skupiny (zakladné menu)
2. Funkéné kody (druhé menu)
3. Funkéné hodnoty (tretie menu — parametrické menu)

Poznamka: Ak stlacite tlacidlo | PRG/ESC |, vohe t | DATA/ENT |, vratite sa vZdy o jednu

urover vysSie do predchadzajliceho menu, a to aZ k zobrazeniu zédkladného menu. Okrem toho
sa automaticky prepnete spat na zakladné menu, ak neuskutocnite ziadnu operaciu s funkénymi
kodmi, ak stlagite tlacidlo pri zobrazeni aktualnej prevadzkovej obrazovky alebo

ak po zmene hodnét parametrov nestlacite tlacidio | DATA/ENT |.

V tretom udrovni menu (parametrické menu) mdzete menit hodnotu parametra pomocou

tlacidiel A alebo W, ale nemézete zmenit funkény kod.

Nasledujuce skratky sa pouzivaju v dalSom popise:

1) Funkény kéd nema nastavitelny parameter, napriklad aktualny zobrazeny parameter,
nazov parametra, nahlasena chyba atd. a podobne.

2) Funkény kod ma nastavitelny parameter, ale mozno zmenit' len pouzivatelska hodnotu.
Priklad: Nastavenie P0.01 je funkény kod 0 a pouzivatelska hodnota mdze byt 0 az 1.

L 1 L ] - -] L - L ] -] ® o L L] -
PRG -
nr i : rn mnn
4 1 1= Ed 0 L@ Shh
Vietky gislice blikaja Jednaotka hliké@@ Nejblika jednotka
. @ - - L ] -] -] -] -] & o &> L] [ ]
PRG PRG
nrn ESC -'Esc arn
L w I e — 5 R L [N SN
Jednotka blika Cislo blika [z] E] Jednotka blika

Poznamka: Pomocou nastaveni E a [E mézete posivat a upravovat hodnoty.

4-3 obrazok Zmena nastavenych parametrov

3.2. Popis funkénych parametrov

Invertér série MSI10 ma 30 skupin funkénych parametrov (P00-P29), z ktorych P18 az
P28 su rezervované pre funkcie vyrobcov. VSetky funkéné kody su uvedené v tabulke.
Priklad: ,P08.08“ znamenad, Ze je to 6smy kod funkénej skupiny a 6smy kod funkcie
v skupine P08. Skupina P29 je vyhradena pre funkcie vyrobcov, preto uzivatel' nepotrebuje
menit' tieto kody.

V tabulke niZsie st urovne v hierarchickom systémovom menu funkénych parametrov:

Prva droven: ,Funkéné kody" — zobrazenie skupin a parametrov funkénych kédov;

Druha droven (poduroveni): ,Funkéné kédy” — zobrazenie nazvov a Cisla funkénych parametrov;
Tretia droven (podudroven): ,Hodnoty parametra® — zobrazenie detailnych hodnét parametra,
diagramov, ilustracii a pod.;

Stvrta troveri (zakladna uroven): , Predvolené hodnoty* — zobrazenie pévodnych tovarensky
nastavenych hodnét parametrov;

Piata droven (zmena): ,Zmena hodnét* — Gprava parametrov (ak je parameter nastaveny
pohyblivy alebo nastavitelny);

.O" : znamena, Ze nastavenie parametra sa meni otaéanim gombika alebo pomocou A/ ;

» ®" . Zznamena, ze hodnota parametra je pevna, povodna alebo neda sa zmenit.



Funkény

Predvolena

Sposob

-Kkbd Nazov Podrobné nastavenia parametrov hodnota | Gpravy
P00 Skupina zakladnych funkcii
Vyberte spdsob ovladania meni¢a z klavesnice!
Na ovladacom paneli méZete pouZitat' tieto klavesy:
Start, stop, otacanie dopredu a vzad.
0: Ovladanie z klavesnice meni¢a ("LOCAL/REMOT"
nesvieti)
Na ovladacom paneli stlacte klaves RUN, STOP/RST pre
chivenie na koniec menica.
p00.01 | Riadiaci rezim Ak je aktivovany m'ultikrokovy prikaz QUIC?IUJOG 0 5
chodu FWD/REY (predvoleny P07.02=3), po zmene signalu
chodu na klavese RUN a STOP/RST sa multikrokové
prikazy spatného chodu, chodu dopredu nezmenia,
a meni¢ bude bezat' dalej.
1: Ovladanie cez svorkovnicu ("LOCAL/REMOT"
svieti)
2: Ovladanie cez komunikaény port ("LOCAL/REMOT"
svieti)
Tento parameter pouZite na nastavenie maximalnej
vystupnej frekvencie meni¢a. Tento parameter,
Maximalna pricom klavesy na ovladacom paneli maji prednost
P00.03 vystupna pred parametrom. Pri Gprave tejto hodnoty sa zmeni | 50,00Hz @
frekvencia maximalna vystupna frekvencia, lil. a resetuji sa
hodnoty prevadzky.
Rozsah nastavenia: P00.04~400.00Hz
Ak je frekvencia chodu dopredu nastavena na hodnotu
Maximalna nizSiu ako je horna hranica vystupnej frekvencie,
P00.04 frekvencia nizSia z tychto dvoch hodnét sa stane maximalnou 50,00Hz o
chodu vystupnou frekvenciou.
dopredu Rozsah nastavenia: P00.05~P00.03 (Maximalna
vystupna frekvencia)
Minimalna S;')odné hranica_frek\:'encie' choc!u- doPredu. ' |
P Tato hodnota vyjadruje, aka mala je vystupna frekvencia,
ktori mdze dat' frekvenény zdroj. Tato hodnota sa
CHod pouZziva na chod dopredu aj dozadu. s
P00.05 d.op.me‘du Poznamka: PoloZka Max. frekvencia chodu dopredu 2 0,00Hz @)
(rn'lnlmaln.a Frekvencia chodu dopredu spodna hranica =
vystupna Frekvencia chodu dozadu spodna hranica
frekvencia) |Rozsah nastavenia: 0,00Hz~P00.04 (Spodna

hranica frekvencie chodu dopredu)

r ™y
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Funkény
-kod

Nazov

Popis parametrov a sposob nastavenia

Predvolené
nastavenie

Sposob
upravy

P00.06

WA vyber
zdroja
referenéného
signalu
frekvencie

P00.07

.B" vyber
zdroja
referenéného
signalu
frekvencie

0: Ovladanie frekvencie pomocou ovladacieho panela
P00.10 funkény kéd nastavuje hornd hranicu frekvencie
(pozri tento kod), pricom rozsah nastavenia je P00.04.
1: Analégovy vstup Al1 — ovliadanie frekvencie
pomocou externého analégového signalu

2: Analégovy vstup Al2 — ovladanie frekvencie
pomocou externého analégového signalu.

Vstup Al2 méze byt napat'ovy alebo pradovy (0~10 V
alebo 0(4)~20 mA), prepojkou J3 nastavte rezim.
Poznamka: Ak je analogovy vstup Al2 v rozsahu
0~20 mA, pri prekroceni 20 mA sa bude zodpovedat
10 V.

Analogovy vstup zodpoveda predvolene 100,0 %
pri maximalnej doprednej charakteristike
frekvencie (funkény kad P00.03), ¢o znamena, Ze
100,0 % pri maximalnej predne] charakteristike
frekvencie (funkény kod P00.03) zodpoveda
maximalnej frekvencii (funkény kéd P00.03).

6: Riadenie viacstupriovou rychlost'ou

Frekvencia beZi spdsobom viacstupriovej rychlosti,
ak je P00.06=6 alebo P00.07=6. Priradte P05
digitalnemu vstupnému portu (P05.01~P05.05),
viacstupriova prevadzka sa riadi digitalnym
vstupnym portom (16-17-18-19) a zodpoveda
frekvencii na P10 parametrovom porte.

7: PID regulacia

Invertor beZi PID regulaciou, ked je P00.06=7 alebo
P00.07=7. Podrobnosti o nastaveniach PID pozri
parametrovy port P09.

8: Komunikacia MODBUS
Frekvencia je riadena komunikaciou MODBUS.
Dalsie informécie najdete v prirucke P14.

Poznamka: Pokial je zvolena A alebo B frekvencia,
nie je mozné ich nastavit sucasne.

O

P00.11

Cas zrychlenia
ACC1

Cas od pociato¢nej frekvencie vystupu invertora 0 Hz
do maximalnej frekvencie (P00.03) pocas zrychlovania.
Cas od 0 Hz do maximalnej frekvencie invertora
deceleracie (P00.03).

Jednotka frekvencie 0 Hz je 0,01 s (P00.03).

Pri MS110 je ¢as zrychlenia nastaveny samostatne pre
skupiny ACC/DEC, z ktorych je vybrany PO5 parametrovy
port. Cas zrychlenia invertora, ked je zvolena ACC/DEC
skupina 1, sa nastavuje v rozsahu P00.11 a P00.12.
Rozsah nastavenia: 0,0~3600,0 s

0,1

P00.12

Cas spomalenia
DEC1

Cas od pociatoénej frekvencie vystupu invertora do 0 Hz
pri spomalovani.

Jednotka frekvencie 0 Hz je 0,01 s (P00.03).

Pri M5110 je ¢as spomalenia nastaveny samostatne pre
skupiny ACC/DEC, z ktorych je vybrany PO5 parametrovy
port. Cas spomalenia invertora, ked je zvolena ACC/DEC
skupina 1, sa nastavuje v rozsahu P00.11 a P00.12,
Rozsah nastavenia: 0,0~3600,0 s

0,3




Funkény
kod

Nazov

Popis nastavenia parametrov

Predvolené
nastavenie

Zposob
nastavenia

P00.13

Vyber spdsobu

ovladania

chodu ventilatora

0: Ventilator sa riadi na zaklade predvolenej hodnoty, pricom
meni¢ pracuje v rezime riadenia FWD/REV.

1: Ventilator sa riadi na zaklade spatnej vazby, pricom menic
pracuje v reZime riadenia PWD/REV.

Spbsob oviadania a funkény kod, ktory vyuZiva spétnl vézbu
motora (U, V, W), su vzajomne prepojené. Ked' sa prerusia dve
pripojenia motorového vedenia, merané napatie klesne (U, V, W).

Sposob ovladania a obrazovka po zapnuti rychleho nastavenia
pomocou tlacidla QUICK/JOG zobrazuju P0O7.02 parameter.

Upozornenie: Ak sa spdsob oviadania nastavi na 1, aktualna
nakalibrovana hodnota predvolenej hodnoty sa pouZije ako spatna
vézba rychlosti motora pri Starte.

V takomto pripade treba pouZivat' funkciu korekcie krivky na
zabezpedenie, aby sa po urfitom &ase prevadzky motora
dosiahla spravna prevadzka.

2: Spédna vazba zatvorenej slucky: V Specidlnych pripadoch
treba pouZit' tito funkciu, ak nemozno pouZit’ spatnu vazbu o
rychlosti pri Starte.

P00.14

Nastavenie
frekvencie
spatnej vazby

Frekvenca vystupu

‘ Nosna
Z monitorovania

Fokancls Nizka zalaz {odpojend) | Viysoka zétaz (pripojend)

1~kHz High Low Low

10kHz

16kHz Low High High

Tabulka vztahu medzi typom motora a frekvenciou spatnej vazby:

Typicka frekvencia spatnej
véazby
4 kHz

Typ motora

02~22kW

Odporuéana frekvencia spatnej vazby: idealny tvar viny, nizky cbsah
harmonickych, nizke zahrievanie motora a nizka hluénost.

Ak sa frekvencia spatnej vazby zvydi, zwysi sa rozliSenie spatnej vazby,
ale znizi sa moznost eliminacie ruSenia menica a kapacita proti ruseniu.
Naopak, ak sa frekvencia spatnej vazby zniZi, znidi sa rozlisenie spatnej
vazby menida, wysledkom coho bude zniZenie kolisania pridu a
elektromagnetického rusenia.

Ak sa poudije prilié nizka frekvencia spatnej vazby, mdZe dojst k nasyceniu
a nasledne k prehriatiu.

Frekvencia spétnej vazby z vyroby je nastavend na vhodnu hodnotu pre
beZné menice.

Bez ohladu na to by sa beine zvolend frekvencia spatnej vazby mala
menit len v pripade, Ze ju nie je moZné spravne nastavit po pouziti.

Ak sa prevadzkova frekvencia dosiahne na predvolenej hodnote,
ked' sa vyskyine nenasytenie napétovej spétnej vazby, mdZe menic
prestavat optimaine pracovat.

Zavisi od
modelu
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Funkény
kod

Nazov

Podrobné nastavenia parametrov

Predvolené
nastavenie

Jednotka
merania

Na dosiahnutie plného vykonu by sa tato hodnota mala
znizit' o 20 % oproti referencnej Zivicovej frekvencii 1k.
Rozsah nastavenia: 1,0~15,0kHz




Funkény . A Predvolené | Spésob
Nazov Popis parametra a rozsah nastavenia
kod R nastavenie |ovladania
P02 skupina 1. motor
1. asynchronny .
Zavisi od
P02.01 | motor menovity | 0,1~3000,0kW = @
: modelu
vykon
1. asynchrénny
P02.02 | motor menovita | 0.01Hz~P00.03(a max. frekvencia) 50,00Hz @
frekvencia
1. asynchronny Zavisi od
P02.03 | motor menovity | 1~36000rpm o sdii @
pocet otacok
1. asynchrénny Zavisi od
P02.04 | motor menovité | 0~1200V modelu @
napatie
1. asynchrénny Zavisi od
P02.05 | motor menovity | 0,8~6000,0A modelu @
prud
P05 skupina Vyber multifunkénych vstupnych svoriek
SR Vyber funkcie ? 2:2332:1;@ 1 )
| vstupnej svorky | 5. pezim orientacného chodu dozadu
S1 3: Zakazanie chodu — aktivny stav
4: Spustenie dopredu / chod
Vyber funkcie L Rei?m o‘rientaéného choc!u dopredu_
P05.02 | vstupnej svorky 6: Rezim rychleho z:eustaveqaa / b_rzdema 4 @
52 7: Porucha z externého zariadenia
8: Pauza
e S ?avﬁzéiipr:::f;nade frekvencie (UP) @
P05.03 ; : i i i 7
vstupnggsvorky 11: ZniZenie referencie frekvencie (DOWN)
12: Presné zastavenie
Vyber funkcie | 13: Volba kombinacie poruchovych bitov A a B
P05.04 | vstupnej svorky | 14: Volba kombinacie poruchovych bitov a stavov Aa B 0 @
sS4 15: Volba kombinacie poruchovych bitov a stavov B a A
16: Viacrychlostny riadiaci terminal 1
) ) 17: Viacrychlostny riadiaci terminal 2
Vyber funkcie | 18: Viacrychlostny riadiaci terminal 3 .
P05.05 | vstupnej svorky | 19: Viacrychlostny riadiaci terminal 4 0 @
S5 20: Viacrychlostny riadiaci terminal 5

21: Casovy opdcie ACC/DEC 1
25: PID riadiace zapnutie
26: Nutené presné zastavenie (pri aktualnej frekvencii)
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Funkény
-kod

Nazov

Popis parametrov nastavenia

Predvolené
hodnoty

Spésob
upravy

27:0Obnovenie vyrobnych nastaveni (obnovi parametre
na predvolené hodnoty)

28: Zobrazenie verzie softvéru

30: Vyber rezimu ACC/DC

31: Uzamknutie klavesnice

33: Povolenie upravy frekvencie

34: DC brzdenie

36: Obnovenie predchadzajucej chyby

37: Obnovenie nastaveni

37: Komunikacia

42: Speciélne nastavenia (Specidlne prispdsobenie
jednotky)

43-63: Vyhradene

4.

Vyhladavanie a odstranovanie porich

Pred nasledujucimi krokmi na udrzbu menica postupujte takto:
1. Skontrolujte, ¢i je ovladaci panel funkény. Ak nie, obratte sa na popredajné
oddelenie spolo¢nosti MS-ANTRIEBSTECHNIK GmbH.
2. Ak nastanut nejaké poruchy, najdite ich podla prislusnych chybovych kédov (P07.27
a pod.) a potom zistite pri¢inu, aby ste mohli problém odstranit.
3. Zaznamenajte koéd poruchy z technického listu v dolnej casti a potom skontrolujte

navrhované riesenia.

4. Po odstraneni poruchy alebo poziadajte o pomoc!
5. Po novej indtalacii zapnite menic a otestujte ho v stave bez zataze.




Chyba Typ chyby Mozné priciny Akcie
1. Zvyste ACC ¢as.
1. Naraz alebo prili§ velké zataZenie.| 2 skontrolujte zataZenie.

OC1 2. Prili$ nizke vystupné napétie. 3. Viyberte invertor s vy$8im vykonom.
3. Hodnota nadprudového 4. Skontrolujte, & zataZenie
ochranného limitu invertora. nie je skratovane k zemi

alebo ¢&i neblokuje rotor.
1. Zmeny v zataZeni. 5. Skontrolujte, & nedoslo
.. . . |2.Zmeny v spinacom obvode k zmene konfiguracie.
0C2 Pre"‘moe"'r:;jfam"em’ alebo technické zlyhanie. 6. Skontrolujte, & nedoslo
P 3. Zmeny v invertore. k silnému ruseniu.
4. Zmeny v zataZeni alebo
mechanicka porucha.
Prekroéenie pridu S v she ;‘z?rli(:r?;rigur{%f:él?: S
I & 5 . " . .
oC3 v ustélenom stave i g:ﬁ;é:;;i?;a etz s 2. Skontrolujte, ¢i nedoslo
: ; k silnemu ruseniu.
Prek ie rychlosti i i
ov1 e ;O?';ﬁrzzn? 4 ™ Chyba v riadiacom obvode. 1. Skontrolu.jte z?t’azeme. _
Pt 28y 2. Skontrolujte, & &as zrychlovania
Prekrocenie napatia ; 2
reverzna energia. nie je dostupny!
oV3 Prekrocenie napatia | 1. Na vystupe pritomna Skontrolujte zataZenie
v ustalenom stave reverzna energia. a vysledok riadenia.
uv Podpétova chyba Nizke napatie v napajacom Skontrolujte napajacie napatie
na zbernici DC obvode. a vysledok riadenia.
1. Nizke napéti ajaco
) wa;z: e s 1. Skontrolujte napajacie napatie.
oL1 Tepe::ztzf:’a"a 2. Nadprad v dihodobom reime. | 2. ZniZte moment zataZenia.
3. Motor je pretaZeny alebo 3. Skontrolujte pretaZenie.
vyZaduje prilis vefky kratiaci moment.
o . . | 1. 2Zvyste ACC ¢as.
1. Naraz alebf.l pl'l.llg velke zatazenie. 2. Skontrolujte, & je ventilacia
OL2 Tepelna ochrana |2 Sl_abé ventilacia. spravnal
invertora 3. Nizke napatie v napajacom 3. Skontrolujte napajacie napétie.
obvode. o 4. \Wyberte invertor s vy&8im vykonom.
4. PretaZenie. 5. Vyberte vykonnej$i motor!
OL3 Elektronicka tepelna _Elektroniclﬁé tel?e"‘_é ochrana ; Skontrolujte chladi¢ a miesto
ochrana invertora invertora signalizuje predvolenu inétalacie.
teplotu.
1. Odstrante prach z ventilatora!
Prehriatie 1. Ventilator i haty hom. |2: Umiestnite ho na otvorené
OH1 ventilatora i 0_”? UP?.aW prac o alebo dobre vetrané miesto!
2. Pro‘stredte je prili§ hortce. 3. Zniste teplotu prostredia!
3. Prili§ dlha doba beZného 4. Skontrolujte, & su pripojenia
pouzivania. pevné!
1. Vyberte vykonnejsi model!
2. Skontrolujte napajanie!
OH2 Prehriatie IGBT 3. Skontrolujte IGBT teplotny senzor!

4. Vyberte vacsi ventilator!

5. Skontrolujte skrutky!

6. Skontrolujte chladié!

7. Skontrolujte chladiacu pastu!
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Ak vonkajsia porucha

Ak nebude odstranena

&P Vonkajsiaporucha ovplyvni skrat vonkajsia porucha
1. Aktivuje sa chyba aktivacie
1. Chyba aktivacie regulécie. regulaclel I
2. Chyba v komunikéci 2. Prerusi sa komunikacia v
& : . - - I‘
pripojenia. prlpop:-:nl:
CE Chyba komunikacie | 3. Nazov miesta komunikacie 3. Aktivuje sa chyba
je chybny, komunikacie!
4. Butoniaioabiadiag 4. Prejde sa na komunikaénu
K iKad bt zaloZnu stranku alebo sa deaktivuje
RO DIRTMENS: rozhranie v zavislosti od ochrany
rozhrania!
i thfftv P_afa"‘e“ic'_{ . 1. Prejdite na STOP/RST pocas
zapisu/Citania vo vonkajsej g |
EEP Chyba EEPROM paméti EEPROM aktivacie poruchy.“ '
e " 2. Vymaite z pamatového
2. Chyba pri poskodeni
EEPROM panela.
1. Prevadzkové chyba spétnej 1. Aktivuje sa chyba spatne;j
TR vézby PID vazby PID!
PIBE Cliyharmpaing ity PID 2. Chyba straty spatnej vazby | 2. Aktivuje sa chyba straty
PID spatnej vazby PID!
Plynutim ¢asu pri rozbehovom
END Koriec Gasmeiuiibrsa vykone menita sa nedosiahne PoZiadajte o programovanie a
nastavena hodnota vnitornej nastavte ¢as spustenia!
frekvencie spustenia.
; : HLuGEka invertora sa lisi od Skontrolujte vlastnosti a
LL Chyba:;t;t:mngl predvoleného rozsahu hodnoty predvoleny rozsah hodnoty

autotuningu.

autotuningu.




5. Pouzivatel'ské rozhranie jednofazového motora MSI20SS

Verzia firmvéru: P7.13 = 2.01.21

Tato ast' popisuje konfiguraciu pouzivatel'ského rozhrania MSI20.

Softvérové funkcie modelu MSI20 sa implementuja a riadia vylu€ne pomocou algoritmu
motoroveho pohonu a nastavovacich funkénych kédov.

Aby ste mohli zobrazit nasledujuce funkéné kody, prejdite na nasledujicu tabulku
(zobrazené na nasledujucej strane). Uvedené Sestfazové riadenie motora umozZiuje
ovladanie frekvenéného menica, upravu otacok a zobrazenie parametrov podla pouZivatelskej
prirucky MSI20, ako aj obnovenie tovarenského nastavenia na P04.34 = 0x00.

itz ; Rozsah Predvolené
Funkény kod Nazov Popis parametra hastavehla R astaveiic
P00.00 Rezim ovladania 0:SvCO0 0~2 2
1: SVC1
2: VIF ovladanie
P11.00 Ochrana pred 0x000~0x111 0x000~0x111 0x000

fazovou stratou Jednotlivé bity:
0: Ochrana pred fazovou
stratou - pri vypnuti vystupu

1: Ochrana pred fazovou
stratou — pri zapnuti vystupu

Desiatkové bity:

0: Ochrana pred fazovou
stratou - pri vypnuti vystupu
1: Ochrana pred fazovou
stratou — pri zapnuti vystupu

Stovkové bity:
0: Ochrana pred fazovou
stratou — pri vypnuti vystupu

1: Ochrana pred fazovou
stratou — pri zapnuti vystupu

Jednofazové motorové rozhranie ma v sucasnosti vo vyrobe 2 moznosti.
1. Riadiaci vystup frekvenéného menica: jednofazovy AC

[\



2. pripojenie:

U

INVERTOR V [—X
W

a. Nastavenia parametrov

g 3 Rozsah Predvolené
Funkcny kod Nazov Popis parametra it Ly .
P02.04 Menovité napatie | 0~1200V 0~1200 230V

motora
P04.34 Rezim ovladania Jednotkové miesto: 0x00~0x12 0x02
fazy Ovladanie napétia motora
prostrednictvom vyberu
aplikacie

0: Trojfazové ovladanie
napatia motora
1: Dvojfazové ovladanie
napdtia motora

Desiatkové miesto:
Ovladanie fazy motora

1: Jednofazové ovladanie
fazy motora

Miesto tisicok:

Otacky motora (v rezime V
fazy)

dopredu 0, ovladanie fazy
motora v opaénom smere
1: Dopredu

0: Nie je definované

1. Dopredu

Pri tomto sposobe prevadzky je pociatocny prad motora velmi vysoky, ¢o méze sposobit
vypnutie motora, ak nie je spravne nakonfigurovany. Pri tomto nastaveni nastavte skupinu
VF parametrov. Ak sa nastavenie aj tak nepodari, vyberte iny spdsob zapojenia.

3. Zmena smeru otacania:
a. pripojenie:
Ak nie je mozné zmenit smer otacania trojfazového motora, pouzite metodu
ovladania dvojfazového vodica na vyber aplikacie (hodnota v desiatkach) a
kondenzator (je k dispozicii) na spustenie motora smerom dopredu a dozadu.
Tym sa zmeni vSeobecny smer otacania jednofazového motora.




Na obrazku su svorky L1, L2, C1 a C2 na uzemnené konce, svorky indikatora,
zemného kondenzatora su znacky indikatora kondenzatora. Ak rychlost motora
nedosiahne menovitd rychlost, rychlost mozno zvysSit znizenim kapacity
indikatorového kondenzatora o 75%, pripadne uUplnym odstranenim
indikatorového kondenzatora.

‘ L

B

L1

V2

u1 L2

Vi

Spbsob pripojenia kondenzatorov po ich vypnuti je znazorneny na obrazku nizsie:

U

X1

uz c2 u2 V

V2 V2

U1 i U1 Lo

V1 V1

W

Svorky U1 a V1 su medzi sebou prepojené. Pripojte ich k vystupnej svorke W menica.
Pripojte svorku U2 k vystupnej svorke U menica. Pripojte svorku V2 k vystupnej svorke V menica.
a. ZniZenie presnosti riadenia rychlosti
Aby sa znizila odchylka otaCok motora z dévodu riadenia, zmeiite svorky
motora V1 a V2 alebo zmente vystupnu fazovu sekvenciu V. Funkcia méze

byt nastavena vioZenim hodnoty P04.34 na poziciu zmeny vystupnej
tiefovej sekvencie.

b. Zmena smeru otacania
Ak chcete zmenit' smer otacania dopredu a dozadu motora, zmerite svorky
V1 a V2 alebo zmerite fazovi sekvenciu V. Funkcia moze byt' nastavena
vloZenim hodnoty P00.13 na vhodnu poziciu.



oy

o

c. Parametre nastaveni

Funkéné kédy NizZov Podrobny opis Rozsah' Predvoler?e
parametrov nastavenia nastavenie
P04.34 Rychlost Vyberte jednotky: 0x00~0x12 0x01
Startu Riadenie motora ventilatora-
frekvenénym menicom
0: Trojfazové
ovladanie motora ventilatora
1: Oviddanie dvoch trojfazovych
motorov ventilatora
2: Ovladanie jedného
trojfazového motora ventilatora
Miesto zastavenia pri vypnuti:
Brzdenie pri zastaveni (V faza)
priame zastavenie, brzdenie
dvoch trojfazovych motorov
ventilatora
0: Bez zapamatania
1: S zapamatanim
P04.35 Ochrana proti 0.00~2.00 0.00~2.00 1.00
prepéatiu pri
zastaveni
ovladania
motorom
ventilatora
P17.38 Horny limit pradu | 0.0~100.0A 0.0~100.0A 0.0A
motora ventilatora
P17.39 Dolny limit pradu | 0.0~100.0A 0.0~100.0A 0.0A
motora ventilatora
P02.04 Menovité napatie | 0~1200V 0~1200 200V
motora ventilatora

d. Kroky rieSenia poruch
1. Nastavte hodnotu P00.18 = 1 a obnovte vyrobné nastavenia.
Nastavte hodnotu P11.00 = 0x000 a potom spustite automatické
ladenie na ziskanie parametrov a pracovnych charakteristik motora.

2. Nastavte hodnotu P00.00 = 2 a hodnotu (V / F nastavenie) nastavte
na hodnotu P04.34 = 0x01.

3. Nastavte parametre prisluiného motora od P02.01 ~ P02.05.
Maximalny vystupny prid je mozné urcit podla hodnoty V / F na
viacnasobnom bode.

Otocenim gombika SHIFT moézZete skontrolovat dva prudy motora
oddelené nezavisle a venujte pozornost tomu, aby hlavny motor
a pomocny motor ventilatora mali odliSné prahové hodnoty ochrany
a aby prudy hlavného a pomocného motora ventilatora neboli rovnaké.
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