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Dakujeme, Ze ste si vybrali univerzalny menic série S800E s multifunkénymi funkciami a
vysokym vykonom.

Nespravna manipulacia moze spdsobit' neocakdvanu poruchu. Pred pouzitim menica si vzdy pozorne
precitajte tento navod na obsluhu a ndvod na obsluhu, ktory je sicastou balenia vyrobku, aby ste

zariadenie pouZzivali optimalne.

NepokuSaijte sa inStalovat, obsluhovat, udrziavat alebo reSpektovat invertorovu jednotku, ak si pozorne

precitate navod na obsluhu a priloZzent dokumentaciu a viete zariadenie spravne pouzivat. NepouZivajte
invertor, kym sa Uplne neoboznamite so zariadenim, bezpecnostnymi informaciami a pokynmi. V tomto
navode na obsluhu su Urovne bezpecnostnych informacii rozdelené do kategérii ,Nebezpecenstvo” a

,Varovanie”, venujte prosim zvlastnu pozornost symbolom. “ A Danger " and “ A\
,varovanie” a ich prislusny obsah.

/Danger Predpoklada, Ze nespravna manipulacia moze spdsobit nebezpecné podmienky s nasledkom smrti

alebo vazneho zranenia.

AVvammg ' Uistuje, Ze nespravna manipulacia méze spdsobit' nebezpetné podmienky, ktoré vedu k strednému

alebo l[ahkému zraneniu, alebo méZe spdsobit iba fyzické poskodenie.

Obrazky v tomto navode na poufZitie slUzia len na lepSiu orientaciu a popis. M6Zu sa mierne
liSit od produktu a aktualizacia produktu méZze tiez spdsobit' mierne rozdiely medzi
obrazkom a produktom. Skutocné rozmery sa liSia od skuto¢nych produktov.

Pred pouzitim menica si pozorne precitajte navod na obsluhu, aby ste ho spravne
nainstalovali a obsluhovali, aby ste mohli naplno vyuzivat jeho funkcie a aby ste zabezpecili
jeho udrzbu, kontrolu a opravy.

Ak mate akékolvek otazky, kontaktujte nas alebo naSich agentov vcas, vzdy sa vam dostane nasej

najlepSej pozornosti.
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Kapitola 1 Bezpecnostné upozornenia

1-1 Potvrdenie o prijati

A Warning

Menic bol pred expediciou dékladne a dobre zabaleny. Vzhladom na rézne faktory pocas
prepravy je potrebné pred montazou a inStalaciou venovat osobitnu pozornost
nasledujucim bodom. Ak sa vyskytne nieCo abnormality, informujte o tom predajcu alebo
prislusné osoby naSej spolo¢nosti.

Skontrolujte, ¢i menic¢ pocas prepravy a manipulacie neutrpel Ziadne poskodenie alebo
deformaciu.

Pri vybalovani skontrolujte, i je k dispozicii jeden kus menica série SB00E a jedna képia
navodu na obsluhu.

Skontrolujte informacie na typovom Stitku, Ci Specidlne opatrenia zodpovedaju vasej objednavke
(prevadzkové napétie a hodnota kVA).

Skontrolujte, Ci nie je nieco v neporiadku s vnatornymi ¢astami, zapojenim a doskou ploSnych spojov.
Skontrolujte, €i su vietky svorky pevne upevnené a €i sa vo vnutri menifa nenachadzaju cudzie

predmety.

Skontrolujte, €i su tlacidla operatora v poriadku.

Skontrolujte, i su stcastou balenia objednané volitelné komponenty.

Skontrolujte, Ci je k dispozicii osvedCenie o kvalifikacii a zarucny list.

1-2 Preprava a inStalacia

A Warning

Pri prenasani produktov pouZivajte spravne zdvihacie zariadenia, aby ste predisli

zraneniu. Neukladajte invertorové skrinky vy3Sie, ako je odporucany pocet.

Uistite sa, Ze montazna poloha a material unesi hmotnost' menica. NainStalujte podla
informacii v navode na obsluhu.

NeinStalujte ani neprevadzkujte menic, ak je poSkodeny alebo ak mu chybaju niektoré Casti.

Pri prendSani menica ho nedrzte za predny kryt ani za nastavovaci koliesko. Mohol by spadnut alebo sa pokazit.

Nestavajte sa na vyrobok ani nan nekladte tazké predmety.



-Skontrolujte spravnu orientaciu montaze menica.

-Zabrante vniknutiu inych vodivych telies, ako su skrutky a kovové ulomky, alebo inych
horlavych latok, ako je olej, do menica.

- KedZe menic je presne navrhnuty tak, aby nespadol ani ho nevystavoval narazom.

- PouZivajte menic za nasledujucich podmienok prostredia. V opacnom pripade sa méze
menic¢ poskodit.

Teplota okolia: -10°C~40°C {nemrznuca) Vlhkost okolia: 95 %

relativnej vihkosti alebo menej {nekondenzujtca)

Okolité prostredie: v interiéri {bez korozivnych plynov, horlavych plynov, olejovej hmly, prachu a neistot, bez

priameho sIne¢ného Ziarenia) Vibracie: max. 0,5 G

- Uistite sa, Ze skrutky su pevne utiahnuté v sulade s pokynmi v navode na
obsluhu, aby ste predisli padu menica.

- Ak su v rozvadzacej skrini nainStalované dva alebo viac menicov, nainstalujte ich podla
informacii v navode na obsluhu. Je potrebné ponechat dostatok priestoru a nainStalovat dalSie
chladiace ventilatory, aby sa zabezpecilo volné prudenie vzduchu v skrini a teplota vo vnutri
skrine zostala nizSia ako 40 °C.°C.Prehriatie mdZe spdsobit poruchu menica, poZiar alebo iné
nehody.

-KedZe menic je druh elektrického a elektronického vyrobku, musi byt nainstalovany,

otestovany a nastaveny podla parametrov Specializovanymi technikmi motorov.

1-3 Zapojenie a prepojenie

A Warning

- NepoSkodzujte kadble. ZataZenie kablov alebo ich zovretie mbéZe poskodit kable a
spoOsobit Uraz elektrickym prudom.

- Na vystupnu stranu menica neinstalujte kondenzator na korekciu U€innika ani prepatovu ochranu/
filter radiového Sumu (filter kondenzatorového typu).

- Na vystup menica neinStalujte spinacie zariadenia, ako napriklad vzduchovy spinac a
stykac. Ak je to z technologickych dévodov, uistite sa, Ze menic spina bez vystupu.

- Nespravne zapojenie mbze viest k poSkodeniu menica. Riadiace signalne vedenia musia byt udrziavané
Uplne mimo hlavného obvodu, aby boli chrdnené pred rusenim.

/Danger

- Pred pripojenim sa uistite, Ze je vypnuté napajanie.
- Zapojenie musia vykonat kvalifikovani elektrikari.
- Vodice zapoijte v sulade so Specialnymi pokynmi uvedenymi v navode na obsluhu.



- Uzemnenie musi byt'vykonané spravne a v sulade s prislusnymi predpismi v navode na
obsluhu, inak m6Zze dojst' k Urazu elektrickym pridom alebo poZiaru. Pre menic pouZivajte

- nezavisly zdroj napajania, nikdy nepouzivajte rovnaky zdroj napajania so silnym rusivym
zariadenim, ako je napriklad elektricka zvaracka.

- Nedotykajte sa spodnej dosky mokrymi rukami, inak mdZete utrpiet Uraz elektrickym
prudom.

- Nedotykajte sa priamo terminalu, nepripajajte vstupné ani vystupné terminaly
menica k krytu menica, inak méze dojst' k urazu elektrickym pradom.

- Uistite sa, Ze napatie napadjacieho zdroja a napatie menica su rovnaké, inak mdze ddjst
k poruche menica alebo zraneniu oséb.

- Napajacie kable musia byt pripojené ku konektorom R,ST. Nikdy nepripajajte napajaci kabel k
konektorom U,V,W menica. V opanom pripade by ste menic poskodili.

- Nevykonavajte skusku tlakovej odolnosti menica, inak to mdze spésobit vnutornu
poruchu menica.

- Prislusenstvo, ako su brzdové jednotky a brzdové rezistory, nainstalujte v sulade s
pokynmi v navode na obsluhu, inak méze dojst' k poruche menica alebo poZiaru. Uistite

- sa, ze skrutky svoriek su pevne utiahnuté, inak moéZze déjst'k poruche menica.

1-4 Zapnutie, SkuSobna prevadzka

A Warning

- Ked je napajanie zapnuté alebo ked je menic v prevadzke, neotvarajte predny kryt. V opa¢nom pripade moze
dojst k Urazu elektrickym pridom.

- Nespustajte menic s odstranenym prednym krytom alebo krytom kabelaze. V opa¢nom pripade sa
moZzete dostat k odkrytym vysokonapatovym svorkam alebo k nabijacej €asti obvodu a utrpiet Uraz
elektrickym pradom.

- Pred spustenim prevadzky overte a upravte parametre. Ak tak neurobite, méze to spdsobit, ze
niektoré stroje budu vykonavat neocakavané pohyby.

- Odporuca sa vykonat skusobné jazdy bez zatazenia.

-Ak nie je k dispozicii nastavenie funkcie ,stop”, zabezpecte nudzovy vypinac.

- NepouZivajte magneticky stykac na vstupe menica na spustenie/zastavenie menica, inak to
moZze ovplyvnit Zivotnost' menica.

/Danger

- Ked'je nastavena funkcia reStartu v pripade poruchy, nepribliZujte sa k zariadeniu, pretoZe sa
modZe po zastaveni prevadzky automaticky restartovat.

- Uistite sa, Ze Specialna ¢innost'a menovité hodnoty zodpovedaju systémovym poziadavkam.
PrekroCenie ich rozsahu pouzitia mdze spésobit poruchu motora a stroja.



-Nemerite nastavenia parametrov menica pocas prevadzky nahodne.

Kym je napajanie zapnuté alebo nejaky €as po vypnuti sa nedotykajte menica, pretoze je horuci
a mozZete sa popalit.

Ovladanie nastavovacieho kolieska a tlacidiel vykonavajte suchymi rukami, aby ste predisli razu elektrickym pradom. V
opatnom pripade mdze dobjst k Urazu elektrickym pridom.

Nepripajajte ani neodpajajte motory pocas prevadzky menica, inak to moze sposobit
poruchu alebo ochranu menica.

1-5 Kontrola a udrzba

A Warning

Pred kontrolou a udrZbou sa uistite, Ze je napajanie a kontrolka napajania vypnuté. vV
opacnom pripade mdze dojst k Urazu elektrickym prudom.

Aby ste prediSli poSkodeniu statickou elektrinou, pred dotykom tohto produktu sa dotknite blizkeho kovu,
aby ste odstranili statickd elektrinu zo svojho tela.

Nevykonavajte test meggerom (izolacny odpor) na riadiacom obvode menica.

/Danger

Kazda osoba, ktora sa podiela na zapojeni alebo kontrole tohto zariadenia, by mala byt pIne spésobila na
vykonavanie tejto prace.

Kontrolujte, udrziavajte a vymienajte komponenty podla postupov uvedenych v navode na
obsluhu. Prisne zakazujeme svojpomocné upravy. V opacnom pripade mdZe ddjst' k urazu
elektrickym prudom a zraneniu, alebo méze dojst' k poSkodeniu menica.

1-6 Nudzové zastavenie

/Danger

Zabezpecte bezpecnostné zalozné zariadenie, ako napriklad nadzovud brzdu, ktora zabrani
nebezpecnym podmienkam stroja a zariadenia v pripade poruchy menica.

-Ked'sa aktivuje brzda na vstupnej strane menica, skontrolujte, ¢i nie je chyba v zapojeni

(skrat), poSkodenie vnutornych casti menica atd. Identifikujte pricinu vypnutia, potom
ju odstrante a zapnite istic.

Ked sa aktivuje ochranna funkcia, vykonaijte prislusné napravné opatrenie, potom
resetujte menic a obnovte prevadzku.

1-7 Likvidacia menica

A Warning

Zaobchadzajte s nim ako s priemyselnym odpadom. Nespalujte!



Kapitola 2

Predstavenie produktu

2-1 Potvrdenie o vybaleni

Pri vybalovani si prosim overte nasledovné:
- Skontrolujte, ¢i typ modelu menica zodpoveda vasej objednavke. Skontrolujte, Ci
- menic nie je posSkodeny a Ci je sucastou balenia prislusné prislusenstvo.

Ak zistite opomenutie alebo nezhodu, kontaktujte dodavatela.

2-2 Popis modelu menica

(MODEL: S800-251.5GE |

INPUT: 1PH 220V 50Hz/60Hz

FREQ RANGE: 0.1-400Hz 1.5KW
0wt € €
. Machtric )

werter capacity:1.5GE means 1.5kw

Voltage range:
2:1PH AC 220V INPUT

S800E series




2-3 Specifikacie produktu

Polozky

S800E

Menovité napadtie,

1-fazovy/3-fazovy striedavy prud 220 V 50/60 Hz; 3-fazovy striedavy prid 380 V

Frekvencny rozsah

Vykon Frekvencia 50/60 Hz
Dodavka
Rozsah napatia 220V:170-240V; 380V:330V-440V
Rozsah napatia 220V: 0~220V; 380 V: 0~380 V
Vystup

0,10~400,00 Hz

Metdda riadenia

Riadenie V/F, priestorové vektorové riadenie.

Indikacia

Prevadzkovy stav/definicia alarmu/interaktivne
pokyny: napr. nastavenie frekvencie, vystupna
frekvencia/prud, napatie jednosmernej
zbernice, teplota atd.

a1uepPRIAD

x

aeyads

Vystupna frekvencia
Rozsah

0,10 Hz ~ 400,00 Hz

Nastavenie frekvencie

Digitalny vstup: 0,01 Hz, analégovy vstup: 0,1 %

Vstupny terminal

RozliSenie maximalnej vystupnej frekvencie
Vystupna frekvencia
, 0,01 Hz
Presnost
. . Nastavenie krivky V/F pre splnenie r6znych
Riadenie V/F o o
poZziadaviek na zataZenie.
Automatické zvySenie: automatické zvySenie krdtiaceho momentu
Kratiaci moment
podla stavu zataZenia; Manuadlne zvy3enie: nastavenie 0,0~20,0 %
Ovladanie
zvySujuceho sa kratiaceho momentu.
Styri multifunkéné vstupné terminaly, ktoré realizuju
funkcie vratane patnastsekcnej regulacie rychlosti,
Multifunkcny spustenia programu a Styroch sekcif

prepinac rychlosti zrychlenia/spomalenia,
funkcia HORE/DOLE a nudzové zastavenie a
dalSie funkcie

Multifunkény

Vystupny terminal

1 multifunkZny vystupny terminal na zobrazenie
chodu, nulovej rychlosti, pocitadla, externej
anomalie, prevadzky programu a dalSich
informacii a varovani.

Zrychlenie/
Cas spomalenia

Nastavenie

Cas zrychlenia/spomalenia 0~999,9 s je moZné
nastavit individualne.

10




Polozky

S800E

PID regulacia

Vstavana PID reguldcia

RS485

Standardna komunikaéna funkcia
RS485 (MODBUS)

Analdgovy vstup: 0 az 10V, volitelny 0 aZ
20 mA;

Digitalny vstup: Vstup pomocou nastavovacieho kolieska na

5 Nastavenie frekvencie | ovladacom paneli alebo RS485 alebo HORE/DOLE. Poznédmka:
@ Terminaly AVI je mozné pouzit' na vyber analégového
napatového vstupu (0-10V) a analégového prudového vstupu
(4-20mAI) prostrednictvom prepinaca J2.
= Styri multifunkéné vstupné terminaly, nastavitelna
S Viacrychlostny B , .
= rychlost 15 sekcii
o Automatické Je mozné zvolit funkciu automatickej regulacie
requlacia napatia | napatia
Pult Vstavané 2 skupiny pocitadiel
9 PretaZenie 150 %, 60 sekind (kon3tantny krdtiaci moment)
>
=
= Prepadtie Je mozné nastavit ochranu proti prepatiu.
g 2
= Pod napatim Je moZzné nastavit ochranu proti podpétiu
@ 2
YRS . .
N skrat na vystupe, nadprud a
= Dal3ie ochrany Vystup P ,
uzamknutie parametrov atd.
Ambientné .
I - 10°Cdo 40°C(nemrzntca)
g Teplota
S
< Vlhkost okolia Max. 95 % (bez kondenzéacie)
o
g Nadmorska vyska NIZ§I€ akO 1000 m
(0]
Vibracie Max. 0,5 G
(a5
= Rezim chladenia Nutené chladenie vzduchom
S
Y X
c Ochranné
1y < , IP20
Struktdra
=)
(28
Y
g Rezim Montaz na stenu alebo na Standardnd 35 mm liStu
Q.
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2-4 Modely produktovych radov

Vykon , Sucasny Zatazenie Motor
, Kapacita , . ¢
Model Vstup Vystup (KVA) Vystup Kapacita Vybaveny
(KW) (A) (60. roky)(A) (KW)
S800-250.4GE 0,4 1,0 2,5 3,75 0,4
S800-2S0.75GE 1PH/3PH 0,75 2.0 5,0 7,50 0,75
220V -
S800-251.5GE 50/60 Hz 1,5 2,8 7,0 10,50 1,5
S800-252.2GE 2.2 2.2
S800-4T0.75GE 0,75 0,75
3PH
S800-4T1.5GE 380 V- 1,5 1,5
50/60 Hz
S800-4T2.2GE 2.2 2.2

2-5 Skladovanie produktov

Meni¢ musi byt pred inStalaciou v obale. Ak sa meni¢ momentalne nepouZziva, pocas
skladovania venujte pozornost nasledujucim bodom:

1. Vyrobky musia byt umiestnené na suchom mieste bez prachu a necistot.
2. Relativna vlhkost prostredia je v rozmedzi 0 ~ 95 % a bez kondenzacie.
3. Skladovacia teplota prostredia musi byt'v rozmedzi -26°Cna +65°C.

4.V skladovacom prostredi sa nenachadzaju Ziadne korozivne plyny a kvapaliny a vyrobok je chraneny pred

priamym slne¢nym Ziarenim.

Je lepSie neskladovat menic¢ dlhsi ¢as. DIhodobé skladovanie menica povedie k zhorSeniu
elektrolytickej kapacity. Ak je potrebné menic dlhodobo skladovat, uistite sa, Ze ho raz za
rok zapnete a doba zapnutia by mala byt aspon AVe hodin. Po zapnuti je potrebné napatie
pomaly zvySovat' pomocou reguladtora napatia na menovitu hodnotu napatia.

12



Kapitola 3

Instalacia menica

3-1 InStalacné prostredie a poZiadavky

Prostredie inStalacie ma priamy vplyv na Zivotnost' menica. Ak sa menic pouziva v prostredi,
ktoré nezodpoveda povolenému rozsahu uvedenému v prevadzkovych pokynoch, méze to
viest'k poruche alebo ochrane menica.

Pokial ide o in3talacné prostredie menica, uistite sa, Ze spifia nasledujtice podmienky:
1) Teplota prostredia od -10°Cna +40°C

2) Vlhkost prostredia 0~95% bez kondenzacie

3) Mimo priameho sIne¢ného Ziarenia

4) Prostredie neobsahuje korozivny plyn a kvapalinu

5) Prostredie neobsahuje prach, plavajuce vlakna a kovovy prach.

6) Daleko od radioaktivnych materidlov a horlavych latok

7) Daleko od zdrojov elektromagnetického rusenia (ako s zvaracky, vysokovykonné
stroje)

8) Povrch na inStalaciu musi byt pevny. Bez vibracii sa vibraciam neda vyhnut, preto
pridajte antivibra¢nu podloZku na zniZenie vibracii.

9) Nainstalujte menic na miesto s dobrou ventilaciou, moznostou kontroly a Udrzby a
dalej od vykurovacej jednotky (ako brzdny odpor).

13



10) Zabezpecte dostatok priestoru na inStalaciu menica, najma pri inStalacii viacerych
menicov. Venujte pozornost polohe menica a nainstalujte dalsi chladiaci ventilator, aby

sa teplota prostredia udrzala pod 45 °C.°C.

1 Single inverter installation

150mm

-
o
=
—
b
=
=3
-
=

Morethan
SOmm

Morethan
-

50mm

Morethan

50mm
-

Moretha
150mm

2/ Multiple inverters installed in one control cabinet.
Please pay attention: When encasing the multiple inverters, install
them in paralled as a cooling measure.

=] ==

Favorable placing Unfavorable placing
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3 If multiple inverters are installed in one control cabinet, please
leave enough clearances and take cooling measure.

4

T
f
f

/
-

A
4

| O

A
==

Pt

4

Incorrect installation position of the fan

3-2 Rozmerové vykresy menica

Correct installation position of the fan

Y D
Y
|
v
E] O EeaE= O
(D I e 27 AN Y D ‘
s == &
=D =
— —
SLILLC)
IT21eE7 @
[eisisisieioioisioioiall | 0
1 [ 2 —————
Vg DA — == -
I _ NI
N B /1
Poznamka: Podpora pre Standardni montaz na 35 mm liStu
Model VA H D A B. @d
S800-250.4GE--
12 7 4
$800-251 5GE 68 132 102 0 5 5
S$800-252.2GE
72 142 112,2 130 61 4,5
S800-4T0.75GE-
- 5800-4T2.2GE
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Kapitola 4 Zapojenie

Zapojenie meni¢a mozno rozdelit na hlavny obvod a riadiaci obvod.

DC current
reactor

Pl

Ground

AC power supply. Please adopt three-phase AC power supply in
accordance allowed regulation of the inverter.

Air switch: Non-fuse circuit breaker (MCCB) or residual current
circuit breaker, The input power supply has large impulse current when
supplying the inverter, so please pay attention to the selection of the
breaker.

Contactor. Please use electromagnetic contactor (MC), note: please do
not use electromagnetic contator o start or stop the inverter, otherwise
it may reduce the inverter's service life.

AC current reactor. Optional, in order to suppress high harmonic and
improve efAliency. please choose a proper reactor.

Motor
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4-1 Zapojenie hlavného obvodu
4-1-1 Popis periférnych zariadeni

(1) Napajanie striedavym pradom

PouZivajte v ramci povolenych Specifikacii napajania menica.

(2) Isti¢ v lisovanom puzdre: (MCCB)

Ked je napatie napajacieho zdroja nizke alebo dbjde ku skratu na vstupnych svorkach,
istic mdZe poskytnut' ochranu. Pocas kontroly, udrzby alebo ked menic nebezi, mbzete
isti€¢ vypnut, aby ste oddelili meni¢ od napajania.

(3) Magneticky zhotovitel (MC)
Dodavatel méze zapnut a vypnut napajanie menica, aby zaistil bezpenost.

(4) TImivka striedavého prudu
a: Potlacenie vysokych harmonickych kmitov na ochranu menica

b: ZlepSenie energetickej U¢innosti
4-1-2 Upozornenie na zapojenie hlavného obvodu

Séria S800E je vysoko spolahlivy produkt, ale nespravne zapojenie periférnych obvodov alebo
nespravny spdsob obsluhy/manipulacie méze skratit Zivotnost produktu alebo ho poskodit.

Pred zacatim prevadzky vzdy skontrolujte nasledujuce polozky.

(1) Na pripojenie napajacieho zdroja a motora pouzite krimpovacie svorky s izola¢nou objimkou.

(2) Pripojenie napajacieho napatia k vystupnym svorkam (U, V, W) menica poSkodi menic.

Nikdy nevykonavajte takéto zapojenie.

(3) Po zapojeni nesmu v menici zostat zvysky drétov. Zvysky drétov mozu spdsobit'alarm,
poruchu alebo poruchu. Menic¢ vzdy udrZiavajte v Cistote. Pri vitani montaznych otvorov do
krytu atd. dbajte na to, aby sa do menica nedostali triesky a iné cudzie predmety.

(4) Tento meni¢ musi byt uzemneny. Uzemnenie musi byt'v sulade s poZiadavkami narodnych a miestnych

bezpecnostnych predpisov a elektrotechnickych predpisov.

(5) PouZzite o najhrubsi uzemnovaci kabel.

(6) Uzemniovaci bod by mal byt ¢o najblizsie k menicu a dizka uzemriovacieho vodica by
mala byt ¢o najkratsia.
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(7) Ak je to mozné, pouZzite pre menic nezavislé uzemnenie. Ak nezavislé uzemnenie nie je mozné,
pouZzite spolo€né uzemnenie. 1,11 )kde je menic pripojeny k inému zariadeniu v uzemnovacom bode.
Spolo¢né uzemnenie ako v (lll)sa tomu treba vyhnut, pretoze menic je s ostatnymi zariadeniami
prepojeny spolo¢nym uzemnovacim kablom.

O O ®
g Y Y

Correct Correct Incorrect

(8) Aby ste predisli poruche spbsobenej Sumom, udrziavajte signalne kable vo vzdialenosti viac ako 10 cm od
napajacich kablov.

(9) Celkové dizka kabeldze by mala byt maximalne 100 m. Najma pri dlhych kabeldZach méze
byt funkcia rychleho obmedzenia prudu znizena alebo zariadenie pripojené k vystupnej strane
meni¢a mdze pod vplyvom nabijacieho pradu v désledku rozptylovej kapacity kabelaze zlyhat
alebo sa pokazit. Preto si viimnite celkovi dizku kabelaze.

(10) Na vystupnu stranu menica neinstalujte kondenzator na korekciu Ucinnika, potlacovac prepatia ani
filter radiového Sumu.

mnverter Vv M Motor

.
-k '

'

' . . -
_I— -l- 1 X Itis strictly prohibited to connect capacitance-

I ' resistance ab sorbing devices to the output side.

— '

.

18 rokov



(11) Pred zacatim zapojenia alebo inych prac po prevadzke menica pockajte po vypnuti
napajania aspon 10 minut a pomocou testera alebo podobného zariadenia skontrolujte, ¢i nie
je Ziadne zvySkové napatie. Kondenzator je po vypnuti napajania eSte nejaky ¢as nabity
vysokym napatim a je nebezpecny.

(12) Interferencia elektromagnetickych vin

Vstup/vystup (hlavny obvod) menic¢a obsahuje vysokofrekvenéné komponenty, ktoré mézu rusit
komunikacné zariadenia (ako napriklad AM radia) pouzivané v blizkosti menica. V takom pripade
nastavte EMC filter na minimalnu hodnotu rusenia.

(13) Medzi svorky P/+ a PR pripojte iba externy rekuperacny brzdovy vybijaci rezistor.
Nepripajajte mechanickud brzdu.

4-1-3 Specifikacie periférnych zariadeni

Skontrolujte vykon motora zakipeného menica. Podla vykonu je potrebné vybrat
vhodné periférne zariadenia. Pozrite si nasledujuci zoznam a pripravte si vhodné
periférne zariadenia:

.. o Motor Hlavny obvod Istic Vstupna strana
PouZitelny menic Vstup ., ) )
T e Vystup Typ kabla Vyber Magnetické
napatie
yP P (KW) (mm2) (A) Dodévatel (A)

S800-250.4GE 220V 0,4 0,75 10 9
S800-2S0.75GE 220V 0,75 0,75 16 12
S800-2S1.5GE 220V 1,5 1,5 25 18 rokov
S800-2S52.2GE 220V 2.2 2,5 32 25
S800-4T0.75GE 380V 0,75 0,75 6 9
S800-4T1.5GE 380V 1,5 0,75 10 9
S800-4T2.2GE 380V 2.2 0,75 10 9

* VySSie uvedené Gdaje sliZia len na informacné Ucely.
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4-1-4 Specifikacia svorky hlavného obvodu

Usporiadanie svoriek hlavného obvodu je zndzornené nizsie:

R S

E

D | D

D | D

\

U V W E

DD DD

Symbol terminalu Nazov terminalu Popis
RS T Vstup striedavého napajania Pripojenie ku komercnej elektrickej sieti
uVv,z Vystup menica Pripojenie trojfazového motora
n Na uzemnenie Sasi menica. Musi byt
= E Zem (uzemnenie) i
uzemnene.
R S T E U \Y% W E
AR N m | 4D A T R
DD DB D|D|D[E

IPHAC 220V

20
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4-2 Svorka riadiaceho obvodu
4-2-1 Zakladna schéma zapojenia

Poznamka: Pri pouziti jednofazového napdjania
pristupujte zo svoriek L1 a L2.

o | o L1 U
Power supply S | o L2 Vv Motor
o © L3 W
E
Grounding _E_
10KQ +¢ +10V (fequency setup
g, @ power supply)
0-10V frequency _>[]<_:_',_. AVI — 4 RANO
o~ reot 250VAC/30VDC 3A
bqup : : 0 50 C/30 C3
4-201111\_)____,.__,___ l A\,‘l \'r
frequency setu v
equency setup o GND
o RC-Common
L
- —— ¢ S1
=) ' 4 92
I |
Multifunctional o, ) ¢ FWD
input terminal oo _
a3 REV
1 ] ‘
Vo GND
\‘ ’l ’
—__I: RS+ RS-
RS485
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Rozlozenie svoriek riadiaceho obvodu 4-2-2 (0,4 ~2,2 kW)

NN DN DD,

RA  RB S2 S1 REV FWD RS- RS+ AVI +10V GND

4-2-3 Popis svoriek riadiaceho obvodu

Oznacuje, Ze funkcie terminalov je mozné vybrat' pomocou P315 az P320. (Vyber funkcie I/0
terminalu)
(1) Vstupné signaly

Tel’minél L ., . Odvolat'sa
Typ Nézov terminalu Popis
Sym bol na stranku
Vpred Zapnite PWD
Pohon vpred . L, v 35
zatiatok rotécie signal na Start
Reverzny smer
REV 35
zacCiatok rotacie
S1 35
S2 35
Frekvencia
+ 10V nastavenie vykonu 36
Dodavka
Frekvencia
AV 36
nastavenie (napatie)
2 Frekvencia
% Umela inteligenci 36
5 nastavenie (aktudlne)
=
& Frekvencia
Uzemnenie nastavenie 36
Bezné

Poznamka: Svorky AVI je moZné pouZit na vyber analégového napatového vstupu (AV) a analégového pridového

vstupu (AI) pomocou prepinaca J2.

(2) Vystupné signaly

Terminal Terminal . Pozri sa na
Popis

Typ Symbol Meno stranka
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é\ § Revmatoidna artritida RC: beiné

a

_g E;:_ Reléovy vystup 1 RB: NC 250V AC/3A 36

- RC RA: NO 30V DC/3A
(3) Komunikéacia

Frekvencia

2 RS+ . ) S konektorom RS+, RS, 36

I Nastavenie (aktudlne) .

o0 komunikacia

(O] .
Frekvencia je moZné vykonat prostrednictvom

RS_ Nastavenie RS486. 36

Bezné

Pokyny na zapojenie 4-2-4

(1) Na pripojenie ku svorkam riadiaceho obvodu pouZite tienené alebo krutené kable a vedte
ich mimo hlavnych a silovych obvodov (vratane 200V reléového sekvencného obvodu).

(2) Pri pouziti kontaktnych vstupov pouZzite dva alebo viac paralelnych mikro-signalnych kontaktov alebo dvojitych
kontaktov, aby ste prediSli porucham kontaktov, pretoze vstupné signaly riadiaceho obvodu st mikroprudy.
(3) Neprivadzajte napatie na vstupné kontakty riadiaceho obvodu.

(4) Vzdy privadzajte napatie na vystupné svorky alarmu (RA, RB, EC, MO1) cez odpovedaciu cievku,
kontrolku atd.

(5) Odporuca sa pouzivat kable s prierezom 0,75 mm?meradlo na pripojenie ku svorkam
riadiaceho obvodu.

(6) Dizka kabelaze by mala byt maximalne 30 m.
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Kapitola 5 Prevadzka

Digitalne manipulatory sa nachadzaju v strede menica a su rozdelené na dve Casti: zobrazovaciu ast’
a Cast' ovladania pomocou klaves. Zobrazovacia ¢ast zobrazuje nastavenia parametrov a rézne
prevadzkové stavy a Cast ovladania pomocou klaves sluzi ako komunikacny kanal medzi
pouzivatelom a menicom.

RUN/FWD/REVI/STOP: Display area: displays:
Status indictor:Various set frequency, operating frequency,
operation status current, and abnormal values for

each parameter setting content

—

RUN STOP
FWD

REV
-
Shift / Enter /

switch display

button: shift to
another digit or
switch to another
Y,
100

Digital modifier key

display by short-

pressing,confirm

0 a setting by long-
pressing

Turn to another Run / Stop button:  Programming key / fault
frequency by rotating Click Run, and then  reset button: short press
the potentiometer click Stop for programming key,
when the frequency press 2 seconds for the
is set to be controlled fault reset button
by the manipulator

potentiometer
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5-1 Ovladaci panel

Popis funkcii klavesu 5-1-1

Symbol klt¢a Popis funkcie
( PRG Programovacie tlacidlo/tlacidlo resetovania poruchy: kratke stlacenie programovacieho tlacidla,
RESET stlaCenie na 2 sekundy pre resetovanie poruchy
p
A
Digitalne modifikacné klavesy
v
\
ENTER Tlacidlo Shift / Enter / prepinanie displeja: kratkym stlacenim prejdete na inu Cislicu
DISP

alebo prepnete na iny displej, dlhym stlacenim potvrdite nastavenie.

o

>

0 100

Prepnite na inu frekvenciu otacanim potenciometra, ked je frekvencia
nastavena na ovladanie potenciometrom manipulatora.

@\
ol
=

Tlacidlo Spustit' / Zastavit: Kliknite na Spustit'a potom na Zastavit

Popis displejov 5-1-2

Zobrazit polozku Popis
1 FOO.0 Nastavenie frekvencie po zapnuti napajania
2 HOOO Skutocna frekvencia chodu
3 A00.0 Prad pre chod motora
4 Frd rEu Smer otacania motora
ENTER
*y33ie uvedené polozky zobrazené na displeji je mozné prepinat a &itat kratkym stlacenim 2 KIGE zapnuty

hlavnej ponuky.
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5-2 Pokyny na obsluhu ovladacieho panela

(1) Nastavenie parametrov {prikladom Upravy P104 spatne platného nastavenia)

Program Klu€ovy nazov Displej Popis
(1Zobrazte nastavenie frekvencie (pociato¢né
1 Zapnutie FOO0.0 displej)
(2) Menic je v pohotovosti
" PRG Pre vstup do stavu nastavenia parametrov blika prvé
2 . |RESET P0O00 ) L L .
Tlac pismeno (znamena polozku, ktord je mozné upravit).
PR
A VI . s
3 Tla¢ POO4 Cislica sa zmeni z ,0" na ,4"
Styrikrat
Rychlo
[ ENTER
4 tlac DEEE| 5 P004 Posun sa dolava o dve Cislice a tretia Cislica
krat (rychlo klikne
tlaCové prostriedky
posun)
4 A ) ol
5 Tlac C P104 Cislica sa zmeni z ,0"na 1"
pre raz
Stlacte a podrzte
6 ENTER 0001 VstUpte do rozhrania nastavenia parametrov
| DISP
—_—
A
7 OOOO Zmenené ,1" na ,0"
. v
Tlac “~—}
Stlacte a podrzte Ly u
P Potvrdenie, Ze hodnota ,,P104" bola
“DiSP upravena.
PRG p , , .
9 Tla¢  LRESET FOO0.0 Né&vrat na Gvodné zobrazenie

Pozndmka: Stlacenim PRG

rozhranie.

RESET

moZe prerusit' Upravu a vratit'sa spat'na hlavné zobrazenie

1. Po potvrdeni modifikacie sa mdZze zobrazit chyba Err, ktora signalizuje, Ze modifikacia
parametra zlyhala.

2). Zobrazenie stavu a dopyt

Sada parametrov: frekvencia pre spustenie a vypnutie (P102=0) frekvenného menica
riadeného manipulatorom je dana potenciometrom manipulatora.




(P101=3)

Krok Nézov klu¢a Displej Popis
1 Zapnutie F00.0 Stav zobrazenia nastavenia frekvencie.
2 Otoit (;\} F05.0 Nastavenie frekvencie 5,0 Hz.
(o]dl] 0 100
3 [RUN F05.0 Vpred beh z ten
Tlac STOP ' frekvencia je zapnuta.
Prepnite na zobrazenie skutocnej
4 . [ENTER FO5.
Tlac Ll prevadzkovej frekvencie.
Zmenou nastavenej frekvencie sa
5 - (é} H15.0 skuto€na prevadzkova frekvencia
Otocit ¢ w zmeniz5Hz na 15 Hz.
ENTER H H ’
“Dise Prepnite na zobrazenie prudu
6 |Tlac pre A00. PR ’
raz ked je pradovy vystup 0 A.
5 @ Prepnite do rozhrania nastaveni
7 | Tlac 221 pre (stlagenim prepnete smer
raz otacania)
PRG . .
& RESET. Prepnite do stavu nastavenia
g |Tlac pre P000
parametrov.
raz
Tlac [a] r Vyberte kod parametra P006, ktory
g |Thac Pré  [Po06 / > ”
v P chcete upravit.
Sestkrat
Obsah P006: aktualna teplota
ENTER "y v o
10 DIhé stiatenic  |_DSP 022.8 Ercekvencneho menica je 22,8 °F.
CPRG Vratte sa spat' na hlavny displej,
11 |Tla¢ LRESET pre F15.0 nastavena frekvencia je 15 Hz.
dvakrat
Pocas spomalovania frekvenc¢ného
menica pred zastavenim bude
12 TIag |% F15.0 tlac¢idlo blikat'a potom sa
rozsvietia tlacidla a a zobrazena
nastavena frekvencia bude 15 Hz.

Pozndmka: Nastavenu frekvenciu, prevadzkovu frekvenciu, vystupny prud a prevadzkovu rychlost

frekvencného menica je mozné monitorovat prepinanim tlacidiel pocas prevadzky a hlavné
zobrazenie je mozné upravit' nastavenim P0O00 podla praktickych poZiadaviek a zaroverni méze
pouzivatel monitorovat suvisiaci obsah pomocou P0O01-P018.
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Tabulka parametrov funkcii

Kapitola 6

Tato kapitola vysvetluje ,PARAMETRE" pre pouZivanie tohto produktu. Pred
pouZzitim si vzdy precitajte tento navod.

Zoznam parametrov

N
-Cn - Minimalne Odvolat'sa
> ) Pociatocné
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie Do
= g , tk hodnota
= prirastky Strana
Hlavny displej 0-32
Pooo | YR 1 1 42
vyber udajov
Zobrazit'sadu | Iba na ¢tanie
P0OO1 R N PR BRI 43
frekvencia.
Zobrazit Iba na &itanie
P002 vystup | L 43
frekvencia
Zobrazit Iba na &itanie
_ | Pop3 | CCPTEST o pmemtne L 43
= vystupny prud
'::sr' Zobrazit Iba na &itanie
8 | poog | “PPTeAt lemadene 43
rychlost' motora.
Zobrazit jednosmerny prad
—_ P0O0O5 napétie zbernice Iba na¢itanie | L0 L 43
g hodnota.
x~ —
g. Zobrazit
PO06 | teplota Ibana&tanie | .| L 43
menic
POO7 Zobrazenie PID Iba na ¢itanie | .0 L 44
PO10 | zadznamalarmu1 | Ibanaditanie | ... | ... 44
PO11 Zaznamalarmu 2 | Ibanadtanie | ... | .. 44
PO12 | zadznamalarmu3 | Ibanaditanie | ... | .. 44
PO13 | zaznamalarmu4 |Ibanaétanie | ... | ... 44
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platny

-
%-I g Minimalne o Odvolat'sa
A g Meno Rozsah nastavenia Nastavenie Do
o | g prirastky hodnet2 1 gtrana
o)
Frekvencia
P014 prostrediev | banacitanie | ... | ... 44
posledny budik.
S Vystup
2. | PO15 frekvenciav | manaditanie | .. | L 44
9‘ posledny budik.
Vystup Iba na &itanie
P0O16 napatie v poslednom | L0 44
gh alarm.
a__ Vystup Iba na titanie
® P0O17 napatie v poslednom | L0 44
alarm.
Vystupny jednosmerny prad Iba na citanie
PO18 | napatie zbernice | | .. | L 44
posledny budik.
'&‘; Digitalne
% P100 frekvencia 0,0 --- Maximalna frekvencia 0,01 0,00 46
nastavenie
0: Digitalna frekvencia
%h nastavenie (P100)
A 1: Analégové napétie (0-10 V
® DC)
Frekvencia 2: Analégovy prud
P101 nastavenie o P 1 0 46
,ber 3: Nastavenie volica
4 (Ovladaci panel)
4: HORE/DOLE
Nastavenie frekvencie
5: Komunikacia RS485
nastavenie frekvencie
0: Ovladaci panel
P102 gtarfovacf signal (VPRED/VZAD/STOP) 1 0 49
vyber 1: Vstupno-vystupny terminal
2: Komunikacia (RS485)
0: ReZim uzamknutia klavesu ,Stop” je
zamok klavesu ,stop”
P103 operacia neptatny 1 1 51
vyber 1: Rezim uzamknutia tlacidiel ,Stop* je
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1: Parametre uzamknutia

N
-Cn a Minimalne Odvolat'sa
> Pociatocné
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie Do
= g , tk hodnota
= prirastky Strana
Reverzny smer O Spatné Ota,Ear“e
rotacia zakazané
P104 . i s e 1 1 52
Prevencia 1: Spatné otacanie
vyber povolené
P105 Maximéln'e Miniméln.e 0,01 0,00 52
frekvencia frekvencia ~ 400,00 Hz
P106 Miniméln.e 0,00 ~ ma.1ximum 0,01 0,00 52
frekvencia frekvencia
2 Zrychlenie .,
g P107 yv 0~999,9 s 0,1 zavisi 53
=l Cas1
Nna
P108 Spomalenie 0~999,9 s 0,1 modely 53
V/F V/F medziprodukt
—. | P109 maximalne Napatie ~ 500,0 V 0,1 400,0 53
S napatie
=
% V/F medziprodukt
P110 Frekvencia V/f | frekvencia ~ max. 0,01 50,00 53
frekvencia
VIF Minimalne napatie V/F
P111 stredne pokrotily L, P . 0,1 meniace sa 53
o maximalne napatie V/F
Napatie
V/F Minimalne V/F
P112 stredne pokrotily Frekvencia ~ zakladna 0,01 2,50 53
frekvencia frekvencia V/F
Minimalne V/F O~V/F
P113 . stredne pokrocily 0,1 1 5,0 54
napatie vl
napatie
V/F 0~V/F
P114 minimalne stredne pokrotily 0,01 1,25 54
frekvencia napatie
P115 Dopravca. 1,0 tis. - 15,0 tis. 0,1 meniace sa 56.
frekvencia
ke
P116 Automaticke Rezervované 1 0 *
Zostava dopravcov
Inicializacia 8: Inicializacia
P117 1 0 56
parametre Vyrobné nastavenie
0:0domknut’ t
P1 18 Uzamknutie parametrov orminut parametre 1 0 56
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N
-Cn a Minimalne Odvolat'sa
> Pociatocné
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie Do
= g , hodnota
a prirastky Strana
:»; P200 §tar’tovaci rezim 0: beviny Start 1 0 57
g vyber 1: reStart po kontrole
P201 rZ:;\:_] 0: spomalenie do Uplného 1 0 58
, zastavenia 1: dojazd
vyber
SpUEtani
= | P202 prsm® —10,10~10,00 Hz 0,01 0,5 58
S frekvencia
=
Q Z i
& | P203 asaven® 0,10~10,00 Hz 0,01 0,5 59
frekvencia
DC vstrekovanie
P204 brzc,ia. 0~1?0% menovitého motora 1% 100 % 59
operacia prud
prud (Start)
DC vstrekovanie
P205 | brzdenie 0~25,0s 0,1 0 59
Cas (zaciatok)
DC vstrekovanie
P206 Brz?la. 0~1 ?O% menovitého motora
operacia prud 1% 100 % 60
prud (zastavenie)
DC vstrekovanie
Brzda
P207 . . 0~25,0
operacia > 0,1 0 60
Cas (zastavenie)
5%
P208 ZvySenie krutiaceho momentu 0~20,0 % 1 0 60
Menovity motor
P209 vl 0~500,0V 0,1 380,0 61
napatie
M ity , ,
P210 enovity motor O~prud systému 0,1 Zmena 61
prud
Prad bez zataze
~ 0, 0
P11 Pomer 0~100% 0,1 40 % 61
rychlost
Menovity motor
P212 rotacia 0~6000 ot./min 1 1420 61
rychlost
Pocet
P213 ) 0~20 1 4 61
poly motora

31




vysoky analégovy

3
;C:I a Minimalne o Odvolat'sa
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie roderome Do
= Q L, tk hodnota
= prirastky Strana
Menovity motor
P214 e 0~10,00 Hz 0,01 2,50 | 61
o | P215 | MEOIMOT 6 400,00 Hz 0,01 50,00 | 62
x frekvencia
* | p21e | QdONost g 4000 0,01 0 62
stator
Odolnost’
P217 0~100Q 0,01 0 62
Eh rotor
3 Vi 4 induké ,
A | p21g | "EINENOS ] 61 00H 0601 0 63
) rotora
Vzajomné
P219 indukénost’ 0~1 000H 0601 0 63
rotor
P300 Mimmé'na,mdnof fw Maximalne napatie 0~AV 0,1 0 63
vstupné napétie
AV maximum AV iniml napitie
P301 vstupné napatie minimaine P 0,1 10,0 63
~10V
AV vstupny filter
P302 cas 0~25,0s 0,1 1,0 63
g Minimalne pre umeld inteligenciy M i ,l ] ~AI
£ | P303 e aximalny prud 0 0.1 0 64
2 prudovy vstup
-g Maximalna umela inteligencia M|n|mé|ny prL’JdOV}'I VStup AI
= | P304 pradovy vstup ~20mA 0,1 20,0 64
P305 Vstupgy filter AI 0~25,0s 0.1 1.0 64
cas
P306 Rezervované Maximalne napatie 0~FOV 0,1 0 65
P307 Rezervované Maximalne napatie FOV 0.1 10,0 65
Frek i 0~600,00
p310 | 'oKvenda 0,00 66
nizky analégovy
Smer nizkej 0/1
P311 7K€) 1 0 66
analégovy
Frekvencia 0~600,00
P312 0,01 Hz 50,00 66
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operacia

o
< g Minimalne Odvolat'sa
% 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie roceieme Do
o | 2 prirastky hodnet2 1 gtrana

™

£ | p3rz | °mer o 1 0 66

\g‘ vysoky analégovy

é Analbégovy vstup 0/1
= | P314 obratit sa 1 0 67
¢ vyber

0:Neplatné
1: Beh
2: Posuvny beh vpred
3: Pomaly chod vzad
P315 4: Dopredu/dozadu 1 6 69
Vstupny terminal
VPRED (0~32) >: Beh
6: Vpred
7: Spatny chod
8:zastavit’
Vstupny terminal 9: Viacrychlostny 1
P316 REV(0~32) 10: Viacrychlostny 2 1 7 69
11: Viacrychlostny -3
12: Viacrychlostny4
13: Zrychlenie/
Svorka spomalenia 1 14:
Vstupny terminal | yorka zrychlenia/ 1 1 69
P317 51(0~32) spomalenia 2
15: ZvySenie frekvencie
signal (HORE)
16: Znizenie frekvencie
P318 Vstupny terminal signél (DOLE) 1 18 rokov 69
52(0~32) 17: Signadl nudzového zastavenia
P319 ferervovand 18:Signal resetovania menica 1 15 69
19:PID v prevadzke
P320 Cererovand ZO:IDLC v prevadzke 1 16 69
21: Startovaci signal pre Casovac 1
P321 22: Startovaci signal pre ¢asovac 2
(0~32) Rezervovane 23: Signal impulzu potitadla 24: 1 9 69
Signal vynulovania pocitadla 25:
P322 Vymazanie pamate
(0~32) Rezervovane 26: Zatiatok navijania ! 9 69
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eyuUNS

oJlsweled

Meno

Rozsah nastavenia

Minimalne
Nastavenie

prirastky

Pociatocné

hodnota

Odvolat'sa

Do

Strana

apyuny pudnmisfar-oudnisp

P323

Rezervované

P324

Rezervované

P325

Vystup alarmu
terminal
RA,RC(0~32)

0: Neplatné

1:V behu

2: dosiahnuta frekvencia

3: Alarm

4: Nulova rychlost

5: dosiahnuta frekvencia 1

6: dosiahnuta frekvencia 1
7: zrychlenie

8: Spomalenie

9: Indikacia podpatia

10: Casovac 1 dosiahnuty
11: Casovat 2 dosiahnuty
12: Indikacia pre
dokoncenie pre
dokoncenie postupu
13: Indikacia

postup

14: Maximalne PID

15: Minimalna hodnota PID

16: Odpojenie 4 - 20 mA 17:

PretaZenie

18: nadmerny kratiaci moment

26: Navijanie
dokoncené

27: Dosiahnuté pocitadlo
28:Dosiahnuté medzilahlé
pocitadlo

29: Dodavka vody
konstantné napatie

.1 zapne 0" vypne

01

75

02

75

03

75

P326

Rezervované

P327

Rezervované

0: Frekvencny vystup

1: prudové napatie

2: Napitie jednosmernej zbernice 3:

Napitie striedavého pradu

4: Impulzny vystup, 1 impulz/Hz
5:2 impulzy/Hz

6:3 impulzov/Hz

79

79
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-
%-I g Minimalne - Odvolat'sa
E g Meno Rozsah nastavenia Nastavenie :::;:: Do
= 5 prirastky Strana
7:6 impulzov/Hz
i P400 Frekvencia krokovania 0,00 ~ ma.lximum 0,01 5,00 80
c nastavenie frekvencia
;!‘: P40 Zr)'/cvhlenie 0~999,9 s 01s 10,0 31
> cas2
8 | papp | Spomalenie ) 0-9999s 01s 10,0 | 81
z cas2
2. P403 Zrycvhlenle 0~999,9 s 01s 20,0 81
cas3
P404 Spo[nalenie 0~999,9 s 01s 20,0 31
cas3
Zrychlenie 0~999,9 s
paps | fme4log 01s 2.0 81
zrychlenie
cas
Spomalenie 0~999,0 s
pags | Ume4/og 01s 2.0 81
spomalenie
cas
Urcené 0~999,9 s
P407 hodnota 1 100 81
pocitadlo
Stredne pokrocily 0~999,9s
P408 hodnota 1 100 81
pocitadlo
Obmedzenie 0~200%
P409 zrychlenie 1% 150 % 81
Obmedzenie 0~200%
P410 konstantny 1% 00 82
rychlost krtiaceho momentu
Prepatie 01
paqq | Prevenda 1 1 82
vyber zapnuty
spomalenie
Automatické 0~2
P412 napatie 1 1 83
regulacia
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N
;C:I a Minimalne o Odvolat'sa
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie roderome Do
= Q L, tk hodnota
= prirastky Strana
vyber
ca Automatické - 0~100%
£ | P413 | uspora energie 1% 00 84
> ,
Q. vyber
S Brzdenie jednosmernym pradon ZéViSll Od m0d€|OV
2 | pa14 denejednesmernym prad 0,1 800,0 84
= napatie
= | P415 40~100%
g Brzdna povinnost ° 1 50 % 84
e
Restartujte po 0~1
P416 | okamZity vykon 1 0 85
vypnuté
Pripustny ¢as | 0~10s
P417 vypadku pradu 1 50s 86
Restart na kridle 0~200%
P418 | obmedzeny prud 1 150 % 86
Uroven
P419 Re§tar\t{ na kridle 0~10s 1 50 87
cas
P420 Restart po’poruche 0~5s 1 0 87
krat
Cas oneskorenia pre 0~100
P421 restartujte po 2 2 87
chyba
Prekrocenie krutiaceho momenty O~3
P422 e 2 2 88
akcia
Prekrocenie kratiaceho momenty 0~20,0
P43 | e > 1 00 88
Cas detekcie
Prekrocenie kratiaceho momenty 0~20,0 S
P424 | cas detekcie 0,1 00 88
P45 Dosiahnu‘tie 0,00~, mf':\ximum 0,01 100 89
frekvencia 1 frekvencia
; ; 0,00 ~ maximum
Dosiahnutie '
P426 ; 0,01 100 89
frekvencia2 | frekvencia
P427 0,~10,0
Nastavenie ¢asovaca 1 > 0,1 0 89
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epesado

N
;C:I a Minimalne o Odvolat'sa
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie rodateene Do
= Q , tk hodnota
= prirastky Strana
wn venie tasovat -
(;E— P428 Nastavenie ¢asovaca 2 0-100s 1 0 89
C
§: Konstantna rychlost | 0~999,9 s
§ P429 kruatiaci moment d 0,1 meniace Sa 89
% obmedzenie ¢asu
= Sirka prichodu | 0,00~2,00
2. P430 | frekvenciev 0,01 0,50 90
hystereticka slucka
Skok 0,00 ~ i
P431 , maximum 0,01 0 90
frekvencia 1 frekvencia
kok ~ i
P432 Sko . 0,00 ma.1X|mum 0,01 0 90
frekvencia 2 frekvencia
Skok 0,00~2,00
frek i
P433 revenca 0,01 0,50 90
hysterézna slucka
Sirka
HORE/DOLE 0~10,00 Hz
P434 frekvencia 0,01 0,1
krok
HORE/DOLE 0:pamat’
P435 frekve'r.1(':ia 1: Ziadna pamat’ 1 0
pamat
moznosti
Pamat PLC 0~1
= | P500 g 1 0 90
rezim
Spustanie PLC 0~1
P501 prstanie 1 0 91
rezim
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frekvencia

N
;C:I a Minimalne o Odvolat'sa
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie rodateene Do
= g , tk hodnota
= prirastky Strana
0:PLC sa zastavi po
jednom cykle
1: Rezim zastavenia PLC.
Zastavi sa po jednom
PLC bezi ?-llé:lem PLC bes
P502 reZim - LYKIUS €zl 1 0 92
3: ReZim zastavenia PLC, rezim
cyklického chodu
4: PLC pracuje na
poslednej frekvencii po
beZi jeden cyklus
o P503 0,00 ~ i
o Viacrychlostny 1 ma.|X|mum 0,01 10,0 92
S frekvencia
o 0,00 ~ maximum
3 | P504 | Vviacrychlostny 2 ' ) 0,01 15,00 92
- frekvencia
=
N P505 0,00 ~ i
Viacrychlostny 3 ma.|X|mum 0,01 15,00 92
frekvencia
P506 0,00 ~ i
Viacrychlostny 4 ma.1X|mum 0,01 25,00 92
frekvencia
0,00 ~ maximum
P507 Viacrychlostny 5 ] 0,01 30,00 93
frekvencia
0,00 ~ maximum
P508 viacrychlostny 6 ] 0,01 35,00 93
frekvencia
P509 0,00 - imalna frek i
Viacrychlostny 7 maximaina frefvencia 0,01 40,00 93
0,00~ imal
P510 Viacrychlostny 8 ] maximaine 0,01 40,00 93
frekvencia
0,00 ~ i
P511 | viacrychlostny 9 maximum 0,01 50,00 93
Frekvencia
P512
Milti-speed10 0,00 ~ maximum 0,01 10,00 93
0,00 ~ i
P513 | Viacrychlostny 11 ma.1X|mum 0,01 10,00 93
frekvencia
0,00 ~ maximum
P514 | viacrychlostny 12 ] 0,01 10,00 93
frekvencia
0,00 ~ maximum
P515 | viacrychlostny 13 0,01 10,00 93
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o
;C:I a Minimalne o Odvolat'sa
A g Meno Rozsah nastavenia Nastavenie :c:mme Do
M o , odnota
o 3 prirastky Strana
P516 | viacrychlostny 14 0,00 ~ ma.]XImum 0,01 10,00 93
frekvencia
o ] 0,00 ~ maximum
P517 | Viacrychlostny 15 ] 0,01 10,00 93
frekvencia
PLC 0~999,9 s
P518 Prevadzka 1s 100 93
cas1
PLC 0~999,9 s
P519 Prevadzka 1s 100 93
cas2
P520 Prevavdzka PLC 0~999,9s 1s 100 93
c¢as3
P Adzka PL ~
g P51 revavdz a PLC 0~999,9s 1s 93
s Cas4 100
o ,
P dzka PLC 0~999,9
> | psp | Mrevate > 1s 0 93
- casb
— P
@) P53 Prevavdzka PLC 0~999,9s 1s 0 93
cas6
P524 Prevavdzka PLC 0~999,9 s 1s 0 93
cas?/
P55 Prevedzka PLC 0~999,9s 1s 0 93
cas 8
P56 Prevavdzka PLC 0~999,9 s 1s 0 93
cas9
P57 Previaldzka PLC 0~999,9 s 1s 0 93
c¢as10
P528 Prev:adzka PLC 0~999,9s 1s 0 93
c¢as11
P59 Previa]dzka PLC 0~999,9 s 1s 0 94
cas12
P530 Previadzka PLC | 0~999,9S 15 0 94
c¢as13
P53 Previa]dzka PLC 0~999,9 s 1s 0 94
cas14
P532 Previadzka PLC 0~999,9s 1s 0 94
c¢as15
3 0~999,9
pP533 Prevadzka PLC S 1s 0 94
smer
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eyzpeaatd aid

N
;C:I a Minimalne o Odvolat'sa
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie roferens Do
= g , tk hodnota
= prirastky Strana
9 0:PID deaktivovany
o 1: Start PID laci
-O : Start regulacie
- P600 ustenie regulacie
= ¥ oo | 2: Start PID regulacie externym 1 0 97
[ON rezim
= terminalom
~ v. vr 1.
Q Spustenie PID regulacie O' rezim C|S||Ce (P604)
P601 1
60 rezim 1:AV 2:AI 0 98
Sada akcii PID | 0: ¢iselny rezim (P604
P602 iselny rezim (P604) 1 0 98
bod 1:AV 2:Al
0:AV
1: Al
P603 Spatna vazba PID
, 2: Rezervované 1 0 98
vyber hodnoty
3: Rezervované
9 PID regulator 0,0"‘1 00,0 %
-g P604 cielova hodnota 0,1% 0,0 % 99
(‘_I; nastavenie
S
(’3- Horné hranica PID regulatora O~1 00,0 %
& P605 hodnota alarmu 1% 100 % 100
nastavenie
olnd hranica reguldtora O~1 00,0 0/
P60G | Teneerre ’ 1% 0% 101
hodnota alarmu
PID 0,0~200,0 %
P607 proporcionalny 0,1 % 100 % 101
kapela
PID 0,0~200,0S.0 znamenéa
P608 Integralny ZATVORENE 0,1s 0,1S 101
cas
PID 0,00,0~20,00 S,0 znamena
P609 Diferencial ZATVORENE 0,1s 0,0 101
cas
Akcia PID 0,00~1,00 Hz
P610 . 0,01 0,10 Hz 101
dlzka kroku
0,00~120,0 Hz
0,00 Hz)0,00 H
P61 1 PID pohotovostny rezim ( Z) z 0,01 0,00 HZ 1 02
. Znamena to, Ze funkcia spanku je
frekvencia )
uzavreta
ohotovostny rezim 0~200 S
pe12 | T 15 10's 102
trvanie
P61 3 Prebudenie PID regulétora 0~1 00% 1 % O 1 02
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N
;C:I a Minimalne o Odvolat'sa
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie roderome Do
= g L, tk hodnota
= prirastky Strana
hodnota
PID 0~10000
P614 | zodpovedajlce 1 1000 103
hodnota zobrazenia
PID Cislic 1~5
P615 cistiea 1 1 103
displej
Desatinny PID 0~4
P616 | . o 1 1 103
Cislice displeja
P61 7 Horné hranica PID regfula’tora 0~maX, frekvenCia 0,01 48,00
frekvencia
Dolna hranica PID regulatora O~maX, fl’ekvenCIa
P618 ] 0,01 20,00
frekvencia
5 0: VZzdy pracujte
o (PID) funkcia otvorena) 1:
-‘.95 Ked je spatna vazba
§_~ ) . dosiahol hornu hranicu
'7\:— P619 P regmaio,r pracue (P605), bude pracovat's 1 0
Q rezim
minimalnou frekvenciou. Ked
spatna vazba dosahuje nizsiu Uroven
limit (P606), PID
zacne pracovat
0:4800 bps
Komunikacia 1:9600 b
= | P700 ps 0 104
g rychlost 2:19200 bps
S 3:38400 bps
9_7;—: 0:8N1PRE ASC
8- 1:8E1 FPR ASC
s, Komunikaci 2:801 FORASC
G | P701 Hhixacia 104
& rezim 3:8N1PRE RTU
o 4:8E1PRE RTU
5:801PRE RTU
Komunikacia
P702 0~240 1 0 104
adresa
L 3 Pokrocilé S
= X P800 | aplikacia Heamiauis 1 111 111
V. O 1:0domknuté
o O zamok parametrov
P Systém
P8O1 y 0~50Hz 1~60Hz 1 0 111
50 Hz/60 Hz
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eyuUNS

oJlsweled

Meno

Rozsah nastavenia

Minimalne
Nastavenie

prirastky

Pociatocné

hodnota

Odvolat'sa

Do

Strana

nastavenie

P802

KonsStantny
kratiaci moment alebo

variabilny kratiaci moment

vyber

0: Kon3tantny kruatiaci moment

1: Variabilny kratiaci moment

0/1

111

P803

Prepatie
ochrana

nastavenie

Zmena

Zmena

112

P804

Podpatie
ochrana

nastavenie

Zmena

meniace sa

112

epeyide gjponjod

P805

Prehnand temperamentnost’
ochrana ure

nastavenie

40~120°C

89/95°C

112

P807

0-10V
analégovy
vystupny nizky pas
kalibracia

koeficient Alient

0-9999

112

P808

0-10Vanalog

vystupny vysoky vykon
kalibracia

koeficient Alient

0-9999

113

P809

0-20mA
analégovy
vystupny nizky pas
kalibracia
coefAlient

0-9999

113

P810

0-20mA
analégovy
vystupny nizky pas
kalibracia
coefAlient

0-9999

113

P811

Kompenzacia
frekvencny bod
pre mrtvy cas

0,00 ~ maximum
frekvencia

0,01

0,00

P812

HORE/DOLE

0:pamat’
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-
QL L,
-Cn - Minimalne Odvolat'sa
> = Pociatocné
A 3 Meno Rozsah nastavenia Nastavenie Do
(al} g , hodnota
o 3 prirastky Strana
frekvencia 1: Ziadna pamat’
Pamat
moznosti
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Kapitola 7

Podrobné vysvetlenia parametrov funkcii

7-1 Parametre na monitorovanie

Parametre Meno Rozsah nastavenia Popis
00 Zobrazuje nastavend frekvenciu
01 Zobrazuje vystupnu frekvenciu menica
02 Zobrazuje vystupny prud menica
03 Zobrazuje rychlost' motora
Lo . 04 Zobrazuje jednosmerné napatie
Hlavny displej
Udaje 05 Zobrazuje teplotu menica
PO0OO vyber
(Iniciala 09 Zobrazuje zaznam poslednych portch (1)
hodnota:00)
Nastavenie 10 Zobrazuje zaznam poslednych poruch (2)
rozsah (00-32)
11 Zobrazuje zaznam poslednych poruch (3)
12 Zobrazuje zaznam poslednych poruch (4)
13 Zobrazuje naposledy nastavenu frekvenciu
menica v ¢ase vyskytu poruchy
14 Zobrazuje poslednu vystupnu frekvenciu
menica v Case vyskytu poruchy
15 Zobrazuje poslednu vystupnu frekvenciu
s menica v ¢ase vyskytu poruch
Hlavny displej VSR p y
udaje 16 Zobrazuje poslednu vystupnu frekvenciu
vyber menica v Case vyskytu poruchy
(Iniciala
hodnota:00) 17 Zobrazuje poslednu vystupnu frekvenciu

Nastavenie

rozsah (00-32

menica v €ase vyskytu poruchy

18 rokov

Zobrazuje poslednu vystupnu frekvenciu
menica v Case vyskytu poruchy

Pouzivatel méZze nastavit pocCiatocné zobrazenie menica pomocou parametra P00O.
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Napriklad, aby pouzivatel mohol monitorovat rychlost otacania prostrednictvom ovladdacieho panela, méze nastavit

parameter PO0OO na , 03"
PociatoCna hodnota P00O je ,00“ preto, ak sa nezmeni, menic zobrazi nastavenu

frekvenciu.

POO1

Zobrazenie nastavenej frekvencie

Zobrazuje nastavenu frekvenciu menica

Nastavenu frekvenciu menica mozete sledovat preskimanim obsahu tohto parametra.

P002

Zobrazenie vystupnej frekvencie

Zobrazuje aktualnu vystupnu frekvenciu menica

Aktudlnu vystupnu frekvenciu menica moZete sledovat kontrolou parametra P002.

P0O03

Zobrazenie vystupného pradu

Zobrazuje vystupny prud menica

Skutocny vystupny prud mozete sledovat kontrolou parametra P003.

P004

Zobrazenie otacok motora

Zobrazuje skutocnu rychlost otacania motora

Skutocnu rychlost otd€ania motora mdzete sledovat kontrolou parametra PO0A4.

POO5

Zobrazenie hodnoty napétia jednosmernej zbernice

Zobrazuje napatie jednosmernej zbernice v hlavhom obvode menica.

Skuto¢né napatie jednosmernej zbernice mbzete sledovat preskiimanim parametra P0O5.

P0OO6

Zobrazenie teploty na menici

Zobrazuje skutocnu teplotu menica
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Skutoc€nu teplotu menica mdZete sledovat preskimanim parametra P006, ktory vam
pomdze posudit prevadzkovy stav menica.

PO10 Zaznam alarmu 1
PO11 Zaznam alarmu 2
P0O12 Zaznam alarmu 3
P0O13 Zaznam alarmu 4
Zaznamenava posledné Styri poruchy menica.

Stav poslednych Styroch poruch méZete skontrolovat preskimanim parametrov P010 az P0.13.
Tieto Styri parametre m6Zu pouzivatelovi pomdct posudit prevadzkovy stav menica, najst pricinu
poruchy a odstranit skryté problémy.

Zobrazenie naposledy nastavenej frekvencie menica v ¢ase vyskytu
poruchy

Zobrazuje poslednu vystupnu frekvenciu menica v ¢ase vyskytu
poruchy

Zobrazuje posledny vystupny pruad menica v Case vyskytu poruchy

PO14

PO15

PO16

Zobrazuje posledné vystupné napatie menica v €ase vyskytu

PO17
poruchy

Zobrazuje posledné napatie jednosmernej zbernice menica v ¢ase vyskytu

PO18
poruchy.

Zobrazuju podrobny stav, ked sa vyskytne posledna porucha.
Preskimanim tychto parametrov mbZete skontrolovat aktualne nastavenie
frekvencie, aktualnu vystupnu frekvenciu, aktualne vystupné napaétie a
jednosmerné napatie hlavného obvodu v menici.

Stav detailov o poslednej poruche si mézete skontrolovat preskimanim obsahu P014--P018. MbZete
skontrolovat nastavenie frekvencie, skuto€nu vystupnu frekvenciu a skutocny vystupny prud, skuto¢né
vystupné napadtie a napatie jednosmernej zbernice hlavného obvodu.

Podla vyssSie uvedenych udajov mézete analyzovat pricinu poruchy a rychlo najst rieSenie,
o pomdze personalu udrzby pri opravach.
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Pre menice série SB00E mdbZete na nastavenie hlavnych zobrazovanych udajov pouZit parameter
,F.00“. Udaje je tieZ mozné monitorovat priamo pomocou parametrov ,P001~P018".

Udaje mézete sledovat stlatenim prepinacieho tla¢idla, ako je zndzornené v tabulke niZsie:

Postup

Stlacte klaves

Displej

Vysvetlenie

Zapnite napajanie

F50.0

@ Menic je v pohotovostnom
rezime.

2 Klavesnica zobrazuje

nastavenie frekvencie.

Kontrolka VOLNE svieti, ¢o

znamena, ze klavesnica

zobrazuje frekvencia

nastavenie

F50.0

Spustenie menica

(M  Meni¢je v prevadzke a
kontrolka RUN svieti.

2  Obrazok sa zobrazi
nastavenie frekvencie.

Predné svetlo svieti;

pre

H50.0

Prepnut displej; zastavit
prepinanie ked  skutotny
vystup frekvencia je
zobrazené

Menic je v stave chodu
dopredu.

@  Skuto&né vystupna
frekvencia je 50,0 Hz.

pre

A00.0

Prepinac displej; zastavit
prepinanie ked skutoény

vystup prud je
zobrazené.

pre

Frd

Zobrazenie prevadzkového stavu
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7-2 Zakladné parametre

P100 Digitalne nastavenie frekvencie (PodiatoEna hodnota: 0,00 Hz)

Rozsah nastavenia | 0,00 - Maximalna frekvencia Jednotka 0,01

Ked je P101 nastaveny na 0, menic pracuje v rezime digitalneho nastavenia frekvencie. Hodnota frekvencie sa nastavuje

pomocou P100.

Pocas prevadzky mozete zmenit frekvenciu Upravou obsahu parametra P100 alebo

E “E "

tlacou KIGE alebo kldves na zmenu frekvencie. Ak zmenite frekvenciu

Upravou P100 sa upraveny obsah uloZi do pamite, ked sa menice zastavia alebo ked je

napajanie vypnuté.
b | A B 7 L v »

Ak zmenite frekvenciu stlacenim KIGE alebo klag, ked je menic

Ak sa menic zastavi alebo sa vypne napajanie, upraveny obsah sa nezapamata; namiesto
toho sa zapamata pévodny P100. Pri dalSom spusteni menica bude pracovat's pévodnou
hodnotou P100.

P101 Vyber nastavenia frekvencie Potiato¢na hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0-5 jednotka 1

0: Nastavenie digitalnej frekvencie (P100) 1:
Analégové napatie (0---10VDC) 2: Analégovy prud
(0--- 20mADC) 3: Nastavovaci koliesko (Ovladaci
panel) 4: Nastavenie frekvencie HORE/DOLE 5:
Nastavenie frekvencie komunikacie RS485

Vysvetlenie

Vyber nastavenia frekvencie mozno pouZit' na ur€enie vystupnej frekvencie menica. 0: Digitalne
nastavenie frekvencie
Vystupna frekvencia menica je urcena parametrom P100. Vo vSeobecnosti ju mbzete zmenit

(al

vystupnu frekvenciu stla¢enim tlacidla alebo klaves na klavesnici. Pozrite si

Podrobnosti najdete na strane 100.

1: Rezim analégového napatia (0~10 V DC)
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Vystupna frekvencia menica je urcena externym napatovym signalom (0-10V), ktory je privadzany
do menica cez svorku AV. Existuju dva rezimy externého napatového signalu: jeden je nastavenie

signalu v rozsahu od 0 do 10V; druhy je nastavenie potenciometrom. Spdsob zapojenia najdete na

nasledujucom diagrame.

S800E
Power R
supply E | S
o l
—a:t_o AV

U
)
Y

lij

Vysvetlenie: ovladanie vystupnej frekvencie cez svorku AV/FC (0~10V)

S800E

Power
supply

o % R
o
o9 T

=10V
0-10V .E AV

W] GND

L

U
Ve Motor

\NI 4

l{.ﬂ_

Vysvetlenie: riadenie vystupnej frekvencie menia pomocou AV napatového signalu odoslaného externym POT

(10kQ)
2: Analégovy prudovy rezim (0~20mA DC)

Vystupna frekvencia menica je ur€ena externym pradovym signalom (0-20mA). Vystupnu
frekvenciu menica je mozné riadit' externym terminalom Al

S800E

o—— R

Power S
supply § T
- Al

VA Motor
W

. Earth
l.

J
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3: Nastavenie rezimu vytacania (Ovladaci panel)

Chod menica série S800E mdzete ovladat' pomocou gombika POT na klavesnici. Venujte pozornost
gombiku POT na klavesnici, ktory umozZnuje prepinat' medzi monitorovanymi obrazkami.

£

OtoCte 0 100 zmenit vystupnu frekvenciu

4.: Rezim nastavenia UO/DOWN

Vystupna frekvencia menica je riadena externymi svorkami HORE/DOLE. Externé svorky je
mozné vybrat'z P315 az P322.

Ak je jeden z internych terminalov platny pre tlacidla UP/DOWN, frekvencia sa znizi. Ked su
platné tlac¢idla UP a DOWN, frekvencia sa znizi. Ked su platné obe tlacidla UP a DOWN,
frekvencia zostane rovnaka.

Power o ' R 5800E U Motor
supply - S 4 M
O——9 T W

G o—= S| ,
F—o-Rownd ¢ Ef |
GND

Parameter: P317=15, svorka S1 bude nastavena do rezimu UP (hore).
P318=16, svorka S2 bude nastavena do reZimu DOWN.

FA
1 ]
1 I ] 1
1 ] 1 1 1
— —r—>» T
1 ] 1 1 ]
. % 31 !
Run— o -
l_]p I,_I I 1 '_1 :
J
Down | |

Vysvetlenie: Ked je platny spina¢ UP (spinac UP je zatvoreny), frekvencia sa bude zvySovat. Ked

je platny spina¢ DOWN (spina¢ DOWN je zatvoreny), frekvencia sa bude zniZovat.

50



Vyber Startovacieho signalu Pociato¢na hodnota: 0
P102 y 9 '

Rozsah nastavenia 0-2 Jednotka 1

Vysvetle nie 0: Ovladaci panel (VPRED/VZAD/STOP) 1: Vstupno-
vystupny terminal

2: Komunikacia (RS485)

Vyber signalu Stare sa pouZiva na nastavenie zdroja signalu
chodu. 0: Ovladaci panel (FWD/REV/STOP)
Ovladaci panel vydava signal prevadzky. Chod menica je mozné ovladat' pomocou

« [_RUN | » « [ _STOP | »
STOP RESET

Tlacidlo (dopredu a dozadu) na ovldadacom paneli. Stlatenim kluc k

zastavte prevadzku menica.

1: Vstupno-vystupny terminal
V pociato¢nom nastaveni sa signaly otacania dopredu/dozadu pouzivaju ako signaly Startu a
zastavenia. Zapnutim jedného zo signalov otacania dopredu alebo dozadu spustite motor v
prisluSnom smere.
Ak su obe pocas prevadzky vypnuté (alebo zapnuté), menic¢ spomali do UpIného zastavenia (alebo si zachova
povodny prevadzkovy stav).

Pomocou I/0 terminalu moZete nastavit dvojvodicovy alebo trojvodiovy rezim riadenia.

@ Dvojvodicovy typ
Dvojvodicové pripojenie je znazornené nizsie:

S800
Power o——9R U ¢
supply §°_‘ S V4 Motor
, m ——
I\,—l,‘#x/ o——4 FWD _
K S REV 2 i
GND i

Parameter: P102=1 P315=6 P316=7
Prevadzkovy ndvod menica série S800
Vysvetlenie ovladania:
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Stav vstupu

K1

K2

Statistiky menica

ZAPNUTE

VYPNUTE

Vpred

VYPNUTE

VYPNUTE

Zastavit’

VYPNUTE

ZAPNUTE

Reverzny smer

VYPNUTE

ZAPNUTE

Zachovat povodny prevadzkovy stav

2 Trojvodicovy typ
NiZSie je znazornené trojvodiCové pripojenie.
Volba samodrziaceho reZimu Startu sa stane platnou po zapnuti signalu STOP. V tomto pripade
signal otacania dopredu/dozadu funguje iba ako Startovaci signal.

Ak sa Startovaci signal (S1/S2) zapne a potom vypne, Startovaci signal sa podrzi a vykona
Start. Pri zmene smeru otacania raz zapnite a potom vypnite S1(S2).

Zastavenie menica, jednorazové vypnutie signalu STOP ho spomali aZ do Uplného zastavenia.

Power

supply

PR S800E

p S1

y S2

FWD
GND

U

W

< ’—..TL_

Ako vstupnu svorku pre externy signal pouZite S1, S2 alebo S3.

Parameter: P317=6 S1 je v priamom smere

P318=7 S2 je v opatnom smere P315=8

FWD je v rezime zastavenia P102=1

externy vstup terminalu
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Output frequency

A

)

y : - [1me
" :
1 !
1 1
1 1
1 1
1
: : i
Swl n . :
: :
Sw2 gl '
'
Sw3 n

2: Rezim RS485

Meni¢ mdZe prijimat prikazy a vymienat'si data s pocitacom prostrednictvom sériovej komunikacie.

P103 vyber operacie uzamknutia klaves ,stop” Potiatoéna hodnota: 1

Rozsah nastavenia 0-1 jednotka 1

. 0: ReZim uzamknutia tlacidiel ,Stop” je platny 1:
Vysvetlenie

ReZim uzamknutia tlacidiel ,Stop” je platny

Tlacidlo ,STOP" na ovladacom paneli je moZné zneplatnit, aby sa predisSlo neoCakdvanému
zastaveniu.

Nastavte v P103 hodnotu ,,0” a potom stlacte tlacidlo ,ENTER" na 2 sekundy, ¢im sa operacia s tlacidlom ,STOP” deaktivuje a
tlacidlo ,STOP” nem&ze zastavit prevadzku menica.

Nastavte ,1“v P103 a potom stlacte ,ENTER" na 2 sekundy, aby bola operacia s tlacidlom ,STOP” platna a
tlacidlo ,STOP” mdze zastavit prevadzku menica.

Power o———4 R S800E Ud

supply o—9 S V4 Motor
o—T Wi
Kl =

E *—4¢REV
) GND

Postup Vstup Vysvetlenie

1 K1 blizko Spustila sa reverzacia menica
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2 (K1 otvorené) stlacte tlacidlo stop Zastavenia menica

3 K1 otvorené Signal pre beh je odstraneny
4 K1 blizko Spustila sa reverzacia menica
P104 Nastavenie prevencie spatného chodu Potiato¢na hodnota: 1

Rozsah nastavenia 0-1 Jednotka 1

0: cuvanie zakazané

Vysvetlenie
1: spatny chod povoleny

Mnohé zariadenia umoznuju otacanie iba v jednom smere. V tomto pripade mdZete pomocou tohto parametra

nastavit stroj do rezimu jedného smeru otacania.
0: Cdvanie zakazané

Spatny chod motora je zakazany. Ked je P104 nastaveny na zakaz spatného chodu, prepinanie medzi
chodom vpred a vzad je neplatné.

1: Povoleny spatny chod

Spatny chod motora je povoleny, prepinanie medzi otacanim vpred a vzad je platné.

P105 Maximalna frekvencia Pociatocna hodnota: 50,00

Rozsah nastavenia Minimalna vystupna frekvencia ~400,00 Hz

Vystupny frekvencny rozsah menica je 0,1~400,00 Hz. Menic preto méze pohanat motor s frekvenciou
vy3Sou ako 50/60 Hz, ¢o mdze spdsobit mechanické posSkodenie alebo nehodu.
Tento parameter slUZi na obmedzenie vystupnej frekvencie menica, aby sa zabranilo prevadzke motora pri prilis

vysokych otackach.

P1 06 Minimalna frekvencia Pociato¢na hodnota: 0,00

Rozsah nastavenia 0,0 ~ maximalna frekvencia

Tento parameter slUzi na nastavenie minimalnej vystupnej frekvencie menica.
Ak je nastavena frekvencia nizSia ako minimalna frekvencia, meni¢ bude mat vystup na minimalnej frekvencii.
V niektorych aplikacidch moze tato funkcia zabranit prehriatiu motora v désledku prevadzky pri nizkych

otackach.
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P107 Cas zrychlenia Pociato¢na hodnota: zmena

P1 08 Decembersky ¢as Pociato¢na hodnota: zmena

Rozsah nastavenia 0,1~999,9 s

Cas zrychlenia sa vztahuje na ¢as, ktory meni¢ potrebuje na dosiahnutie maximéalinej frekvencie z 0,00 Hz. Cas spomalenia

sa vztahuje na ¢as, ktory menic potrebuje na znizenie maximalnej frekvencie na 0,00 Hz.

P10SMaximum

RIMANEfrEqUEncY: [T T o m e TRt S e h

'3 | 1

. i 7 .
Set running frequency fe-=====-- L
1
1
1
1
]
1
|}
1
]
1
1
1
|}
1
1

t » T
< 1 5
Accelerating Decelerating

1
>
1

P108

Predvoleny ¢as zrychlenia/dobehu je primarny €as zrychlenia/¢as dobehu. Iny €as zrychlenia alebo ¢as dobehu je mozné

zvolit pomocou externého terminalu.

Maximalne napatie V/F Pociato¢na hodnota: 380
P109 P
A V/F medziprodukt
Rozsah nastavenia . Jednotka 0,01
napatie-500,00
P110 Zakladna frekvencia V/F Pociatoéna hodnota: 50
Medzifrekvencia V/F ~
Rozsah nastavenia . Jednotka 0,01
max. frekvencia
P111 Zakladna frekvencia V/F Pociatocna hodnota: zmena
Minimalna frekvencia V/F
Rozsah nastavenia L, . Jednotka 0,01
Maximalne napatie ~V/F
P112 Medzifrekvencia V/F Potiato&na hodnota: 2,5
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. Minimalna frekvencia V/F ~
Rozsah nastavenia , , . Jednotka 0,01
zakladna frekvencia V/F

P113 Minimalne napatie V/F Potiatoénd hodnota: 15

0,0~V/F medzilahly
Rozsah nastavenia o Jednotka 0.1
napatie

P114 Minimalna frekvencia V/F Potiatona hodnota: 1,25

0,0~ V/F medzilahly
Rozsah nastavenia X Jednotka: 0,01
frekvencia

Parametre od P109 do P114 urcuju krivku V/F menica.
Nastavte zodpovedajuce krivky V/F podla réznych zatazeni.

Krivka konStantného kratiaceho momentu: pri pouziti konstantného krutiaceho momentu su vystupné napatie a vystupna

frekvencia v linedrnom vztahu.

Klesajlca (variabilnd) krivka kratiaceho momentu: aplikacia pre zataZenie s premenlivym krdtiacim momentom, ako napriklad ventildtor a ¢erpadlo.

ZataZenie sa bude zvySovat'so zvySujucou sa rychlostou otacania.

Prekazka pri vysokom rozbehovom krdtiacom momente: aplikacia pre velké zataZenie a potreba vysokého rozbehového kratiaceho momentu.

v
A High starting torque curve

PI09 fp===-======mmmmmn
» Constant torque curve

PIIl }

P113 ""A

P114 P112 P110 P105

» Torque dropping curve

» F

P109: Maximalne napatie V/F, maximalne napatie V/F je mozné nastavit podla pripojeného
motora. Vo vSeobecnosti sa nastavi na menovité napatie motora. Ak je motor velmi blizko
menica, zvycajne do 30 m, malo by sa nastavit na vysSiu hodnotu.

P110: Zakladna frekvencia V/F
Zakladna frekvencia V/F, nastavte ju na frekvenciu prevadzkového napatia motora. Vo
vSeobecnosti nemente nastavenie zakladnej frekvencie V/F, inak je velmi pravdepodobné, Ze
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poSkodenie motora.

P111: Medzilahlé napatie V/F

Nastavte medzinapatie V/F podla Specialnej zataze. Nespravne nastavenie mbze spdsobit nadprud
motora alebo nedostatoc¢ny vystupny kratiaci moment, alebo dokonca spdsobit poruchu menica.
ZvySenie hodnoty P111 mézZe zvySit vystupny krutiaci moment a vystupny prud. Pri zmene hodnoty P111
sledujte vystupny prud. Pri zmene hodnoty P111 upravujte hodnotu pomaly, kym sa nedosiahne
pozadovany vystupny krutiaci moment. Prilis vysoké nastavenie méze spdsobit poruchu menica alebo
jeho ochranu.

P112: Medzifrekvencia V/F

Medzifrekvencia V/F urcuje stredny bod krivky V/F. Nespravne nastavenie mdze spOsobit' nedostatocny
krutiaci moment alebo ochranu menica pred pretazenim. Vo vSeobecnosti nemerite nastavend hodnotu
tohto parametra pocas pouZivania.

P113: Minimalne napatie V/F

Nastavenie minimalneho napatia V/F je do urcitej miery relevantné pre Startovaci moment. Spravne
zvySenie hodnoty tohto parametra moze zvysit Startovaci moment, ale mdze tiez spésobit nadpruad.
Vo vSeobecnosti nie je potrebné menit hodnotu P113.

P114: Minimalna frekvencia V/F

Minimalna frekvencia V/F urcuje pociatocny bod krivky V/F; je to minimum v krivke V/F.

Specialne predvolené nastavenia pre kazdy model najdete v nasledujlicej tabulke:

parameter
Model P107 P108 P111 P115
S800-2S0.4GE 7 7 15 8
S800-250.75GE 8 8 14 8
S800-2S1.5GE 9 9 14 5
S800-252.2GE 9 9 14 5
S800-4T0.75GE 8 8 27 8
S800-4T1.5GE 9 9 26 5
S800-4T2.2GE 10 10 25 5
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P115 Nosna frekvencia Vyrobné nastavenie

Rozsah nastavenia 1 - 15 jednotka 1

Nosna frekvencia urcuje spinaciu frekvenciu interného vykonového modulu. Vyrobné
nastavenia menicov s réznou kapacitou sa liSia, pretozZe ovplyvnuju hluk motora,
zahrievanie motora a ruSenie.

Nosna frekvencia P115 Hluk motora Ohrev motora Rusenie

Maly—Velky Velky—Maly Maly—Velky Maly-Velky

Preto, ked prostredie vyZaduje prevadzku bez hluku, mali by ste zvysit hodnotu P115,
maximalne zataZzenie menica sa zniZi. Ak je motor daleko od menica, mali by ste znizit
hodnotu P115, aby ste zniZili zvodovy prud medzi vodi¢mi a vodi¢om do zeme. Ak je teplota
prostredia alebo zataZzenie motora vysoké, mali by ste zniZit hodnotu P115, aby ste zniZili
zahrievanie menica. Vyrobné nastavenie P115 najdete v tabulke v P114.

P117 Inicializacia parametrov Potiatogna hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-8 Jednotka: 1
Vysvetlenie 8: Inicializacia parametrov

Ak nastavenie parametrov nie je spravne alebo ak nespravny chod vedie k nesprdvnemu nastaveniu
parametrov, moZete nastavit P117 na 08, aby ste obnovili vSetky parametre na tovarenské nastavenia, a
potom ich mbZete znova nastavit podla aktualnej potreby.

Upozornenie: Ked je uzamknutie parametrov platné, t. j. ked je P118=1, nie je moZné
vykonat'inicializaciu parametrov a zmenit'ich. Najprv ich odomknite a potom nastavte tieto
parametre.

P118 Inicializacia parametrov Potiatogna hodnota: 0
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Rozsah nastavenia 0-1 Jednotka: 1

Vysvetlenie 0: Odomknuté

1: Zamknuté
Parameter mbzZete uzamknut pomocou P118, aby ste predisli neoCakdvanej zmene nastavenia menica. Ked je
P118 platny, nie je moZzné zmenit vSetky ostatné parametre okrem P100 (nastavenie hlavnej frekvencie).

r o s

7-3 Parametre zakladnych aplikacii

P200 Vyber rezimu spustenia Potiatond hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0-1 Jednotka 1

. 0: Start na pociato¢nej frekvencii
Vysvetlenie .
1: Start sledovania

Pre menice série S800 existuju dva rezimy Startu. MoZete si vybrat'jeden z dvoch
nastavenim parametra P200 a stavom stroja.

0: Start na pociato¢nej frekvencii
VacSina zatazi nema Specialne poziadavky na Start. Vystup menica zo Startovacej frekvencie.

1: Zaciatok sledovania

Sledovanie Startu sa pouZiva na Start po resete poruchy alebo okamzitom vypadku napajania.
Pomocou funkcie sledovania Startu dokaze menic automaticky detekovat rychlost otacania a smer
otacania motora a podla toho odoslat Startovaciu frekvenciu a napatie.

&

Motor speed

Frequency converter
output frequency

Nk

[

Running command 1



Upozornenie: Ked sa menic spusti v reZime sledovania, bude mat'sledovanie rychlosti v postupnosti
od vysokej po nizku frekvenciu.

Pri Starte je pravdepodobny vysoky prud, je tiez mozné, Ze prud vznikne. Preto je potrebné nastavit’
uroven nadprudu (nastavenie 4.09). §pecié|na hodnota zavisi od zataze.

Okrem toho, ak je hodnota 4,09 prili§ nizka, mdze to viest'k dlhému casu Startu. Ak déjde k nadmernému

prudu v sledovani rychlosti, meni¢ pozastavi sledovanie rychlosti.

P201 Vyber rezimu spustenia Potiatond hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0-1 Jednotka 1

0: Spomalenie do zastavenia 1:

Vysvetlenie
Dojazdové zastavenie

Mézete si zvolit vhodny reZim zastavenia podla skuto¢ného zatazenia. O:

Spomalenie do zastavenia

Akonahle menic prijme prikaz na zastavenie, znizZi vystupnu frekvenciu podla ¢asu
spomalenia.

FA

Running
frequency

Shutdown Jemecccccmcmmmad
frequency

% ~~. Free running shutdown
~

-~

1 x>

Shutdown duration DC braking

Fm—— e ————————

Pokial' ide o rezim zastavenia po dosiahnuti zastavovacej frekvencie, moZete si vybrat brzdenie jednosmernym
pradom a dalSie moZnosti. Ak nezvolite brzdenie jednosmernym prudom, zariadenie sa zastavi v reZime
dobehu.

1: Zastavenie dojazdom

Ked menic dostane prikaz na zastavenie, zastavi frekvencny vystup a bude volne bezat'so
zatazou, kym sa nezastavi.
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P202 Nastavenie pociatocnej frekvencie Pociato¢na hodnota: 0,5

Rozsah nastavenia 0,10-10,00 Jednotka 0,01

F

A

Set frequency

Startup
frequency D 7

Running I ,
command

Startovacia frekvencia je pociato¢na frekvencia pri spusteni menica. Pri zariadeniach s vysokou zataZou alebo
vyZadujucich velky Startovaci moment moZze zvySenie Startovacej frekvencie ulahcit Start. Ak je vSak Startovacia
frekvencia prilis vysoka, moze to spdsobit ochranu proti pretazeniu.

P203 Nastavenie pociatocnej frekvencie Pociatocna hodnota: 0,5 Hz

Rozsah nastavenia 0,170 -10,00 Hz Jednotka 0,01 Hz

Ked menic dostane prikaz na zastavenie, znizi vystupnu frekvenciu na frekvenciu zastavenia a
potom spusti dobehové zastavenie alebo brzdenie jednosmernym prudom podla nastavenia.

F A

Running lerati
frequency Decelerating stop
DC braking stop
Shutdown
frequency
Free running stop
» |
P204 Jednosmerny brzdny prud pri Starte Potiato¢na hodnota: 100
Rozsah nastavenia 0-150 Jednotka 1
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P205 Cas brzdenia jednosmernym pridom pri tarte Pociato¢né hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0-250 Jednotka 1

Brzdenie jednosmernym pradom pri Starte sa pouziva pre ventilator v rezime zastavenia a pohybujlcu sa zataz. Pretoze
pred spustenim menica je motor v rezime volného chodu.

A smer otacania nie je znamy. Pri Starte je lahké spustit' ochranu proti nadprudu. Preto
pred Startom pouzite jednosmernu brzdu na zastavenie motora.

Brzdny prud jednosmerného prudu pri Starte je pomer menovitého pridu menica, nastavenim P204 mdZete
dosiahnut r6zne brzdné momenty. Pri nastavovani hodnoty parametra ju moZete upravovat od nizkej po vysokd,
kym sa nedosiahne dostato¢ny brzdny moment podla skutoného zataZenia.

Cas jednosmerného brzdenia je doba trvania jednosmerného brzdenia. Ked je hodnota 0, jednosmerné brzdenie je

neplatné.

P202 /

4 >
P205
Running
command
P206 Jednosmerny brzdny prud pri zastaveni Pociato¢na hodnota: 100
Rozsah nastavenia 0-150 Jednotka 1
P207 Cas brzdenia jednosmernym prddom pri zastaveni Pociato¢na hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-250 Jednotka 1

Brzdenie jednosmernym pridom pri zastaveni sa pouZziva pre zataz, ktord ma poziadavku na brzdenie.
Brzdny prud jednosmernym prddom pri zastaveni je pomer menovitého prddu menica.

Upravou tohto parametra sa mézu dosiahnut rézne brzdné momenty.

Cas jednosmerného brzdenia v reZime zastavenia je doba trvania rezimu jednosmerného brzdenia.

Ked je hodnota 0, jednosmerné brzdenie je neplatné.

Pre relevantné podrobnosti si pozrite vysvetlenia k bodom P203, P204 a P205.
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P208

Zvysenie kratiaceho momentu

Pociato¢na hodnota: 5 %

Rozsah nastavenia

0,1-20%

Jednotka

0,1

vvrs

Upravou parametra P208 je mozné zvysit napatie a dosiahnut vy33i kritiaci moment.

Upozornenie: Prilis velké nastavenie mdze spOsobit prehriatie motora. Zvy3ujte nastavenie postupne, kym

nedosiahnete poZzadovany Startovaci krdtiaci moment.

\Y%

A

100% pm=mmmm e e ==

Torque
compensation
» F
Menovité napatie motora Potiato¢na hodnota:
P209 P
380,00 V
Rozsah nastavenia 0 -500,00 Jednotka 0,01
P210 Menovity prid motora Potiatona hodnota: *
Rozsah nastavenia Jednotka 0,1
P11 Pomer pridu bez zataZzenia motora Potiatoéna hodnota:
40
Rozsah nastavenia 0-100 Jednotka 1
P21 2 MenOVité Oté(\:’ky motora Pociato¢na hodnota:
1420
Rozsah nastavenia 0-6000 Jednotka 1
Pocet pélov motora 4 Potiato¢na hodnota:
P213 P
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Rozsah nastavenia 0-10 Jednotka 1

Menovity sklz motora Potiatoéné hodnota:
P214

2,5

Rozsah nastavenia 0-100 Jednotka 0,1

Nastavte vy3Sie uvedené parametre podla menovitého napatia motora.
P209 Menovité napatie motora
Menovité napatie motora nastavte podla hodnoty napatia na typovom Stitku motora.

P210 Menovity prad motora
Menovity prud motora nastavte podla hodnoty pradu na typovom Stitku. Ak prevadzkovy prud
prekroci hodnotu menovitého prudu, menic sa vypne, aby ochranil motor.

P211 Pomer prddu motora bez zatazenia
Hodnota menovitého pradu motora naprazdno moze ovplyvnit kompenzaciu sklzu. Menovity prud
naprazdno je percento prudu motora.

P212 Menovité otacky motora

Hodnota parametra P112 predstavuje rychlost otacania pri 50 Hz. Suvisi so zobrazenim rychlosti
otacania. Vo vSeobecnosti by sa mala nastavit podla hodnoty na typovom S3titku.

Pre zobrazenie skutocnych otacok motora moZete nastavit' parameter P212 na skutocné
otacky pri 50 Hz.

P213 Pocet p6lov motora
Nastavte pocet pélovych parov motora Upravou tohto parametra podla hodnoty na typovom
Stitku

P214 Menovity sklz motora

Ked meni¢ pohana motor, skiz sa zvySi so zvySujlucim sa zataZzenim.

Upravou P214 je moZné kompenzovat sklz a pribliZit rychlost motora k synchroniza¢nej
rychlosti.

P215 Menovita frekvencia motora PotiatoZna hodnota:
50 Hz
Rozsah nastavenia 0,00 - 400,00 Jednotka 0,01

P216 Od por statora Potiato¢na hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-100,00 Jednotka 0,01
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P217

Odpor rotora

Pociato¢né hodnota: 0

Rozsah nastavenia

0-100,00

Jednotka

0,01

P218 Vlastna indukénost rotora Potiato¢n hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-1000 Jednotka 0,001
P219 Vzajomna indukénost rotora Pociatoéna hodnota: 0

Rozsah nastavenia

0-1000

Jednotka

0,001

VysSie uvedené parametre su parametre motora.

P215 Menovitéa frekvencia motora

Nastavte menovitu frekvenciu motora podla typového Stitku motora.
P216 Odpor statora

P217 Odpor rotora P218 Vlastna
indukénost'rotora P219
Vzajomna indukcénost'rotora

Nastavte vysSie uvedené parametre podla aktualneho stavu motora.

7-4 Parametre pre vstupnu a vystupnu aplikaciu

P300 Minimé&lne vstupné napatie AV Potiatona hodnota: 0
0~AV
Rozsah nastavenia maximalne Jednotka 0,1
vstupné napatie
P301 Maximalne vstupné napatie AV Potiato¢na hodnota: 10,0
Minimalna hodnota AV
Rozsah nastavenia napatie Jednotka 0,1
vstup~0
P302 Cas filtra AV vstupu Potiatoéna hodnota: 1,0
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Rozsah nastavenia 0-25,0 Jednotka 1

Minimalne vstupné napatie P300 AV

napatia pod touto hodnotou sa povaZuje za neplatny prikaz.

P301 AV maximalny vstupny napatia

Maximalna vstupna hodnota AV napatia suvisi s frekvenciou najvysSieho analégového vstupu. Pri napati
vysSom ako tato hodnota bude zariadenie stale pracovat's touto hodnotou.

Hodnota P300 a P301 urcuje rozsah vstupného napatia.

P302 Cas vstupného filtra

Hodnota Casu vstupného filtra urCuje rychlost odozvy menica na analégovu zmenu. So
zvySujucou sa hodnotou P302 bude menic reagovat na analégovu zmenu pomalsie.

P303 Minimalny vstupny prud Al Pociatoéna hodnota: 0
0~Al  maximalne
Rozsah nastavenia ) ’ Jednotka 0,1
prudovy vstup
P304 Maximalny vstupny prad Al Potiatoéna hodnota: 20,0
Minimalne Al
Rozsah nastavenia pl’l:ld Jednotka 0,1
vstup ~ 20,0
P305 Cas vstupného filtra Al Potiatoéna hodnota: 1,0
Rozsah nastavenia 0-25,0 Jednotka 1

P303: Minimalny vstupny prud Al

prudovy signal pod hodnotou P303 za neplatny.
P304: Maximalny vstupny prud Al
Maximalny vstupny prud All suvisi s frekvenciou najvysSieho analégového vstupu. Pre prud
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Ak je hodnota prikazu vysSia ako hodnota P304, menic bude pracovat's hodnotou.

P305: Cas filtra vstupu Al

Cas vstupného filtra A1 uréuje, ako rychlo meni¢ reaguje na analégovd zmenu. So
zvysujucou sa hodnotou P305 bude menic reagovat na analégovd zmenu pomalSie. Vystup

menica bude relativne stabilny.

Pozrite si vysvetlenia k parametrom P300 az P302, kde st uvedené prislusné parametre. Ak je externym vstupom

napatovy signal, pozrite si P300 - P302. Ak je externym vstupom prudovy signal, pozrite si P303 - P305.

Napriklad, ak je vystupny signal horného pocitaca 4 - 20 mA, zodpovedajuca frekvencia by

mala byt'v rozsahu 0 - 50 Hz.

Parametre: P303=4 P304=20 P310=0 P312=50

Output
frequency

50Hz
(P312)

A current signal of 20mA
above is treated sa 20mA

A

4 mA

(P310) 5353

20 mA
P304

y» Current signal

P306 Rezervované

Pociatoc¢na hodnota: 0

Rozsah nastavenia

Maximalne zorné pole 0

vystupné napatie

Jednotka

0,1

P307 Rezervované

Pociato¢na hodnota: 10,0

Rozsah nastavenia

Zorné pole minimalne
napatie
vystup-10,0

Jednotka

0,1

Hodnota P306 a P307 urcuje rozsah vystupného napatia terminalu FOV.
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eV v

Maximalne vystupné napatie P307 FOV suvisi s frekvenciou najvysSieho analégového vystupu.
Nastavenim parametrov P306 a P307 mb&Zete pripojit' voltmetre s réznymi meracimi rozsahmi.

Napriklad na monitorovanie vystupnej frekvencie menica pouZite frekvenény merac so vstupnym
napatim 0 - 5V a meracim rozsahom 0 - 50 Hz.

\
A

P307 | - e
5V :
1
1
|
|
1
|
P306 |
F
ov g S0l
P310 P312

Potom ich musite nastavit takto: P306-P307=5

P308 Rezervované Potiato¢na hodnota: 0

Maximalne 0-FOC

Rozsah nastavenia i ., Jednotka 0,1
prudovy vystup

P309 Rezervované Pociato¢na hodnota: 10,0

FOC minimalne
Rozsah nastavenia P ruad Jednotka O, 1
vystup-20,0

P308 a P309 urcuju rozsah vystupného prudu svorky FOC.

v v

najvyssieho analégového vystupu. Prislusné parametre najdete vo vysvetleniach k P306 a
P307.

P310 Frekvencia nizkeho analégového signalu Pociato¢na hodnota: 0,00
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Rozsah nastavenia | 0,0 - 600,00 Jednotka 0,01
P311 Smer nizkeho analégového signalu Pociato¢na hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-1 Jednotka 1
. 0: Kladny smer
Vysvetlenie .
1: Negativny smer
P312 Frekvencia vysokého analégového signalu Pociato¢na hodnota: 50
Rozsah nastavenia | 0,00 - 600,00 Jednotka 0,01
P313 Smer vysokého analégového signélu Pociato¢na hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-1 1
: 0: Kladny smer
Vysvetlenie .
1: Negativny smer
P31 4 MoZnosti analégového spatného chodu Potiato¢na hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-1 Jednotka 1
. 0: Ziadna spatna vazba pri zapornom predpati 1:
Vysvetlenie o P ,p , ,p P p" ]
Spatna vazba povolena pri zapornom predpati

Skupina parametrov P3310-P314 urcuje prevadzkové podmienky analégového signalu vratane
vystupnej frekvencie a smeru. Podla aktualnych potrieb pouZivatela je mozné vytvorit rézne
regulacné krivky.

P310 Frekvencia nizkeho analégového signélu

zodpoveda minimalnemu analégovému vstupnému napatiu (prudu).

P311 Smer nizkeho analégového signalu
Smer nizkeho analégového signalu urcuje prevadzkovy stav pri nizkej frekvencii, ¢i uz ide o chod
vpred alebo vzad.

P312 Frekvencia vysokého analégového signélu
Analdgova horna frekvencia ur€uje hornu vystupnu frekvenciu a zodpoveda maximalnemu

analégovému vstupnému napatiu (prudu).
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P313 Smer vysokého analégového signalu
Analdégovy smer vysokych frekvencii urcuje, Ci je prevadzkovy stav vysokych frekvencii
vpred alebo vzad.

P314 Vyber spatného chodu analégového vstupu

Vyber analdgového reverzu urc€uje prevadzkovy stav analégového zaporného predpatia, priCom krivka
pozadovana zakaznikom moze byt vytvorena pomocou vyssie uvedeného parametra.

Priklad 1: horny vystup pocitaca 2-10V signal na riadenie menica, 50Hz spatny chod na
50Hz dopredu.

>

P312
50Hz

P310
50

Uvod: P300=2 Minimalne vstupné napétie AV: 2V (meni¢ povaZuje signaly pod 2V za
neplatné signaly);

P301=10 AV maximalne vstupné napatie: 10 V (signaly nad 10 V sa povazuju a spracovavaju ako 10
V),

P311=50 Anal6égova frekvencia nizkych frekvencii: 50 Hz;

P311=1 Analégovy smer nizkych frekvencii: 1 (dozadu);

P312=50 Anal6gova frekvencia vysokych frekvencii: 50 Hz;

P313=0 Analégovy smer vysokych frekvencii: 0 (dopredu);

P314=1 Vyber analégového spatného chodu: 1 (zaporné predpadtie je mozné obratit)
Upozornenie: V réznych krivkach zostavaju pokyny na prepinanie chodu dopredu a dozadu
platné, pri prepinani chodu dopredu a dozadu sa krivka obrati a diagram krivky vyzera
nasledovne:
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50Hz

50Hz

Priklad 2, horny pocitacovy vystup 4-20mA a riadenie chodu menica. Vystupna frekvencia je
100Hz-OHz.

A

P310
100Hz

P312

» Signal

0  4(P303) 20(P304)

Parameter: P33=4 Minimalny vstupny prud Al

P304=20 Maximalny vstupny prud Al P310=100,00

Analdgova frekvencia dolnej hranice P311=0

Analégovy smer dolnej hranice (dopredu) P312=0

Analégova frekvencia hornej hranice P314=0

Analégovy smer hornej hranice (dopredu)

Specialnu invertovanu krivku je moZné vytvorit pomocou P310-P314. Uvod:
vstupny signal pod 4 mA je meni¢om povazovany za neplatny signal.

P315 Multifunkény vstupny terminal --- terminal FWD Predvolena hodnota 6

P316 Multifunkény vstupny termindl --- terminal REV Predvolend hodnota 7
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P317

Multifunkény vstupny terminal --- terminal S1

Predvolena hodnota 1

P318

Multifunkény vstupny terminal --- terminal S2

Predvolena hodnota 18

P319

Rezervované

P320

Rezervované

P321

Rezervované

P322

Rezervované

Rozsah

0-32

Jednotka

Nastavenie

0: Neplatné
1: Beh

2: Posuvny beh vpred

3: Krokovy chod dozadu

4: Dopredu/dozadu

5: Beh
6: Vpred

7: Spatny chod

8: Zastavit’

9: Vyber viacerych rychlosti 1 10:
Vyber viacerych rychlosti 2 11:
Vyber viacerych rychlosti 3 12:
Vyber viacerych rychlosti 4

13: Volba zrychlenia/spomalenia 1 14:
Volba zrychlenia/spomalenia 2 15: Signal
zvySovania frekvencie 16: Signal
znizovania frekvencie 17: Dobehové

zastavenie
18: Reset poruchy
19: Povolenie funkcie PID 20:

Povolenie funkcie PLC 21:

Spustenie ¢asovaca 1 22:

Spustenie asovaca 2 23: Vstup

impulzov pocitadla 24:

Vynulovanie pocitadla

25: Vymazanie pamate PLC
26: Spustenie navijania
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0: Neplatné

Nastavit'ako prazdny terminal, Ziadna funkcia 1:

Krokovy chod

Nastavené ako JOG (pomaly posuv), zvy€ajne sa pouZiva pri skiSobnej prevadzke, beZzny pomaly posuv sa ovlada frekvenciou 5 Hz, 2
otacky dopredu

Nastavit'ako JOG dopredu. 3:

Krokovy posuv dozadu

Nastavit ako JOG dozadu.

4: Dopredu/dozadu

Nastavenie prepinania dopredu/dozadu, ked je terminal definovany ako platny, beZi stav
dozadu.

S800E
\Y Motor
W =
— FWD "
—d REV l
GND

Parameter: P102=1, P315=6, P316=4

Stav terminalu
Prevadzkovy stav
Pohon vpred REV
ZAPNUTE VYPNUTE Vp red
ZAPNUTE ZAPNUTE Reverzny smer
VYPNUTE VYPNUTE Zastavit’

5: Beh

Nastavte terminal ako prevadzkovy signal.
6: Dopredu
Ked je svorka platna, motor bezi dopredu.
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7: Spatny chod

Ked je svorka platna, motor beZi spatne. 8:

Stop

Ked je terminal platny, motorzastavit' 9:

Viacrychlostny 1

10: Viacrychlostny 2
11: Viacrychlostny 3
12: Viacrychlostny 4

15-rychlostny prevod je moZné zvolit pomocou termindlu s viacerymi rychlostami 1, 2, 3 a 4, ako je uvedené v tabulke nizsie:

Multifunkény terminal
Stav a vysvetlenie
Viacrychlostny 1 Viacrychlostny 2 | Viacrychlostny 3 | Viacrychlostny 4
Primarna frekvencia,

0 0 0 0 primarna frekvencia je

uréené pomocou P100 alebo

potenciometer

1 0 0 0 Viacrychlostny 1 (P503)
0 1 0 0 Viacrychlostny 2 (P504)
0 0 1 0 Viacrychlostny 3 (P505)
0 0 0 1 Viacrychlostny 4 (P506)
1 1 0 0 Viacrychlostny 5 (P507)
1 0 1 0 Viacrychlostny 6 (P508)
1 0 0 1 Viacrychlostny 7 (P509)
0 1 1 0 Viacrychlostny 8 (P510)
0 1 0 1 Viacrychlostny 9 (P511)
0 0 1 1 Viacrychlostny 10 (P512)
1 1 1 0 Viacrychlostny 11 (P513)
1 1 0 1 Viacrychlostny 12 (P514)
1 0 1 1 Viacrychlostny 13 (P515)
0 1 1 1 Viacrychlostny 14 (P516)
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1 1 1 1 Viacrychlostny 15 (P517)

Poznamky: O: termindl neplatny 1: terminal

neplatny 13: vyber zrychlenia/spomalenia 1

14: vyber zrychlenia/spomalenia 2

Pomocou svoriek 1 a 2 pre vyber zrychlenia/spomalenia je mozné zvolit'4 druhy ¢asov
zrychlenia/spomalenia.

Multifunk&ny terminal

Zrychlenie/ spomalenie

Zrychlenie/ Zrychlenie/ stav a vysledok

spomalovacia sekcia 1 spomalovacia sekcia 2

0 0 Zrychlenie/ spomalenie
cas 1(P107, P108)

1 0 Zrychlenie/ spomalenie
cas 2 (P401, P402)

0 1 Zrychlenie/ spomalenie
¢as 3 (P403, P404)

1 1 Zrychlenie/ spomalenie
cas 4 (P405, P406)

15. Signal zvy3ujucej sa frekvencie (signal zvySovania frekvencie)

Ked je tento terminal platny, frekvencia sa zvySuje konStantnou rychlostou, az kym nedosiahne najvyssiu
prevadzkovu frekvenciu.

16. Signal zniZzovania frekvencie (signal zniZzovania)

prevadzkova frekvencia.

Upozornenie: Menic¢ si nezapamata nastavenie frekvencie zmenené signalmi ,UP”a ,DOWN". Po
vypnuti a opatovnom resetovani napajania si menic stale zapamata nastavenu hodnotu v P100.

Frequency

A

Max. running
frequency

Set frequency
Min, running frequency f=p/mmmm==

> Time

Running command _I

UP command I

Down command




17: Zastavenie dojazdom

Ked je tento terminal platny, menic sa zastavi dobehom.

18. ZvySok poruchy

Resetujte menic, ked sa vyskytne alarm, funkcia tohto termindlu je rovnaka ako funkcia tlacidla
RESET na klavesnici.

19. Povolenie funkcie PID

Ked je tento kontakt zatvoreny, funkcia PID je aktivovana. Ked je P601 nastaveny na 2, PID je neplatny,
ked je tento kontakt rozpojeny.

20. Povolenie funkcie PLC
Ked sa tento kontakt zatvori, spusti sa funkcia PLC a otvori sa zodpovedajuca funkcia PLC.

21. Casovat 1 sa spusti
22. Casovat 2 sa spusti

Ked sa tento kontakt zatvori, spusti sa Casovac a zacne merat Cas. Ked €asovac dosiahne nastavenu hodnotu,

aktivuje sa zodpovedajlca akcia kontaktovania multifunkéného vystupu.

23. Vstup pocitadla impulzov

Tento terminal moZe akceptovat impulzné signaly s frekvenciou maximalne 250 Hz.

24. Vynulovanie pocitadla

Napocitané hodnoty je moZzné vynulovat a vymazat prostrednictvom tohto terminalu.

A Coo Cn Co
Counter pulse I-I I-l I-l I-I I-I """ r! rl I-l I-l .I-l |-| Cn = set count

Counting reached I—l_

Counter reset I_l

25. Odstranenie pamate PLC
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Pocas behu PLC programu, v désledku poruchy alebo zastavenia, menic¢ automaticky
zaznamena stav programu. Po odstraneni poruchy a opatovnom zapnuti menica bude
menic pokracovat'v prevadzke podla programu. Ak je odstranenie pamate platné, program
sa mbze resetovat a menic bude pracovat od zaciatku.

Programmed operation

/—/_\ /_/—\_/_ » Time

PLC controlled
operation

oL

Running signal

PLC memory cleared

26. Povolenie funkcie navijania
Ked je tento signal platny, funkcia navijania je aktivovana.

Frequency

A

Set frequency [~~~

» Time

Running command 1

Winding started

B e £ EEEEEE

Winding completed

Uvod:
(1Funkcia navijania je aktivovana a navijanie sa spusti;
(2Navijanie dokon&ené, vystup menica podla frekvencie navijania
dokoncené. Multifunkény terminal vypiSe navijanie dokoncené. Multifunkcny terminal
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Vystupny signal terminalu je dokonceny; Menic sa
(3) zastavi, signal dokonZeného navijania sa resetuje.

P323 Rezervované

Predvolena hodnota 01

P324 Rezervované

Predvolena hodnota 02

P325 Vystupny terminal RA, RC

Predvolena hodnota 03

Rozsah 0-32

Jednotka

0: Neplatné

1:V behu

2: Dosiahnuta frekvencia

3: Navine

4: Nulova rychlost’

5: Dosiahnuta frekvencia 1
6: Dosiahnuta frekvencia 2
7: Zrychluje sa

8: Spomalovanie

9: Podpatie

10: Casova¢ 1 dosiahnuty

Nastavenie . . . B
11: Casovac 2 dosiahnuty

hranica PID

15: Dolna hranica PID 16:
PreruSeny kabel 4-20 Ma 17:
PretaZenie

18: Prekrocenie krdtiaceho momentu

Pocitadlo dosiahnuté

12: Indikacia dokoncenia fazy 13:
Indikacia dokoncenia postupu 14: Horna

26: Funkcia navijania dokoncena 27:

28: Dosiahnuté medzilahlé pocitadlo

0: Neplatné

Nastavit ako neplatny terminal, zabranit faloSnej operacii.

1:V behu

Termindl je definovany ako v prevadzke, ked je menic na vystupe, tento termindl je zapnuty.

2. Dosiahnuta frekvencia

Ked frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zapne.

3. Navine
Ked menic zisti abnormalitu, tento kontakt sa zapne.
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4. Nulova rychlost
Ked je vystupna frekvencia menica nizSia ako Startovacia frekvencia, tento kontakt je zapnuty.

5. Dosiahnuté frekvencia 1

6. Dosiahnuté frekvencia 2

Ked frekvencia dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zapne.

Frequency

Set running f==-===========

frequency \
[}
1

Set reached fr=======gF=====c=ceccaaa-x F===3c--- - Cofrequency
1

frequency ----------------------- r -------- - range
i
]
1
; » Time
i
1
[}
1
1

Running command —

Multifunctional I

output terminal

e e ] -

7. Zrychlenie

Ked je menic v stave zrychlovania, tento kontakt je zapnuty. 8:
Spomalovanie

Ked je menic v stave spomalovania, tento kontakt je zapnuty.

Frequency

A

3 Time

Running command J
Accelerating |

Decelerating

T ey

#
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9. Alarm pod napatim

Ked menic zisti, Ze napatie jednosmernej zbernice je nizSie ako nastavena hodnota, tento kontakt sa zapne a
spusti alarm. Nastavenu hodnotu alarmu nizkeho napatia je mozné zmenit' pomocou skupiny parametrov
rozSirenej aplikacie.

10: Casovac¢ 1 dosiahnuty

11: Casovat 2 dosiahnuty
Ked menic dosiahne nastavenu hodnotu, tento kontakt sa zapne, ked sa signal spustenia ¢asovaca
odstrani, tento kontakt sa resetuje.

12: Indikacia dokoncenia fazy
V prevadzkovom rezime PLC menic vydava tento impulzny signal, ked' menic dokonci cast’
programu.

A Program setting: stop after
three cycles of operation

T >
Running command 1 '
Stage completion indicating M I h—
1
Process commpletion I
indicating

13. Indikacia dokoncenia procesu
V prevadzkovom rezime PLC menic vysle tento impulzny signal po dokonceni celého
programu.

14. Horna hranica PID reguldtora

Ked hodnota spatnej vazby PID prekroci nastavend hodnotu hornej hranice, tento kontakt sa zopne.

15: Dolnd hranica PID regulatora

Ked je hodnota spatnej vazby PID nizSia ako nastavena hodnota, tento kontakt je zapnuty.

16: Otvoreny kabel 4-20 Ma
Ked je vstupny signal Al odpojeny, tento kontakt je zapnuty a spusti sa alarm.
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17. Detekcia pretazenia
Ked menic zisti pretaZzenie motora, tento kontakt sa zopne.

18. Detekcia prekrocenia kratiaceho momentu

Ked menic zisti nadmerny krutiaci moment, tento kontakt sa zapne.

26: Funkcia navijania dokoncena

Po dokonceni funkcie navijania je tento kontakt zapnuty. Po zastaveni menica sa tento kontakt resetuje.
27: Dosiahnuté nastavené pocitadlo

Ked menic implementuje externé pocitadlo a hodnota pocitadla dosiahne nastavenu hodnotu (P425),

tento kontakt je zapnuty.

28: Dosiahnuty stredny protiltok
Ked menic pocita, ak hodnota pocitadla dosiahne nastavend hodnotu()P426) ,tento kontakt je ZAP.

P326 Rezervované Predvolena hodnota 0
Rozsah nastavenia 0-7 Jednotka 1
P327 Rezervované Predvolena hodnota 1

0: Vystupna frekvencia
1: Vystupny prud

Nastavenie
2:Jednosmerné napadtie

3: Striedavé napatie

Zorné pole vystupného termindlu P326

Termindl FOV moze vysielat napatie 0-10V, vystup je mozné nastavit'v rozsahu 0-10V az

P306 a P307, ktoré zodpovedaju vystupnej frekvencii, vystupnému prudu, jednosmernému napatiu,
striedavému napatiu atd.

Vystupny terminal P327 FOC
Terminal FOC moZze poskytovat vystupny prud 0-20 mAh, vystupny rozsah je mozné nastavit pomocou
P308 a P309 a zodpoveda vystupnej frekvencii, vystupnému pradu, jednosmernému napatiu,

striedavému napatiu atd.

0: Vystupna frekvencia:
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Vystupny prud (napatie) zodpoveda minimalnej vystupnej frekvencii ~ maximalnej frekvencii

1: Vystupny prud
Vystupny prud (napatie) zodpoveda 0~2 x menovity prdd menica.

2:Jednosmerné napadtie

Vystupny prud (napatie) zodpoveda 0~1000V.
3: Striedavé napatie

Vystupny prud (napatie) zodpoveda 0~510V.
Napriklad: vyberte frekvenény merac 0~5V, monitorujte vystupnu frekvenciu, nastavte minimalnu
vystupnu frekvenciu menica na 0,00Hz, najvyssia vystupna frekvencia je 80Hz.

Potom:

g_.RSSOOE Ul FA
e V4
o—ae ) \\ ¢ ‘\h)d“r 3()”1 ________________

— o=t FWD

GNp  FOVY

GND9
E

» V

P 8

Parameter: P105=80,00 Max. frekvencia
P106=0,00 Minimalna vystupna frekvencia
P306=0,00 Minimalne vystupné napatie FOV

P307=5,00 Maximalne vystupné napatie FOV

7-5 Skupina sekundarnych aplikacii

P400 Nastavenie frekvencie krokovania Predvolena hodnota 5,00

0,00--- max.
ROZSEI h . Jednotka 0,01
frekvencia

Nastavenie frekvencie krokovania sa zvyc€ajne pouZziva pri skiSobnej prevadzke. Tato funkciu je moZné nastavit iba prostrednictvom
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externy terminal.

Ked je dosiahnuta funkcia JOG, ostatné inStrukcie su neplatné. Ked je signal JOG otvoreny,
meni¢ spomaluje aZz do zastavenia, Cas zrychlenia/spomalenia JOG sa nastavuje v 4. parametri

zrychlenia/spomalenia.

Uroven priority ovladania:

JOG — externy viacrychlostny — PLC riadenie — PID riadenie — trojuholnikovy signal

(funkcia posuvu) — vinutie — nastavenie frekvencnej konverzie.

P401 Cas zrychlenia 2 Predvolena hodnota 10,0
P402 Cas spomalenia 2 Predvolend hodnota 10,0
P403 Cas zrychlenia 3 Predvolena hodnota 20,0
P404 Cas spomalenia3 Predvolena hodnota 20,0
P405 Cas zrychlenia 4 Predvolena hodnota 2,0
P406 Cas spomalenia 4 Predvolena hodnota 2,0

(Ij ?25939',19 s Jednete 0,1

Menice série S800 dokazu nastavit' 4 Casy zrychlenia/spomalenia.

Pre normalnu prevadzku je predvolena volba ¢as zrychlenia/spomalenia 1. Pre prevadzku

JOG je predvolena volba cas zrychlenia/spomalenia 4.

P407 Nastavenie hodnoty po¢itadla Predvolen& hodnota 100
P408 Stredna hodnota pocitadla Predvolena hodnota 50
Rozsah 0- 999,9s Jednotka 1

Menice série S800 maju 2 skupiny pocitadiel, impulzny signal mensi ako 250 Hz je mozné
akceptovat cez multifunkény terminal. Ked hodnota pocitadla dosiahne nastavenu hodnotu,
prislusny multifunkény vystupny terminal sa zapne, vstupny terminal pocitadla vynuluje signal

cez pocitadlo, pocitadlo sa vynuluje a zacne znova pocitat.

P409 Uroveri obmedzenia krttiaceho momentu pri zrychlovani

Predvolena hodnota 150
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Rozsah 0 - 200 Jednotka 1

Parameter P409 je limitna uroven kratiaceho momentu pocas zrychlovania. Ked vystupny prud
dosiahne nastavenu hodnotu, menic prestane zrychlovat' a ked prud klesne pod nastavenu
hodnotu, menic obnovi zrychlovanie.

A

Current

P409 wm=ud

Accelerating torque
limitation level

Output frequency

100 % prud je menovity prud menica. Ak je P409 nastaveny na 1, obmedzenie krutiaceho
momentu pri zrychlovani je neplatné a nema ochrannu funkciu.

P41 O Uroveh obmedzenia krdtiaceho momentu pri kontantnych otackach Predvolena hodnota 00

Rozsah 0 - 200 Jednotka 1

Parameter P409 je limitna hodnota kritiaceho momentu pri konStantnej rychlosti. Ked
vystupny prud dosiahne nastavenu hodnotu, meni¢ automaticky znizi vystupnu frekvenciu, aby
sa znizilo zatazenie. Ked vystupny prud klesne, menic zvysi vystupnu frekvenciu na nastavenu
hodnotu (100 % prudu je menovity prud menica).

Ked je P410 nastaveny na 0, Uroven obmedzenia krdtiaceho momentu pri konstantnych otackach je neplatna a nemdze chranit.

A

P410

—'\,/——I\untpm p——

>
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P411 Vyber ochrany pred prepatim pri spomalovani Predvolena hodnota 1

Rozsah 0'1 Jednotka

Nastavenie 0: Neplatné 1: Platné

0: Neplatné
Pocas spomalovania sa moZe napatie jednosmernej zbernice zvysit. Ak je vyber ochrany pred
prepatim neplatny, menic sa mdze vypnut kvéli prepatiu.

1: Platné

Pocas spomalovania, ked napatie jednosmernej zbernice dosiahne nastavenu hodnotu, menic
zastavi proces spomalovania. Ked sa napatie jednosmernej zbernice vrati na povolenu
hodnotu, meni¢ obnovi spomalovanie.

A

Voltage - N ———
5 . 1
directrix E A DEvoltigs
1
1
Bt .
I Output frequency
: \Q
; >
Shutdown h
command

P412 Automaticky vyber regulacie napatia Predvolend hodnota 1
Rozsah 0'2 Jednotka 1
0: Neplatné
Nastavenia 1: Platné
2: Neplatné pri spomalovani

Ak vstupné napatie nie je stabilné, teplota stroja sa zvysi, izolacia sa méze poskodit'a
vystupny krutiaci moment bude nestabilny.
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0: Neplatné
Vyberte neplatnu automatickd regulaciu napatia, vystupné napatie menica koliSe.

1: Automaticka regulacia napatia je platna.
Je zvolena funkcia automatickej regulacie napatia a za podmienky nestabilného vstupného
elektrického zdroja menic automaticky stabilizuje vystupné napatie.

2: Neplatné pri spomalovani: ked je tato funkcia zvolen3, je mozné posilnit' brzdnu funkciu
menica.

P413 Automaticky vyber Gsporného rezimu Predvolena hodnota 0,0
Rozsah 0‘1 00 Jednotka 1
P414 Jednosmerné Iiarzdné napatie
Predvolena hodnota: 650 V pre S800-4T/ 375 V pre S800-2T
S800-4T
séria
R h 650V ~ 800V 1
o0zsa ednotka
S800-2T oot
séria
360V ~400V
P415 Brzdna povinnost Predvolena hodnota: 50
Rozsah 40 - 100 Jednotka 1

P413 Automaticky vyber Usporného rezimu

Pri prevadzke s konStantnou rychlostou a automatickym vyberom uUspory energie je mozné vypocitat najlepSiu
hodnotu napatia podla podmienok zataZenia a dodat ju zataZi, aby sa dosiahla najlepsia Uspora energie.
Upozornenie: Tato funkcia nie je vhodna pre prevadzku s ¢asto sa meniacim alebo takmer plnym zatazenim.

Output frequency

A

100% === mmmmm e m

» F




Parametre P414 a P415 su uzito€né iba pre menice so zabudovanymi brzdovymi jednotkami a st neplatné pre
menice s externymi brzdovymi jednotkami.

Tieto dva parametre upravuju Uroven interného jednosmerného brzdného napatia a brzdny pomer menica. P414
Jednosmerné brzdné napatie

Ked je vysoké jednosmerné napatie menica vysSie ako nastavena hodnota P414, vstavana brzdova jednotka sa
zapne. Energia sa uvolni cez brzdny odpor, potom jednosmerné napatie klesne spat. Ked jednosmerné napatie

klesne na urcitt hodnotu, vstavana brzdova jednotka sa zastavi.

A Dc high pressure
_/E S0V

P414

[/// /)]

DC high voltage

Y

I
I
L
I
I
1
I
1
I
]
|
1
I
1
3
1
I
!

e

-

Ak je P414 priliS vysoky, jednosmerné napatie moze byt prilis vysoké a méze spbdsobit ochranu menica. Ak je
P414 prilis nizky, brzdovy odpor mdze byt priliS hortci.

P415 Brzdna funkcia

Tento parameter urcuje prevadzkovy vykon brzdového odporu. Vyssi

v v/

vykon vyZaduje vyssi vykon brzdového odporu.

P416 Restart po okamzitom vypnuti Predvolena hodnota 0

rozsah 0-1 jednotka 1

O:neplatné:Ziadny restart po okamZzitom vypadku napajania
nastavenia . . . .
1:valide:spustenie sledovania frekvencie

0:Neplatné
Meni¢ po vypadku napajania vymaze prikaz na spustenie. Po obnoveni napajania menic
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nespusti sa automaticky.

1: Povolenie sledovania frekvencie

Ked sa napajanie kratkodobo vypne, menic si ponecha prikaz na chod v platnosti. Ked sa
napajanie vcas obnovi, menic bude sledovat rychlost' motora a obnovi vystup.
Upozornenie: Ked je povoleny okamzity reStart pri vypadku napajania, meni¢ moze
automaticky spustit'motor. Pri pouZivani tejto funkcie dbajte na bezpecnost.

S800E
Power ° lf :
supply o \ \ Motor
o I W

Priklad:

Pouzite K1 (FWD), ovladajte chod menica

K1 sa zatvori, spusti sa frekvencna konverzia, ked je K1 preruseny, menic sa zastavi. Ked je
napajanie prerusené a K1 zostane zatvorené, ak je napajanie zapnuté, menic sa nahle spusti a méze
to byt velmi nebezpecné. Pouzite, prosim, iné metddy ovladania, napriklad trojvodicové pripojenie.

P417 Pripustny ¢as vypnutia napajania Predvolena hodnota 5,0

rozsah 0-10,0 jednotka 0,1

P417 nastavuje povoleny cas vypadku napajania. Ak ¢as vypadku napajania prekroci nastavenu hodnotu, restart po

vypadku napajania je neplatny.

P418 Uroven obmedzenia pradu pri restartovani na boku Predvolena hodnota 150
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rozsah 0-200 jednotka 1

Ked menic vykona letmy restart a vyhladavanie meni¢a smerom nadol od nastavenej frekvencie
najvyssou rychlostou, vystupny prad menica sa relativne rychlo zvysi a mdze prekrocit nastavenie
ochrannej jednotky meni¢om. V tomto ¢ase menic zastavi vyhladavanie a vystupny prid menica klesne
spat na spolo¢nu hodnotu, menic pokracuje v vyhladavani. Nastavena hodnota 100 % tohto parametra je
menovity prdd menica a ochranna jednotka pri vyhladavani menic¢a mo6ze byt nastavena pomocou P418.

A

P418 /\
/ S~ Output current

Output frequency

A

Motor speed

Y_.|.

-

v . 1
Actual overspeed starting time

P419 Cas restartu na kridle Predvolena hodnota 5

rozsah 0-10 jednotka 1

Ked menic aktivuje funkciu letmého reStartu, menic sleduje rychlost motora smerom nadol v ramci
nastaveného Casu. Ak sa to nedokonci v ramci nastaveného ¢asu, menic aktivuje ochranu.

Vo vy3Sie uvedenom priklade, ked je hodnota t > nastavena hodnota P419, menic aktivuje ochranu.

P420 Casy restartovania po poruche Predvolena hodnota 0
rozsah 0-5 jednotka 1

P421 Cas oneskorenia restartu po poruche Predvolena hodnota 2
rozsah 0-100 jednotka 1
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Po vyskyte alarmu (napriklad prudu, prepatia atd.) sa menic¢ automaticky resetuje (plati, ak je
hodnota nenulova, ako je nastavené v P420). Po uplynuti Casu nastaveného v P421 sa menic spusti
podla nastavenia sposobu spustenia (P200).

Po spusteni, ak sa do 60 sekind nespusti Ziadny alarm, menic¢ automaticky resetuje P420. Po
spusteni, ak sa alarm znova spusti do 60 sekind, meni¢ zaznamena pocet alarmov a ked pocet
alarmov dosiahne nastavenu hodnotu P420, menic zastavi vystup.

Pozor: Ak je P420=0, reStart po poruche je neplatny.

Ked je funkcia reStartu pri poruche aktivna, motor sa mbze nahle spustit, preto pri pouZiti tejto funkcie
venujte pozornost bezpecnosti.

P422 Prekrocenie kratiaceho momentu Predvolena hodnota 0

rozsah 0-3 jednotka 1

0: menic zacne detekovat prekrocenie kratiaceho momentu iba pri
kon3tantnej rychlosti, meni¢ pokracuje v prevadzke aj pocas prekrocenia
krdtiaceho momentu

1: spustenie menica detekuje prekrocenie kritiaceho momentu iba pri
konstantnej rychlosti. Zastavenie menica pocas prekrocenia krutiaceho
nastavenia momentu

2: menic¢ vzdy detekuje nadmerny kruatiaci moment, menic
pokracuje v prevadzke aj pocas nadmerného kratiaceho

momentu

3: menic vzdy detekuje prekrocenie krdtiaceho momentu. Menic sa

zastavi pocas prekrocenia kritiaceho momentu.

P423 Urove detekcie prekro¢enia kritiaceho momentu Predvolend hodnota 0
rozsah 0-200% minimalne 1

P424 Cas detekcie prekrocenia krdtiaceho momentu Predvolena hodnota 0
rozsah 0-200s minimalne 1

Ked vystupny prud menica prekroci nastavenu hodnotu P423, menic zacne pocitat Cas prekrocenia
krutiaceho momentu. Ked trvanie prekroci polovicu nastavenej hodnoty P424, menic vyda predbezny
alarm. Menic¢ pokracuje vo vystupe, kym cas prekroCenia krutiaceho momentu neprekroci nastavenie
P424, a potom sa spusti ochrana a vyda alarm.

Ak je P423=0, detekcia prekrocenia krutiaceho momentu je neplatna a 100 % je menovity prid menica.
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1
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] |}

P423 ; : ;

T\

1

1 -

1 Torque curve

Overtorque

alarm i .
Running state
P425 Dosiahnutie frekvencie 1 Predvolena hodnota 100
rozsah 0 - maximalna frekvencia jednotka 0,1
P426 Dosiahnutie frekvencie 2 Predvolen4 hodnota 5,0
rozsah 0 - maximalna frekvencia jednotka 0,1

Séria S800E nastavuje dve skupiny frekvencii. Ked vystupna frekvencia dosiahne nastavenu
hodnotu P425 a P426, prisludny multifunkény vystupny terminal sa aktivuje. Sirka frekvencie je
hysterezna slucka, ktora sa nastavuje pomocou P430.

Reached frequency
setting

Multifunctional
output

P427 Casovac ¢. 1 Predvolend hodnota 0

rozsah 0,0-10,0s jednotia 0,1
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P428 Casovac ¢. 2 Predvolend hodnota 0

rozsah 0,0-100s jednotka 1

Séria S800E ma dva Casovace. Ked Cas Casovacov dosiahne nastavenu hodnotu (nastavend pomocou
P427 a P428), prislusny multifunkény termindl sa zapne.

Spustenie Casovaca je riadené externym multifunkénym vstupnym terminalom. Pomocou tychto dvoch
Casovacov je mozné vytvorit jednoduchy program.

Kratiaci moment pri konstantnych otackach 3
P429 Predvolena hodnota 0,50
obmedzenie ¢asu

rozsah 0-999,9s jednotia 0,1

Sirka dosahu frekvencie v
P430 L. Predvolena hodnota 0,50
stereoticka slucka

rozsah 0,00 - 2,00 jednotka 0,01

Toto pParameter nastavuje Sirku dosiahnutej frekvencie, podrobnosti ndjdete v ivode k P425-F426 ons.

P431 skokova frekvencia 1 Predvolend hodnota 0
0,00 - horna frekvencia
rozsah o jednotka 0,01
limit
P432 skokova frekvencia 2 Predvolen hodnota 0

0,00 - horné frekvencia

rozsah o jednotka 0,01
limit
P433 Sirka hysteréznej slu¢ky skokovej frekvencie Predvolena hodnota 0,50
rozsah 0,00 - 2,00 jednotka 0,01

Ak sa rezonancia stroja vyskytla pri urcitej frekvencii, m6Zeme pouZzit funkciu frekvencného skoku
na preskocenie bodu rezonancie.

S800E podporuje 2 skokové frekvencie pomocou parametrov P431 a P432. Sirku hysteréznej slu¢ky
skoku frekvencie je mozné nastavit pomocou P433 takto:




7-6 Specialna prevadzka (riadenie PLC)

PSOO Pa mat’ovy rezim PLC Pociato¢na hodnota: 0

rozsah 0-1 jednotia 1

0:Nepamatam si

h:
Obsa 1: Pamatajte

0: Nepamatam si

Pocas prevadzky PLC programu sa P500 rozhodne nepamatat’si stav. Ked sa stroj zastavi z
dévodu poruchy alebo z inych dévodov, menic si nepamata stav pred zastavenim. Po
reStarte sa prevadzka spusti od pociatocného stavu.

1:pamataj si

Pocas behu PLC programu sa P500 vyberie na zapamatanie. Ked sa menic zastavi z dévodu
poruchy alebo z inych dévodov, zapamata si stav pred zastavenim. Po reStarte bude menic
pokracovat'v prevadzke podla programu. Pozor: napajanie nemozno prerusit.

Zastavenie. Vypadok a zapnutie napajania, menic si nepamata stav pred vypadkom napajania, po
reStarte bude menic beZat podla pociato¢ného stavu programu.

P501 ReZim spustenia PLC Potiatona hodnota: 0
rozsah 0-1 jednotka 1
0: neplatné (PLC sa neda spustit) 1:
Obsah: P P
platné (PLC sa spustil)

P501 urcuje Startovaci rezim PLC menica.

P501=0 znamen4, Ze PLC je neplatné. Menic pracuje v beZznom rezime. Ked je

P501=1, PLC sa spusti. Menic vyberie program PLC, ktory sa ma spustit.

Pri spusteni PLC, pri réznych prevadzkovych poradiach a programoch, menic vyberie
najvyssiu uroven prevadzky podla drovne priority.

Uroven priority Uroveri priority polozka
1 Beh
Vysoka - Nizka 2 Externy viacrychlostny
3 Vnutorna viacrychlostn
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Uroven priority Urovef priority polotia
4 PID
5 Trojuholnikova vina
6 vinutie
7 ReZim nastavenia menica

P502 Rezim prevédzky PLC Pociato¢na hodnota: 0
rozsah 0-4 jednota 1
0:PLC sa zastavi po tyZzdni 1:PLC sa
pozastavi, zastavi sa po tyzdni
2: Cyklus PLC bezi
obsah y

3: cyklus chodu PLC v rezime pauzy 4:
po tyZdni chodu PLC pokracuje v chode az
do konca prevadzkovej frekvencie

ReZim prevadzky PLC urcuje stav prevadzky interného viacrychlostného regulatora, ¢i uz ide o jeden
kruh alebo cyklus. P502 je platny iba pri spusteni PLC.
ReZim pauzy PLC znamena, Ze po dokonceni kaZzdej rychlosti v procese interného

viacrychlostného riadenia sa rychlost zniZi. Zastavte a zrychlite na dalSiu rychlost. Obrazok

je uvedeny niZsie:

Frequency

A

» Time

Pouzivatelia si m6Zu zvolit vhodny prevadzkovy rezim podla aktudlnych podmienok.

P503

Viacrychlostny 1

Pociato¢na hodnota: 10,0
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P504

Viacrychlostny 2 Potiato¢na hodnota: 15,0

P505 Viacrychlostny 3 Potiato¢na hodnota: 20,0
P506 Viacrychlostny 4 Potiato¢na hodnota: 25,0
P507 Viacrychlostny 5 Potiato¢na hodnota: 30,0
P508 Viacrychlostny 6 Potiatoéna hodnota: 35,0
P509 Viacrychlostny 7 Potiato¢na hodnota: 40,0
P510 Viacrychlostny 8 Potiato¢na hodnota: 45,0
P511 Viacrychlostny 9 Potiato¢na hodnota: 50,0
P512 Viacrychlostny 10 Potiato¢na hodnota: 10,0
P513 Viacrychlostny 11 Pociato¢n hodnota: 10,0
P514 Viacrychlostny 12 Potiato¢na hodnota: 10,0
P515 Viacrychlostny 13 Potiato¢na hodnota: 10,0
P516 Viacrychlostny 14 Potiato¢na hodnota: 10,0
P517 Viacrychlostny 15 Pociato¢n hodnota: 10,0
Rozsah nastavenia 0,00~ Ma),(' jednotka 0,01

frekvencia

P503---P517 su nastavené na 15 rychlosti menovitej frekvencie v prevadzke. Pokial ide o vztah medzi
viacerymi rychlostami a externym terminalom, pozrite si menovité pokyny 1, 2, 3 a 4 multifunkéného

terminalu.

P518 Cas prevadzky PLC 1 Potiatotna hodnota: 100
P519 Cas prevadzky PLC 2 Potiatotna hodnota: 100
P520 Prevadzkovy ¢as PLC 3 Potiatoéna hodnota: 100
P521 Prevadzkovy ¢as PLC 4 Potiatoéna hodnota: 100
P522 Prevadzkovy €as PLC 5 Potiatoéna hodnota: 100
P523 Cas prevadzky PLC6 Potjatotn hodnota: 0
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P524 Prevadzkovy ¢as PLC 7 Potiatoéna hodnota: 0
P525 Prevadzkovy €as PLC 8 Pociatoéna hodnota: 0
P526 Prevadzkovy €as PLC 9 Pociatoéna hodnota: 0
P527 Prevadzkovy ¢as PLC 10 Potiatoéna hodnota: 0
P528 Cas prevadzky PLC 11 Potjatotn hodnota: 0
P529 Cas prevadzky PLC 12 Potiatotn hodnota: 0
P530 Cas prevadzky PLC 13 Potjatotn hodnota: 0
P531 Prevadzkovy ¢as PLC 14 Pociatoéna hodnota: 0
P532 Cas prevadzky PLC 15 Potiatogna hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0-9999s jednota 1

Doba prevadzky PLC urcuje interné riadenie, ktoré sa meni v menovitej dobe chodu pre kazdy

segment a trvanie kazdého segmentu zodpoveda jeho rychlosti

P533 Cas prevédzky PLC 15 Potiatoéna hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0 -9999 jednotka 1

P533 nastavenie smeru chodu kazdého segmentu

Metdda nastavenia smeru chodu:

Spdsob nastavenia smeru chodu: pomocou 16-bitovej bindrnej sustavy a naslednym prevodom
hodnoty do desiatkovej sustavy; kazdy bit urcuje zodpovedajuci smer chodu: 0 znamena chod
dopredu a 1 znamena chod dozadu a tento parameter je platny iba vtedy, ked je PLC zapnuté.

Napriklad: existuje rychlost'segmentu AVe, kruZenie sa vyZzaduje nasledovne:

Polozka Vystupna frekvencia | Smer behu Trvanie behu
Dominantny Potenciometer je
. i dopredu
frekvencia nastavitelny
Segment 1 20,0 obrétit sa 20
Segment 2 60,0 dopredu 25
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Segment 3 40,0 obrétit sa 30

Segment 4 15,0 dopredu 20

Dve tlacidla, jedno slUzi na spustenie, druhé na zastavenie; hlavna frekvencia vyzaduje
nastavitelny potenciometer.

S800E
Power °_"B L':'
supply g 15 v Motor
o— W
F10V =
10K | | AV
GND
—\9— ~—+ S|
N
Ks 52 i
o Fwp  FIT]
GND -
(1) ilustracia pripojenia
(2) Nastavenie parametrov
Nastavenie smeru prevadzky PLC: (nastavenie P533)
Rate of | Rate of | Rate of | Rate of :
Dominant
segment [ segment | segment | segment T
1 2 3 4 PRy
4 3 2 1 0 — position (bit)
— run direction <0 is
0 : 0 1 g forward, 1 is Reverse
0x24 | 1x23 | 0x22 | 1x21 | oxgo | jensteriodecmal
teniato  binarny  systém  Cislo 01010 je prevedené K  desatinné  systém

Cislo:1x21+1x23+8=10
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Definovat na: P533=10

Parameter definuje:

P101=3 (ReZim nastavenia kli¢ového potenciometra:
dominantna frekvencia je riadena potenciometrom)

P102=2 (moznost nastavenia prevadzky: multifunkény koncovy vstup)

P105=60 (maximalna frekvencia je 60 Hz)

P107=10 P108=10 (Cas zrychlenia/spomalenia 10S)

P314=6 (koniec S1 beZi dopredu)

P318=8 (52 sa zastavuje)

P315=20 Koniec FWD, PLC zalina bezat’

P500=1 Programovacia pamat PLC

P501=1 PLC je zapnuté

P502=0 Prevadzka PLC jeden cyklus a potom zastavenie

P503=1 segment 1 menovity 20 Hz

P504=60 segment 1 menovity 60 Hz

P505=40 segment 1 menovity 40 Hz

P506=15 segment 1 menovity 15 Hz

P518=10 menovity ¢as chodu segmentu 1 je 10S

P519=20 menovity ¢as chodu segmentu 1 je 20S

P520=25 menovity ¢as chodu segmentu 1 je 25S

P521=30 menovity ¢as chodu segmentu 1 je 30S

Frequency A Shutdown

255 je—>]
(1) [ PR S

Converter control  }-- o
208

\ > lime

15 pefssisis L eyt it Aeeilios

-SSR (R S

- )

ki1 [

Pokyny na vykonanie akcie: 1, stlacte K1 pre spustenie menica a
potenciometer nastavi vystupnu frekvenciu
2. Stlacte K3, PLC sa spusti a zo segmentu 1 PLC
program bezi jeden kruh a potom sa zastavi
3, ak program beZi, stlacte K3, alebo ak sa vyskytne porucha a
menic sa zastavi, po odstraneni poruchy stlacte K1
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a menic bude bezat' dopredu podla programu.
4, ak je P500 1 a program nie je v pamati, tak
spustenie sa spusti od uplného zaciatku.

A

PS03 becnccsancnannas - e ;
; P517
I - I
! 1
! 1
! 1
! 1
] ]
I ]
R B A E -------- . '
1 1
' ! '
———— >
P518 P519

7-7 Specialna prevadzka (PID regulacia)

Menic sa mbze pouZit' na riadenie procesov, napr. prietoku, objemu vzduchu alebo tlaku. Vstupny signal alebo
nastavenie parametra z terminalu AV/AI sa pouZiva ako poZadovana hodnota a vstupny signal z terminalu AV/
Al sa mbZe pouzit aj ako hodnota spatnej vazby na vytvorenie systému spatnej vazby pre PID regulaciu.

P600 Startovaci rezim PID Potiato¢na hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0-1 jednotka 1

0:PID deaktivovany
Obsa h 1: Start PID regulacie

2: Start PID regulacie externym terminalom

0:PID deaktivovany

PID nie je moZné poutzit

1: Start PID regulacie

PID funguje napriek vstupnému externému signalu a zostava platny aj bez externého vstupu.

2:PID sa spusti za podmienky: PID sa spusti, ked je zapnuty urcity externy vstup.
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P601

Vyber reZzimu prevadzky PID

Pociato¢na hodnota: 0

Rozsah nastavenia

0-1

jednotka

obsah

0: rezim negativnej spatnej vazby 1:

rezim pozitivnej spatnej vazby

0: rezim negativnej spatnej vazby

Ak je hodnota spatnej vazby (P603)>nastavena hodnota (P602), meni¢ znizi vystupnu frekvenciu, ak je

hodnota spatnej vazby (P603)<nastavena hodnota (P602), menic zvySuje vystupnu frekvenciu

1: rezim pozitivnej spatnej vazby

Ak je hodnota spatnej vazby (P603)>nastavena hodnota (P602), meni¢ znizi vystupnu frekvenciu, ak je

hodnota spatnej vazby (P603)<nastavena hodnota (P602), menic zvySuje vystupnu frekvenciu

P602

Nastavena hodnota PID regulacie

Pociatocna hodnota: 0

Rozsah nastavenia

0-2

jednotka

obsah

0: rezim cislice (P604)
1:AV
2: Al

0: Vyberte rezim ¢isla ako pozadovanu hodnotu (P604)

Nastavte hodnotu (P604) z ovlddacieho panela alebo parametrickej jednotky.

1:AV

Vstupny terminal AV je nastavena hodnota (0-10 DCV) 2:

Al

Termindl Al vstup je nastavena hodnota (0-20mA)

1: Al
2: Rezervované

3: Rezervované

P603 Vyber hodnoty spatnej vazby PID Potiatotna hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-3 jednotka
obsah 0:AV
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0:AV
Vstupny signal z detektora (signal nameranej hodnoty (0-10 DCV) 1: AI

Vstupny signal z detektora (signal nameranej hodnoty (0-20MA)) 2:
Rezervované

3: Rezervované

P604 Nastavenie cielovej hodnoty PID regulatora Potiatona hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0,0-100 % jednotka 0,01
obsah Vyberte AV ako hodnotu spatnej vazby

Nastavenie 100 % zodpoveda anal6govému vstupnému napatiu 10 V.

PID regulacia s uzavretou sluckou sa Siroko pouZziva na riadenie procesov, ako je tlak a
teplota.

Signal spatnej vazby je vydavany z teplotného alebo tlakového snimaca. V pripade PID
regulacie je kanal vstupného signalu spatnej vazby analégovy signal (4-20mA alebo 0-10V). Na
nastavenie su k dispozicii dva kanaly.

Blokova schéma PID regulacie:

VSeobecna metodda regulacie pre PID regulaciu:

Y

P607
Aatgct —io-» P i VVVF |—>

value = +
» D _T

Feedback

Converter

(1) spravne vyberte snimac/vysielac, pre ktory sa ako vystupna Specialna akcia zvoli Standardny
signal 4 - 20 mA alebo 0-10V

(2) Spravne nastavte pozadovanu hodnotu PID regulécie

(3) ZvySte proporcionalnu konstantu (P) v pripade neoscilatného vystupu

(4) Znizte integracny cas (Ti) v pripade neoscilatného vystupu.
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(5) Zvyste diferencial (Td) v pripade neoscilacného vystupu

Output Before
A adjustment
1. Restraint output from
. Target value exceeding speciAl value
i a: Decrease differential
adjustment time (D valu.e) . .
b: Increase integration time
(I value)
» Time
Output
A Before
adjustment .
[ s 2. Restraint output from
£ LN oscillating
YN a: Decrease differential time
After (D value) or setitas 0
adjustment b: Decrease the value of
proportional constant (P)
> Time

P604
+
Target _»?_» P »| 1 _: + VVVE o
- +

value
— D
Feedback
Converter
P605 Horna limitna hodnota alarmu PID Potiato¢na hodnota: 100
Rozsah nastavenia 0,0-100 % jednotka 0,1

Nastavte hornu limitnd hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby prekroci nastavenu hodnotu, spusti
sa alarm. Maximalny vstup (20 mA/10 V) nameranej hodnoty (svorka AVAI) zodpoveda 100 %.

P606 Dolna limitna hodnota alarmu PID Potiatona hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0,0-100 % jednotka 0,1
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Nastavte dolnu limitnd hodnotu. Ak hodnota spatnej vazby klesne pod nastaveny rozsah, spusti sa
alarmovy signal. Maximalny vstup (20 mA/10 V) nameranej hodnoty (svorka AVAI) zodpoveda 100
%.

P607 Proporcionalne pasmo PID Pociatoéna hodnota: 100 %

Rozsah nastavenia 0,0-200 % jednotka 0,1

Ak je proporcionalne pasmo uUzke (nastavenie parametra je malé), ovladana premenna sa znacne
meni s malou zmenou nameranej hodnoty. Preto sa so zuZzovanim proporcionalneho pasma
zlepSuje citlivost odozvy (zosilnenie), ale zhorSuje sa stabilita, napr. dochadza k kolisaniu.

P608 Integracny ¢as PID regulatora Pociatocna hodnota: 0,3S

Rozsah nastavenia 0,0-200,0S jednotka 0,1

Pre vstup skokovej odchylky je Cas (Ti) potrebny iba na to, aby integracna (I) akcia poskytla rovnaku
ovladanu premennu ako pre proporcionalnu (P) akciu. S klesajucou integracnou dobou sa poZzadovana
hodnota dosiahne skor, ale k ladeniu dochadza [ahSie.

P609 Diferenciélny cas PID Pociato¢na hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0,00-20,0S jednotka 0,1

Pre vstup odchylky je ¢as (Td) potrebny len na zabezpecenie ovladanej premennej pre
proporcionalnu (P) ¢innost. S rastucim diferencidlnym ¢asom sa zvySuje odozva na zmenu
odchylky.

P610 Dizka kroku PID regulécie Potiatoéna hodnota: 0,10

Rozsah nastavenia 0,00 -1,00 Hz jednotka 0,01

PID sa zistuje kazdych 10 ms, zistuje sa frekvencny prirastok (AFHZ) zakazdym. Pokial je

e wvs

bude fungovat.

P61 1 Pohotovostna frekvencia PID Pociato¢na hodnota: 0,00

Rozsah nastavenia 0,00 -120,00 Hz jednotka 0,01
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P61 2 Trvanie pohotovostného rezimu PID Pociato¢na hodnota: 10,0

Rozsah nastavenia 0,00 -200,0 jednotka 0,1
P613 Hodnota prebudenia PID Pociatocna hodnota: 0,0 %
Rozsah nastavenia 0,0-100 %

P611 Pohotovostna frekvencia PID.

P611 musi dosiahnut' minimalnu frekvenciu v pohotovostnom rezime PID. Ked je prevadzkova frekvencia mensia ako hodnota
P610, zacne sa odpocitavat trvanie pohotovostného rezimu.

P612 Trvanie pohotovostného reZzimu PID.

Ked je doba prevadzky menica dlhSia ako hodnota pohotovostnej frekvencie (doba pohotovostného rezimu) parametra
P612, menic prejde do pohotovostného rezimu, potom zastavi vystup a odpoji sa od PID regulacie, ale monitoruje
spatnu vazbu z parametra P613 PID.

P613: Hodnota prebudenia PID.

Ked menic zisti, Ze hodnota spatnej vazby je menSia ako hodnota prebudenia (P613),
aktivuje sa funkcia PID a menic sa spusti.

A

Feedback curve

/\/‘\/y

Target value / _

P614 Awaking value

/

Operating frequency

P612 Dormancy
frequency

-~

Y/

- 1
1

! P612  iShutdown PID closes
- g

Dormancy time

;

Priklad: Nastavena hodnota PID regulacie je 60 % (0 - 100 % zodpoveda 0 - 10 V) a hodnota
prebudenia je 80 %, ¢o v skutocnosti zodpoveda 0 - 10 V, potom skutocna hodnota prebudenia je 60 %
x 80 % = 48 % (Co zodpoveda 0 - 10 V).

P614 Zodpovedajlca hodnota zobrazenia PID Potiatoéna hodnota: 1000
Rozsah nastavenia 0-1000 jednotka 1
P615 PID ¢&islica zobrazeniaPociato¢na hodnota: 4
Rozsah nastavenia 0-5 jednotka 1
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0: nezobrazuje sa hodnota spatnej vazby PID 1: 3: zobrazenie 3 Cislic
4: zobrazenie 4 &islic

5: zobrazit' 5 Cislic

zobrazuje sa 1 ¢islica

2: zobrazenie 2 ¢islic

P616

Desatinna cislica displeja PID Pociatocna hodnota: 1

Rozsah nastavenia 0-4 jednotka 1

0: nezobrazovat po desatinnej Ciarke 1:

zobrazovat'1 €islicu po desatinnej Ciarke

Obsah:
Obsah

2:zobrazit 2 ¢islice za desatinnou ciarkou
3:zobrazit 3 ¢islice za desatinnou Ciarkou
4:zobrazit' 4 ¢islice za desatinnou ciarkou

P614 Zobrazena zodpovedajuca hodnota PID
Nastavena hodnota P614 zodpoveda analégovému napdatiu +10 V.
Ak je P614 nastaveny na 200, znamena to, Ze plny rozsah je 200, ¢o zodpoveda napatiu +10 V.

P615 nastavuje zobrazenie €islic
0 znamena, Ze hodnota spatnej vazby sa nezobrazuje, pouzivatelia si méZu vybrat zobrazenu &islicu podla

aktualnej potreby.

P616 Desatinna Cislica zobrazenia PID
P616 nastavuje Cislicu zobrazenu za desatinnou ¢iarkou
Napriklad: vyZaduje sa Stvormiestny displej s jednou &islicou zobrazenou za desatinnou Ciarkou, cielova

hodnota je nastavena na 50 % a zodpovedajlca hodnota zobrazenia PID je 200.

Zobrazena hodnota je potom 200 x 50 % = 100,0 a skupina parametrov je pre pouZzivatelov pohodIna na

monitorovanie.

Parameter: P614=200; P615=4; P616=1.

7-8 PocCiatocné nastavenia a Specialne akcie komunikacie RS-485

PouZiva sa na vykonanie poZadovaného nastavenia komunikacie medzi menicom a osobnym
pocitacom

P700 Rychlost komunikacie RS-485 Pociato¢na hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-3 jednotka 1
0:4800 bps 1:9600 bps
obsah P P
2:19200 bps 3:38400 bps
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Napriklad, rychlost komunikacie je 19200 bps, ak je nastavena hodnota ,2".

P701 komunikaény rezim Pociato¢na hodnota: 0
Rozsah nastavenia 0-5 jednotka 1
0:8N1 pre ASCII 1:801 pre ASCII
obsah 2:8E1 pre ASCII 3:8N1 pre RTU
4:801 pre RTU 5:8E1 pre RTU

P701 nastavuje format komunikacnych udajov. PodrobnejSie informacie najdete v suvisiacej Speciadlnej akcii pre

komunikaciu.

P702 Komunika¢né stanica RS-485 Pociatocnd hodnota: 0

Rozsah nastavenia 0-240 jednotka 1

Kazdy menic¢ musi mat cislo stanice, ktoré bude definované pomocou
P702. Komunikacné riadenie menica sa moze spojit's 240 dalSimi.

Ak je P702 nastaveny na ,0, znamena to, Zze komunikacna funkcia je neplatna.
Komunikac€ny protokol MODBUS série S800

Komunikacna dohoda série S800 je v rezime MODBUS ASCII (americky Standardny kéd pre
vymenu informacii): kazdy bajt pozostava z 2 znakov ASCII, napriklad: vyjadrenie Ciselnej
hodnoty 54 Hex ASCII je, Ze ,54" pozostava z ,,5" (35Hex) a 4 (34Hex).

1. definicia kédovania

2. Komunika¢na dohoda patri do hexadecimalnej sustavy, kde kazdy znak
predstavuje nasledujuce informacie.

Postava "0“ "1 " "211 "311 "4“ " 5“ "6“ "7“

ASCII kéd 30 hodin 31 H 32 hodin 33 H 34 hodin 35A 36A 37A

Postava "811 "9“ "All " Bll "Cll " Dll " Ell " Fll

ASCII kod 38A | 39H 41H 42 hodin 43A 44A 45 hodin 46 hodin

2. Struktdra postavy
10-bitové znakové pole (PRE ASCII)
Datovy vzor: 8N1 pre ASCII
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Start bit 0 1 21 3| 4| 5| 6| 7 | Stophit
8-Data bits Character string
< >
10-bits Character box
<€ >
10-bitové znakové pole (PRE RTU)
Datovy vzor: 8N1 pre RTU
Start bit 0 1 2 3| 4 5 6 | 7 | Stop bit
8-Data bits Character string
<€ >
10-bits Character box
<€ >

Datovy vzor: 801 pre ASCII

Startbit | O 1

Odd parity | Stop bit

8-Data bits Character string

<
11-bits Character box
<€ >
Datovy vzor: 8E1 pre ASCII
Startbit | O 1 2 3 4 | 5 6 7 | ever parity | Stop bit

8-Data bits Character string

11-bits Character box

>
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Datovy vzor: 801 pre RTU

Startbit | O 1

2 3 4 | 5 6 7 | Odd parity | Stop bit

8-Data bits Character string 1

=
11-bits Character box
<€ >
Datovy vzor: 8E1 pre RTU
Startbit | O 1 2 3| 4|5 6 7 | ever parity | Stop bit

8-Data bits Character string

-

>

11-bits Character box

3. Strukttra komunikaénych Gdajov Pole

formatu udajov

ReZim ASCIL:
STX Zatiatocny znak =": " (3AH)
Adresa Ahoj Komunikacna adresa:
Adresa Lo 8-bitova adresa pozostava z 2 ASCII kédov
Funkcia Hi Funkény kod:
Funkcia Lo 8-bitovy funkcny kéd pozostava z 2 ASCII kédov
DATA(n-1) Datové znaky:
...... Nx8-bitovy datovy obsah pozostava z 2n ASCII kédov
UDAJE 0 N<16, s maximalnym poctom 32 ASCII kodov
LRC CHK Hi Kontrola LRC
LRC CHK Lo 8-bitova kontrola LRC pozostava z 2 ASCII kédov
KONIEC Ahoj Koncovy znak:
KONIEC Lo KONIEC Hi=CR(0ODH), KONIEC Lo=LF(0AH)
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Rezim RTU:

START UdrZujte signal nulového vstupu vacsi alebo rovny 10 ms
Adresa Komunikacna adresa: 8-bitova binarna adresa

Funkcia Funkény kod:

DATA(n-1)

Datové znaky:
N x 8-bitové data, n =16

UDAJE 0

Nizka hodnota kontroly CRC Kontrola CRC

Vysoka hodnota kontroly CRC 16-bitova CRC kontrola pozostava z 2 8-bitovych binarnych systémov
KONIEC UdrZujte signal nulového vstupu vacsi alebo rovny 10 ms

Komunikacna adresa

O0H: vSetky vysielania pohonu 01H:

pre menic s O1svadresa OFH: pre

menic s 15thadresa

10H: pre menic so 16tadresa, analogicky, maximum moze dosiahnut 240.
Funkcny kéd a datové znaky

03H: precitanie obsahu docasného uloZiska

06H: zapisat' SLOVO do docasnej pamate; funkény kéd 03H:

Precitat obsah doCasnej pamate.

Napriklad: adresa ovlddaca 01H, nacita datové znaky v 2 po sebe nasledujucich do¢asnych
Uloziskach takto: pociato¢na adresa doCasnej pamate 2102H
Funk&ny kod 06H: zapisat slovo (WORD) do docasnej pamate.

3“
n

211
n

1 u
n

Format retazca znakov dopytovej Vychodiskové adresa ,0"

spravy: 2"

STX ":“ "011

111 Pocet ,,0"

adresa
Oll , A . | "
" Udaje (pocet podla ,,0

funkcia 0" slovo) S22
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D" »0
Kontrola LRC R 0"
KONIEC e Kontrola LRC n/”
L.F. a1
Pripravené
ReZim ASCIL FONIEe L.F.
ReZim RTU:
Format dopytovej spravy: Format odpovednej spravy:
adresa 01H adresa 01H
funkcia 03H -
Pociatocné udaje 21H funkcia 03H
adresa 02H PoCet

Pocet O0H Udaje (pocet podla 04H

Udaje (pocet podla 02H slovo)
slovo) Obsah udajov 17 hoin
Kontl\::saCRC 6EH adresa 8102H 70H
Kontrola CRC Obsah udajov ooH
F7H adresa 8103H O0H

Vysoka

Nizka hodnota kontroly CRC FEH
Vysoka hodnota kontroly CRC 5 kanalov

Napriklad: adresa ovladaca 01H, zapiSe

Format odpoved  znak spravy 6000 (1770H) do interného parametra

retazec: nastavenia 0100H ovladaca.
STX " Kontrola LRC reZimu ASCII
"oll
adresa "
II‘I
. IIO“ 3 ¢ j
funkcia _ Forr’nat retazca znakov dopytovej
w3 spravy:
Pocet Gdajov »0" STX
(pocet po bajtoch) A ,0"
1 adresa ”
Obsah E7 0
vychodiskova adresa "7,, funkcia "6"
2102H e "
IIO IIOH
Obsah »0" Adresa tdajov W1
adresa 2013H ,0" 0"
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Oll
"

Oll
n

Obsah udajov

1 "
n

7ll
n

7ll
n

Oll
n

Kontrola LRC

7ll
n

1 u
n

KONIEC

Pripravené

L.F.

Format odpovednej spravy:

II‘I “
Pocet »
"7
Udaje (pocet podla 7u
slovo) ~
"Oll
"7“
Kontrola LRC 14
Pripravené
KONIEC ]
L.F.

Rezim RTU:

Format dopytovej spravy:
adresa 01H
funkcia O6H

datova ad 01H
atova adresa

OOH

Ob h 'd . 17 hodin
San udajov

: 70H

Nizka hodnota kontroly CRC 86H

Vysoka hodnota kontroly CRC 22 hodin

Format retazca znakov odpovede:

adresa 01H
funkcia 06H
Adresa udajov 01H
OOH

L. 17 hodin

Obsah udajov Z0H
Nizka hodnota kontroly CRC 86 H
Vysoké hodnota kontroly CRC 22 hodin

STX
"Oll
adresa ”

II‘I
oll

funkcia =

"6ll
"Oll
Adresa Gdajov ST




Kontrola LRC je hodnota pridana z adresy k datovému obsahu. Napriklad kontrola
LRC vySSie uvedenej spravy s dopytom 3.3.1 je

kedZe: 01H + 03H + 21H + 02H + 00H + 02H = 29H, potom sa berie doplnok ¢isla
2(D7H).

CRC kontrola reZzimu RTU

Kontrola CRC sa vykondva od adresy po datovy obsah a jej pravidlo spustenia je nasledovné:
Krok 1: Vytvorenie 16-bitového do¢asného uloZiska (docasné ulozisko CRC) = FFFFH. Krok 2:
InStrukcia exkluzivneho ALEBO prvych 8-bitovych bajtov spravy a docasné ulozisko nizkych 16-

bitovych CRC: vykonanie exkluzivneho ALEBO a uloZenie vysledku do do€asného uloZiska CRC.

Krok 3: Presun docasnu pamat CRC o jeden bit viac a doplfi 0 na poziciu vysokého
bitu.

Krok 4: Skontrolujte hodnotu posunu doprava, ak je 0, uloZte novl hodnotu pre krok 3
do docasnej pamate CRC, inak v pripade exkluzivneho ALEBO AOO01H a docasnej
pamate CRC uloZte vysledok do doCasnej pamate CRC.

Krok 5: Opakujte kroky 3 aZ 4 a vykonajte vSetky operacie pre 8-bitovy proces.

Krok 6: Opakujte kroky 2 az 5 a vezmite si inStrukciu spravy pre dalSich 8 bitov, kym
nebudu vsetky inStrukcie spravy Uplne spracované.

Nakoniec, hodnota ziskana z do€asného uloziska CRC je kontrola CRC. Je potrebné
poznamenat, Ze kontrola CRC musi byt zamenitelne umiestnena do rezimu kontroly
inStrukcie spravy.

Nasleduje priklad spustenia kontroly CRC napisany v jazyku C: Unsigned
char*data <//Ukazovatel inStrukcie spravy

Di7ka neznamienkového znaku«//Dizka instrukcie spravy Unsigned int
crc_chk(neznamienkovy znak*data,dizka neznamienkového znaku)

Intj;
Unsigned int reg_crc=0OXffff;
Zatial ¢o(dizka--){

Reg_crc =*data;

Pre (j=0;j<8;j) {

Ak (reg_crc & Ox01){/*LSB(b0)=1%*/

Reg_ere=(reg_crc>>1) OXa001; }

else{

Reg_cre=reg_crc>>1;

}
}

Retum reg_crc;//konecne spatne vygeneruje hodnotu docasného uUloZiska CRC }
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7-9 pokrocilych parametrov aplikacie

P800

Pociatocna hodnota roz3ireného parametra aplikacie lockInitial: 1

Rozsah nastavenia

0-1

Jednotka

obsah

0:Zamknut’

1: Odomknut’

Ak je P800 nastaveny na 0", nem&Zete pouZit rozSirené parametre.

P801

Vyber systému 50 Hz/60 Hz Pociato€na hodnota: 0

Rozsah nastavenia

0-1

Jednotka

obsah

0:50 Hz
1:60 Hz

Systém 50 Hz/60 Hz je moZné nastavit pomocou parametra podla stavu

elektrickej siete.

P802

Vyber konstantného a variabilného kritiaceho momentuPociato¢na hodnota: 0

Rozsah nastavenia

0-1

Jednotka

obsah

0: konstantny krutiaci moment

1: variabilny krdtiaci moment

Pre zataZenie ventilatora a Cerpadla si moZete zvolit ,variabilny krdtiaci moment” pre lepSiu Usporu

energie.

P803

Nastavenie ochrany pred prepatimPociato¢na hodnota: zmenit

Rozsah nastavenia

760 - 820

Jednotka

P803 nastavuje uroven ochrany proti prepatiu na jednosmernej zbernici. Tato funkcia sa da pouzit na

zabranenie ochrany proti prepatiu po€as spomalovania.

P804

nastavenie ochrany proti podpatiuPociato¢na hodnota: zmenit’

Rozsah nastavenia

380 - 450

Jednotka
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P804 nastavuje Uroven ochrany napatia.
Ak je vstupné napatie nizke, menic sa lahko vypne kvéli podpatiu. Tuto
funkciu mozZno pouZit'na zabranenie podpatia ochrany menica.

P805 Nastavenie ochrany pred prehriatimPociato¢nd hodnota: zmenit’

Rozsah nastavenia 40-120 Jednotka 1

P805 nastavuje uroven ochrany menica proti prehriatiu. V prostredi s vysokou
teplotou je mozné uroven ochrany primerane zvysit, aby sa zabezpecila
normalna prevadzka menica. PriliS vysoka nastavena hodnota vSak povedie k

posSkodeniu IGBT, takZe jedinym rieSenim je zlepSit ucinok odvadzania tepla, aby
sa dosiahol ciel ochladenia.

P806 Aktudlny cas filtra zobrazeniaPociato¢na hodnota: 2,0

Rozsah nastavenia 0-100 Jednotka 1

Toto nastavenie parametra je relevantné pre stabilizaciu zobrazenia pridu a vo
vSeobecnosti by sa nemalo menit. Ak je nastavenie prilis malé, zobrazenie pridu bude
kolisat.

P807 Kalibracny koeficient dolnej hranice analégového vystupu 0-10V Pociatocna hodnota:*
Rozsah nastavenia 0-9999 Jednotka 1
P808 Kalibracny koeficient hornej hranice analégového vystupu 0-10 Pociato¢na hodnota:*
Rozsah nastavenia 0-9999 Jednotka 1
P809 Kalibra¢ny koeficient dolnej hranice analégového vystupu 0 - 20 mA Pociato¢na hodnota:*
Rozsah nastavenia 0-9999 Jednotka 1
P810 Kalibracny koeficient hornej hranice analégového vystupu 0 - 20 mA Pociatocna hodnota:*
Rozsah nastavenia 0-9999 Jednotka 1

Vys3ie uvedené parametre su predvolené nastavenia z vyroby, zvy€ajne by sa nemali
upravovat, inak by mohli spésobit' abnormalnu prevadzku.
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Kapitola 8

Bezpecnostné opatrenia pre udrzbu a
InSpekcia

Menic je staticka jednotka pozostavajuca prevazne z polovodicovych suciastok. Denna
kontrola sa musi vykonavat, aby sa prediSlo akejkolvek poruche v désledku
nepriaznivych vplyvov prevadzkového prostredia. Ako napriklad

teplota, vihkost, prach, necistoty a vibracie, zmeny v dieloch v priebehu

casu, zivotnost a dalSie faktory

Bezpecfnostné opatrenia pre udrzbu a kontrolu

Kratky ¢as po vypnuti napajania zostava vo vyhladzovacom kondenzatore
vysoké napatie. Pred pristupom k menicu za ucelom kontroly pockajte po
vypnuti napajania aspon 10 minat a potom pomocou testera a pod.
skontrolujte, i napatie na svorkach hlavného obvodu P/+--N/- menica
nepresahuje 30 V jednosmerného pruadu.

8-1 InSpekcia
8-1-1 Denna kontrola

V zasade skontrolujte pocas prevadzky nasledujice poruchy. (1)
porucha prevadzky motora

(2) Nespravne prostredie pre inStalaciu

(3) Porucha chladiaceho systému

(4) Nezvycajné vibracie a hluk

(5) Nezvycajné prehriatie a zmena farby

Pocas prevadzky skontrolujte vstupné napatie menica pomocou testera.

Pravidelna kontrola 8-1-2

Skontrolujte oblasti, ktoré st pocas prevadzky nepristupné a vyzaduju si pravidelnud
kontrolu.

V pripade potreby pravidelnej kontroly nas kontaktuite.

(1) Skontrolujte poruchu chladiaceho systému......vycistite vzduchovy filter atd.

(2) Kontrola utiahnutia a opatovné utiahnutie... Skrutky a matice sa mozu
uvolnit'v désledku vibracii, zmien teploty atd.

(3) Skontrolujte vodice a izolacné materialy, Ci nie su kor6zované alebo poSkodené.



(4) Zmeraijte izolacny odpor.

(5) Skontrolujte a vymente chladiaci ventilator a spolahnite sa.

Denna a pravidelna kontrola 8-1-3

Kontrolna polozka

Popis

Napravné opatrenie na

vyskyt alarmu

Okolie
prostredie

Skontrolujte okolie
teplota, vihkost, necistoty,
korozivny plyn, olej

hmla atd.

Zlepsit Zivotné prostredie

Celkova jednotka

Skontrolujte nezvycajné
vibracie a hluk

Skontrolujte umiestnenie alarmu

a znova utiahnite

Napajacie napatie

Skontrolujte, ¢i su napatia
hlavného obvodu a
riadiace napatia su

normalny

ten moc

Skontrolovat’

dodavka

VSeobecné

1, overtesitou

megger (naprie¢ hlavhym
svorky obvodu a
uzemnovacia svorka).

2, skontrolujte, ¢i nie su uvolnené
skrutky a matice.

3, skontrolujte prehriatie
stopy na dieloch. 4,

skontrolujte, €i nie st Skvrny

Kontakt ten
vyrobca
kontakt

Cisty od vyrobcu

znovu utiahnut’

ten

Hlinik

kondenzator

elektrolyticky

1, skontrolujte tekutinu

unik v kondenzatore a
deformacny trans

2, vizualna kontrola a posudenie
podla Zivotnosti kondenzatora

riadiaceho obvodu

Kontakt ten

vyrobca

Chladiaci systém

Vzduchovy filter, ventilator atd.

Cisty

ZataZenie motora

Skontrolujte vibracie a
abnormalne zvysSenie
prevadzkovy hluk

Zastavte zariadenie a
kontaktujte vyrobcu
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8-2 Vymena dielov

Menic sa sklada z mnohych elektronickych suciastok, ako su polovodi¢ové suciastky.
Nasledujuce suciastky sa mézu vekom opotrebovat kvéli ich Struktire alebo fyzikalnym
vlastnostiam.

Z dévodu preventivnej udrzby, ktora vedie k zniZeniu vykonu alebo

poruche menica, je potrebné pravidelne vymienat diely.

Funkciu kontroly Zivotnosti pouzite ako pomdcku pri vymene dielov.

- Standardna nahrada :
Nézov dielu . Popis
interval
Chladiaci ventilator 3-5 rokov Vymenit (podla potreby)
Vyhladzovaci kondenzétor 5 rokov Vymenit' (podla potreby)
Poistka (18,5 kW alebo viac) 10 rokov Vymenit' (podla potreby)
relé - podla potreby

Nahradné roky, ked je priemerna ro¢na teplota okolia 40°C (bez korozivneho
plynu, horlavého plynu, olejovej hmly, prachu a necistot atd.)

8-3 RieSenie problémov

Ked sa v menici vyskytne alarm (zavazné poruchy), aktivuje sa ochranna funkcia,
ktora zastavi menic v désledku alarmu, a displej ovladacieho panela sa
automaticky zmeni na niektoru z nasledujucich indikacii chyby (alarmu).

Ak vaSa chyba nezodpoveda Ziadnej z nasledujucich chyb alebo ak mate akykolvek iny
problém, kontaktujte, prosim, svojho obchodného zastupcu.

. Zobrazenie alarmu...... Ked je aktivovana ochranna funkcia, displej ovladacieho
panela sa automaticky prepne na vyssSie uvedenu indikaciu.

. Metdda resetovania...... Ked je aktivovana ochranna funkcia, vystup menica
zostane zastaveny. Pokial sa neresetuje, menic¢ sa nemoze reStartovat.

Ked sa aktivuje ochranna funkcia, vykonajte prislusné napravné opatrenie,
potom resetujte menic a obnovte prevadzku.

Ak to neurobite, mbzZe to viest'k poruche a poSkodeniu menica. Zoznam

zobrazenych alarmov
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Prevadzka

panel meno Mozna pricina poruchy Napravné opatrenia
indikacia
Nadprud i . Kontaktujte, prosim, svojho
0OC0/UcCo P 1: chybny menic J, P ) :
potas zastavenia obchodného zastupcu
1: Cas zrychlenia je prilis
kratk oy . :
,y o , 1: predlZte Cas zrychlenia 2:
2: Krivka V/F nie je spravne , .
X spravne nastavte krivku V/F 3:
nastavena R
. B skontrolujte izolaciu motora a
3: motor alebo vodi¢ motora maju -
. o vodicov motora
, skrat k zemi 4: zvySenie krutiaceho
Nadprud Wi ) < orili& richl 4: zniZit' hodnotu zvySenia krutiaceho
v momentu je nastavene prilis rycnlio
0C1/UC1 pocas : priis Ty momentu
zrychlenie , . e 5: skontrolujte vstupné napétie
5: vstupné napatie je prilis nizke
. . .. . 6: skontrolujte zataz
6: priamo spustite beziaci
7: nastavenie spustenia sledovania
motor vy . .
, e 8: zvadlsit'’kapacitu menica 9:
7: nastavenie menica nie je ,
) poslat' na opravu
spravne
8: invertor zlyha
1: Cas spomalenia je prilis
. kratk P :
Nadprud y , . 1: pred|zit' ¢as spomalenia 2:
. 2: kapacita menica v . .
0C2/ucz2 pocas _ . zvadsit kapacitu menica 3:
. je nevhodne nastaveny C e v s .
spomalenie v T vyriesit ruSivy zdroj
3: Ci existuje nejaké rusivé
1: izolacia motora a vodicov
motora nie je dobra
2: kolisanie zatazenia S .
. , 1: skontrolujte izolaciu motora
3: kolisanie vstupného .
s cpr s a vodi¢ov motora
napatia a napatie je nizke . e
. oy 2: skontrolujte stav zatazenia a
, 4: kapacita menica L, .
Nadprud _ . mechanické mazanie
ocas je nevhodne nastaveny ) |
v, . 3: skontrolujte vstupné napatie
OC3/UC3 P 5: Ci sa rozbieha motor s Lo e e .
kontantny , , .. ,| 4: zvacsit'kapacitu menica
ehloct velkym vykonom a ¢i vstupné
rychlost

napatie klesa

6: Ci existuje rusivy zdroj,
ktory by mohol rusit' menic

5: zvySenie
transformator

6: vyrieSit rusivy zdroj

kapacita z




Prevadzka

panel meno Mozna pricina poruchy Napravné opatrenia
indikacia
1: Cas spomalenia je
Prepitie kratky 1: Skontrolujte napajacie
ouo P 2: Vykon menica napatie
pocas zastavenia )
nespravne nastavené 2: Odoslané na opravu
3: Znepokojujuce
) o 1: skontrolujte napajacie
1: abnormalne napéjanie 2: .
s N ] ) napatie
Prepatie periférne obvody su nespravne v, . .,y
Y . _ _ | 2: Nepouzivajte vypinac
ou1 pocas nastavené (zapnutie alebo vypnutie S h .
. : o napajania na ovladanie
zrychlenie ovladania atd.) oy
menica
3: porucha menica 3
3: odoslané na opravu
, e 1: skontrolujte napajacie
1: abnormalne napajacie .
. s napatie
Prepatie napatie L .
. 2: nainStalujte brzdovu
ouz2 pocas 2: energeticka spatna vazba zatazenia .
. jednotku a odpor
spomalenle 3: brzdovy odpor je nespravne ) .
; 3: znova potvrdte nastavenie
nastaveny
odporu
. L 1: prediite ¢as spomalenia 2:
1: Cas spomalenia je prilis kratky . . e
) L ... | skontrolujte napajacie napatie
2: abnormalne napajacie napatie
Prepatie _ .
ocas 3 taseni 3: skontrolujte brzdovu
: pretaZenie
ou3 kp bp don o jednotku a odpor
onstantny 4: brzdovy odpor je nespravne ,
Y vy odporie nese 4: znova nastavte brzdny
rychlost nastaveny
o odpor
5: parameter brzdenia je ] ;
5: spravne nastaveny parameter, napr.
nespravne nastavené
napatie brzdovej trubice atd.
1: skontrolujte napajacie
Pod 1: abnormalne napajacie napatie
LUO napétie napatie 2: skontrolujte napajanie a

pocas zastavenia

2: chybajuca faza

prepnite, ¢i chyba faza
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Prevadzka

panel meno Mozna pricina poruchy Ndapravné opatrenia
indikacia
Pod
napatie
LU >
pocas
zrychlenie ‘ o
1: skontrolujte napajacie
Pod 1: abnormalne napajacie napatie
LU2 napatie napatie 2: skontroluijte, ¢i periférne
pocas 2: chybajuca faza nastavenie chybné pripojenie
spomalenie | 3: na vstupe je velky vodi¢ov faza chyba
Pod Startovaci vykon zataze 3: pouzite nezavisly zdroj
o napajania
napatie
LU3 pocas
konstantny
rychlost
FbO
Fb1 , ] .
. Kontaktujte, prosim, svojho
Poistka je poskodena | 1: porucha menica
Fb2 obchodného zastupcu
Fb3
OoLOo
pocas
zastavit'
1: pretaZenie - .
oL1 Y . oy 1: zniZte hmotnost zataZe alebo
. 2: ¢as zrychlenia je prilis B N _
pocas Krétk vymenite menic s velkou kapacitou 2:
ra P
zrychlit y predizte €as zrychlenia 3: znizte
3: zvySenie krutiaceho momentu je ’ oL .
na . rychlost zvySenia krutiaceho
Menic prilis rychle 4: krivka V/F je nespravne .
. momentu 4: znova nastavte krivku V/F
OL2 pretaZenie nastavena 5: nizke napatie na vstupe . i .
v 5: skontrolujte vstupné napatie
pocas 6: menic sa spusti pred zastavenim e, ) . o
. zvysit' kapacitu menica 6: prijat
spomalenie motora . . )
o . rezim sledovania spustenia 7:
na 7: kolisanie alebo blokovanie ) L
(aseni skontrolovat'stav zataZenia
zatazenia
oL3
pocas
konstantny
rychlost
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Prevadzka

panel meno Mozna pricina poruchy Ndapravné opatrenia
indikacia
OT0
pocas
zastavit’
1: motor na poutZitie pri
O'VI"I pretazeni 1: zniZte hmotnost zataze 2:
F,’OCE?S: 2: Cas zrychlenia je prilis predizte ¢as zrychlenia 3: zvyste
zrychlit kratky nastavenie ochrany 4: spravne
na Motor 3: nastavenie ochrany motora je nastavte krivku V/F 5: znizte
0T12 pretaZenie prilis malé rychlost zrychlenia 6: skontrolujte
pocas 4: Krivka V/F je nespravne nastavena 5: izolaciu motora a vymerite motor
spomalenie Zvy3enie krutiaceho momentu je prili3
na rychle 6: ZI4 izolacia motora 7: 7: pouzite velky menic¢ alebo motor
OT3 Nastavenie motora je prilis malé
pocas
konstantny
rychlost
OHO
pocas
zastavit’
OH1
pocas
zrychlit 1: pokazeny chiadiaci 1: \v/'yrrlweﬁte chl'zjdiaci panel 2:
na Menic ventilator 2: upchaty chladi¢ vycistite Chlédlc 3: nastavte
OH2 prehriatie 3: teplota okolia je vysoka teplotu Oko“? )
J teplota v ramci
pocas Specifikacie
spomalenie
na
OH3
pocas
kon3tantny
rychlost
. 1: po uvolneni nudzového
Nudzovy stav 1: menic je v stave ) )
ES zastavenia, spustenie ako

zastavit’

nudzového zastavenia

bezny postup
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Prevadzka

panel meno Mozna pricina poruchy Né&pravné opatrenia
indikacia
1: komunikacna linka , .
finoienie ma oroblém 1: spravne zapojte svorky
s Pripoj L P _ RS-485 2: znova nastavte
Komunikacia | 2: komunikaény parameter je .
CcO , ) ) parametre 3: skontrolujte
pri chybe nespravne nastaveny , ,
} g format prenosu dat
3: format prenosu je
nespravny
20 4-20mA vodi¢ | 1: svorka je uvolnend; vstupny 1: spravne zapojte svorky
zlomeny signalny kabel je zle pripojeny 4-20mA.
Parameter Po zastaveni prevadzky vykonajte
Pr Nastavenie parametrov je nespravne

chyba zapisu

nastavenie parametrov

Chyba

Nespravne
parameter

skupina

Parameter neexistuje alebo
je parameter nastaveny z

vyroby.

Ukoncite tento parameter

8-3 Najprv skontrolujte, ked mate problémy

Ak priciny nie si zndme ani po kazdej kontrole, odporuca sa inicializovat parametre

(pociato€na hodnota), potom resetovat pozadované hodnoty parametrov a znova

skontrolovat.
(1) Zapis parametrov nie je mozné vykonat
Pri¢iny a napravné opatrenia:

a. skontrolujte vyber zapisu parametra P118.

b. Skontrolujte nastavenie frekvencie P101 / vyber nastavenia prevadzkového rezimu P102.
c. Uistite sa, Ze sa nevykonava Ziadna operacia. Zastavte menic a nastavte ho.

(2). Motor sa neotaca podla pokynov.
PriCiny a napravné opatrenia:

a. skontrolujte, ¢i je nastavenie vyberu prevadzkového rezimu P102 spravne.

b. Skontrolujte, ¢i nastavena pociatocna frekvencia nie je vacsSia ako prevadzkova
frekvencia

c. Skontrolujte hlavny obvod a riadiaci obvod.

d. Skontrolujte, ¢i nie je zapnuty vystupny signal zastavenia alebo signal resetovania.

e. Skontrolujte, €i nie je vybratd moZnost P104 na zabranenie spatného otacania
f. Skontrolujte nastavenie frekvencie kazdej prevadzkovej frekvencie (ako napr.
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viacrychlostna prevadzka) nie su nulové
g. Skontrolujte, ¢i najma nastavenie maximalnej frekvencie P105 nie je nulové.
h. Skontrolujte, ¢i nastavenie frekvencie krokovania P400 nie je niZSie ako nastavenie
pociatocnej frekvencie P202.
i. Skontrolujte, ¢i naklad nie je prilis tazky
(3) Motor generuje abnormalne teplo.
Pri¢iny a napravné opatrenia:
a. Skontrolujte, ¢i ndklad nie je prilis tazky. Znizte naklad.
b. BeZi ventildtor motora? (skontrolujte, ¢i sa nenahromadil prach.)
c. Skontrolujte, €i je nastavenie zvySenia krdtiaceho momentu P208 spravne.
d. Bol nastaveny typ motora? Skontrolujte nastavenie parametrov P209 az P219 pre pouzity motor.
e. Pri pouZiti motora od iného vyrobcu vykonajte offline automatické ladenie.
(4). Motor generuje abnormalny hluk
Pri¢iny a napravné opatrenia:
a. Negeneruju sa Ziadne nosné frekvencné Sumy (kovové sumy).
Skontrolujte nastavenie P115 pre pouzity motor.
b. Skontrolujte, ¢i nie su Ziadne mechanické uvolnenia
c. Kontaktujte vyrobcu motora
(5) Motor sa otaca v opacnom smere.
Pri¢iny a napravné opatrenia:
a. Skontrolujte, Ci je fazova sekvencia vystupnych svoriek U, V .a W spravna.
b. Skontrolujte, Ci su Startovacie signaly (otaCanie dopredu, otacanie dozadu) spravne
pripojené
(6) Rychlost'sa nezvysSuje
Pri¢iny a napravné opatrenia:
a. Skontrolujte, ¢i je nastavenie maximalnej frekvencie (P105) spravne. (Ak chcete motor
prevadzkovat pri 120 Hz alebo viac, nastavte P105 na maximalnu frekvenciu pri vysokych otackach.)
b. Skontrolujte, ¢i naklad nie je prilis tazky. (v mieSadlach atd. mdze byt
naklad v zime taZzsi.)
c. Skontrolujte, Ci brzdny odpor nie je nahodne pripojeny ku svorkam p/+--p/-

(7) Meni¢ moze rusit'iné zariadenia. Priciny

a napravné opatrenia:

Vstup/vystup (hlavny obvod) menic¢a obsahuje vysokofrekvenéné komponenty, ktoré
mo&Zzu rusit komunikacné zariadenia pouzivané v blizkosti menica. V takom pripade
nastavte platny EMC filter, aby sa minimalizovalo rusenie.

a. Znizte nosnu frekvenciu (P115).

b. Na vystupnu stranu menica nainstalujte Sumovy filter, aby ste znizili
elektromagneticky Sum generovany menic¢om.

c. Na vstup menica nainStalujte filter Sumu.

d. Pre zniZzenie indukZného Sumu z elektrického vedenia menica sa odporuca
zapojit uzemnovaci kabel spat'’k uzemnovacej svorke menica.
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e. Aby ste predisli poruche spésobenej Sumom, udrziavajte signalové kable vo vzdialenosti
viac ako 10 cm od napajacich kablov.

f. Kable riadiaceho obvodu by mali byt'tienené a kabel by mal byt inStalovany
v kovovej rurke.

8-4 Sumy generované meni¢om a techniky ich redukcie

Niektoré Sumy vstupuju do menica a spdsobuju jeho poruchu, zatial ¢o iné su
vyZarované menicom a spOsobuju poruchu periférnych zariadeni. Hoci je menic
navrhnuty tak, aby bol odolny voci Sumu, spracovava signaly s nizkou urovrou, preto
vyzaduje nasledujuce zakladné techniky. KedZe meni¢ obmedzuje vystupy na vysokej
nosnej frekvencii, méze to generovat Sum. Ak tento Sum spdsobuje poruchu
periférnych zariadeni, mali by sa prijat opatrenia na potlacenie Sumu. Tieto techniky
sa mierne liSia v zavislosti od ciest Sirenia Sumu.

(D zakladné techniky

Nevedte napajacie kable (V/V kable) a signalne kable menica paralelne a
nespajajte ich do zvazkov.

Na pripojenie detektora a kablov riadiacich signalov pouZite tienené krutené
dvojlinky a plaste tienenych kablov pripojte ku svorke SC.

Uzemnite meni¢, motor atd. vjednom bode.

2 Techniky na znizenie hluku, ktory vstupuje do menica a sposobuje jeho poruchy
Ak su v blizkosti menica nainStalované zariadenia, ktoré generuju vela hluku
(napriklad pouzivaju magnetické stykace, magnetické brzdy, vela relé) a meni¢ moze
byt'v désledku hluku naruSeny, je potrebné prijat' nasledujuce opatrenia:

Pre zariadenia, ktoré generuju vela Sumu, zabezpecte prepatové ochrany na
potlaCenie Sumu.

Namontuijte filtre datovych liniek na signalne kable.

Uzemnite tienenie kablov pripojenia detektora a riadiacich signalov pomocou
kovovej kablovej svorky.

3 Priklady redukcie hluku

Power
supply
p— ==l tnout f==1 p— . s
[/ nput filte it Converter Outpot Quipit
- b= = | TCACIOT | o = =4 reactor p==| filter -I- —

Steel pipe shielding

Steiy)e shielding

Sensitive electrical
Filter =

i equipment
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Dodatok 1
Jednoduchy priklad aplikacie

Priklad trojvodi¢ového zapojenia
NiZSie je znazornené trojvodicové pripojenie:
A: Zakladny priklad zapojenia:

Power
supply

R S800E  uf
& V1 Motor
b1 w1

L0V

AV
GND
Si
S2

FWD ) !

PGND

B: Nastavenie parametrov a pokyny:

P101=1 Analégovy napatovy vstup ako nastavenie frekvencie (externy potenciometer)
P102=1 Ovladanie externymi svorkami

P317=6 Signal spustenia otacania dopredu je priradeny svorke S1.
P318=7 Signal spustenia spatného chodu je priradeny svorke S2.
P315=8 Signal zastavenia je priradeny k terminalu FWD

C: Pokyn na akciu:
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Running frequency (potentiometric

Frciucncy controller)
1
. ' . P Time
1 - i
| : i
: L
: L
: ]
] i I
. P
‘i M —
| :
K2 '—I :
1
K3 h

K1 rotacia dopredu

K2 spatné otacanie

Zastavka K3

Vystupna frekvencia je riadena potenciometrom.
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